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Ubersichtsschaltplan

Bezeichnung der Anschliisse
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Betriebsspannung (Ucc)
Strom-Programmiereingang (I1)
Stromrichtungs-Programmier-
eingang (Phase) (Ph)
Strom-Programmiereingang (Ip)
Komparatoreingang (C)
Referenzeingang (URef)
Alarmausgang (Yaq)

Bauform: 10 220-Plast 15polig (Bild 22)
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Masse (M)

Masse (M)
Motorversorgungsspannung (Uninp)
Monoflopeingang (T)
Motorwicklungsanschlu@ (Ma)
Stromsensorausgang (E)
Motorwicklungsanschlu3 (Mpg)
Motorversorgungsspannung (Upgpng)
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Der Schaltkreis 8 3718 VC ist fir die Steuerung einer Wicklung eines bipolaren Sehriyy.
motors in Vollbriickenschaltung bestimmt. Die H-Briiecke besteht aus zZwei Push-pyy.
Gegentaktendstufen mit je zwei integrierten Freilaufdioden gegen Masse und Motloryep.
Sergungsspannung.

Die Senkentransistoren werden stromgechoppert. Zwei Seheltkreise in Verbindung miy We.
nigen externen Bauelementen sind in der Lage, einen zweipoligen bipolaren Sﬂh““mﬂtur

Zzu steueirn.
Logische Zuordnung:

Ph H H H H L L L L

Il} H L H L H 1. H L

[1 H H L L H H L L

Ma Quelle / | Senke 1) o
M[j / Senke 1) Quelle _ )
Quellentransistor T X X X X * * * | ¥
Quellentransistor 12 * * * ¥ X X X X
Senkentransistor T3 X + 1 + X X X X
Senkentransistor T4 X X X X X + + 1

H .. hoher Spannungspegel ( 2 2 V) L .. niedriger Spannungspegel
X .. Transistor gesperrt (%0,8Y)

* .. Transistor leitend + .. Transistor Jeitend,

stromgechoppert

/. Ausgang hochohmig 1) .. wihrend t,pp hochohmig

Der B 3718 VC besitzl LS-TTL-kompatible Steuereingiinge. Er besteht aus der dureh
UND-Gatter gesteuerten H-Briicke mit iniegrierten Freilaufdioden, den Stufen Strom-
programmierung, Stromrichtungsprogrammierung, Stromsensor 'und Chopperung, dem
ODER-Gatter und dem integrierten Thermoschutz mit Alarmausgang.

Die Stromprogrammierstufe gestatiel bei vorgegebenem Stromsensorwiderstand RS eine
Einstellung des Brilckengleichstromes in folgenden Stufen.

I 0 I 1 Briickengleichstrom
i ”“" H _rkEin Strom i
L-_“I‘,_m_" H kleiner Strom {UCLJ A
3 L mittlerer Strom {U(TM}
L ; L max. Strom (U{:H]

Das Kurzschlieien der Ausgiinge M, und My gegen Masse, Motorversorgungsspannung und

untereinander ist unzulissig. Die Kihlfahne fiihrt Massepotential.
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ﬂetriabsbadingungen

_:—'_'__

s

gennwert :l-i?irf‘:i;fen min. max Einhelt
;;atriebsspanmmg; UU("' 4,75 5,25 V
iotor-Versorgungs- UI".'II'»'I 10 410 v
spannung
|Eingangsspannung High UIII 2,0 Y
;Emgangsspannung Low U]L 0,8 V
| Diodensperrspannung UR 0 42 V
Ausgangsstrome
Ansehliisse Mﬁ, MH ]3'-.'1f"|.’I["r1|'3 -1,2 Ly A
Ausgang i l}_‘.: -1,2 A
———
Ausgewiihlte Kennwerte
— J . ; .
Kurz- | i s , Y TR
Kennwert zeich’iani Melibedingung tomin. | typ. max. |Einheit
stromaufnahme .le_‘ 25 mA
Bingangsstrom High IIH 20 HA
Eingangsstrom Low "lIL Eingang lEi‘ll 250 HA
--]IL Eingang Ph 20 HA
Komparatoreingangssirom 'IIC | 20 HA
Ausgangsreststrome [IM ﬂ,R| J 200 HA
' iII'.-'lBR' ' 200 LA
5 rssfittigungs- ] - = = [ '
Ausgangssiaitigungs LEElt | ]Mﬁ ]l,lrfle 1 A 1,8 V
SpHNNUNE bsat | lf'qus"a = [3'.-1!3 = 1A 1,6 V
Dicdenllufispannung UF ; Ui’h = 0,4V, 1,8 V
I-’-.q,n,, =1 A
Ul?h =2 ' 4 ¥ ¥ 1,8 v
['\"IB =1 A
}Pl] = 0,4V, 2,10 Vv
-IMH: 1 A
l_I]_‘Ih = 2,4V, 2,0 V
Iyg= 14
Referenzeingangsstrom :[UI{ef Upep= 3 V. 250 650 HA
Komparaiorschaltwellen (U ol 60 an mV
U["M 230 270 mVv
U(‘I—I 390 440 my
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