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Information

C 560 C ' 1/88 (12)
Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (O.)

vorldufige technische Daten

Digital-Analog-Wandler mit Eingangalatch

Der ¢ 560 C ist ein monolithisch integrierter Digitasl-Analog-Wendler, der ein 8 bit breites Digi-
taelwort in eine esnaloge Ausgangsspennung mit einem max. Fehler von 0,6 % vom Endwert umsetzt.

Der Ausgsngsspenmungsbereich ist mit dem AnschluB 14 {UOEEL] anschluBprogrammierbar. Eine Verbindung
M, (Apslogmasse) ergibt einen Endwert von 9,0 V bis 9,96 V,wihrend die Verbindung mit Anschluf 16
(Uy) einen Endwert von 2,25 V bis 2,50 V ergibt. :

Durch variable Beschaltungsmbglichkeiten won AnschluB 15 und 16 kann =, B, der Ausgangsquellstrom
erhtht oder der Endwert extern suf den nominellen Endwert FS (nom) 9,96 V bzw. 2,5 V abgeglichen
oder vergrbifert werden (z. B. auf die binidren Endwerte 10,2 V bzw. 2,55 V).

Die Betriebsspanmung von +5 V und die beiden Steuereinginge 651 und 052, welche die Eingangsdaten
zwischenspeichern kitmnen, ermYglichen mit dem C 560 C eine optimale komplette D/A-Schnittstelle
in 8 bit-Mikrorechner-Systemen.

TGL: 43792

Gehiiuse: 16poliges DIL-Keramikgehfiuse mit angelbteten Anschliisasen
Bauform: A20A mach TCL 26713 (Entwurf 12/86)

Messe: @ 2,5 g
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Bild 1: Gehéuse



Anschlugbelegung

Dateneingang DB@, LSB
Dateneingang DB1
Dateneingang DBE2
Dateneingang DB3
Dateneingang DB4
Dateneingang DES
Dateneingang DB6
Dateneingang DBT, MSB
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Funktionstabelle

DB¢ ... DBT @81 082  Funktion

10
1
12
13
14
15
16

Chip Selekt 2, C52

Chip Selekt 1, C51
Betriebsspannung Upe
Digitalmasse M,

Anal ogmasse IIL
huswahleingang Upngpr
Sense-AnschluB Uosex
Spennungssusgang Force U,

H, L L L
H, L L g
- g L
X H X
X H

Latch "transparent”; direkte Umsetzung der Eingangedaten
Einschreiben der Daten in das Latch (Verriegelung); Umsetzung
hat schon bei €51 = €S2 = L begonnen

Latch ist verriegelt; Ausgengssparmung entspricht den zuletszt
eingeschriebenen Daten

X ... Pegel beliebig
J--tn Lﬂ"ﬂiﬁ*?lmi

oer.... oeg
1
— Abdt-Loteh
ro-n-l! : Stromacholter
Stromquelien
quelis : widerstongunelzwerk
L4
Betriebsbedinmungen
zed min. mex. Eipheit
Betriebsspanmung Ueo
« 2,5 V=Bereich 4,5 16,5 v
+ 10 V=Bereich 11,4 16,5 L)
. SEEEESSEIDN 1o 0 5 mA
Digitaleingiinge (Anschllsse 1-10)
- L-Bingangsspanmmg Uy, o 0,8 v
= H-Eingengespammung Uiy 2,0 5,5 v
Betriebstemperaturbereich Bl 0 70 ¢
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Eennwerte

(Ugg = 5 «ee 15 V, <} = 25 °C ~ 5K, wenn nicht enders angegeben)

Endwertfehler

Uyp ...g=2Vx15mv
Ip=0 A 5 uk
2,5 V=Berelich tUge =5V £ 20 mV
10 V-Bereich : 'I.ch = 15 ¥ + 90 mV

Offsetfehler

Uge = 5V £ 20 mv
fiir 2,5 V-Bereich

Urq ... 10 : Ansteuerung durch TTL-Pegel
Io =0 ,uk + 100 ok

Linearitétefehler

Ugg = 5 V # 20 mV fUr 2,5 V-Bereich -
Urg, 10 = V11,

B30 uus B 3 Ansteuerung durch ITL-FPegel
Differenzieller Linearitédtsfehler

Upp = 5 V + 20 mV filr 2,5 V-Bereich

l:l:[,I eeo 8t Ansteuerung durch TTL-Pegel

Stromaufnahme
“cc = 16,5 V + 90 mV filr 10 V-Bereich

N e BY 2T E0NY

Bingangsstrom der Digitaleingiinge
Hm =15 V + 90 mV fiir 10 V-Berelich

u 0V + 10 mv

n‘-
UIHI TV + 25 oV

Bﬁtr““ﬂmmtﬁmﬂm
Uocmax ™ 1645 V % 20 mV

U9, 10 * V11,
U11 s = “m flir 2.5 V=Bereich

Lastausregelung

Uty ... 8 = Ugg fir 2,5 V-Bereich
Urg, 10 ™ Uy,

I5=0 juh 100 nA und
Iop=5mk + 250 juh

Kurzzeichen  min, max. _ Einheit
Epg
-25 0 1SB
-25 0 1SB
By -1 +1 1SB
E, - 0,5 LSB
-
/By/ - 1 LSB
Ig 25 pA
/Lyy/ - 100 ok
/8VR/ - 0,5 LSB/V
/ W = 0,1 LSE/mA
Al

C 560 C



Informationawerts

Kurzzeichen typ. Einheit
Setszeit tg
0 euf 2,5V fUr 2,5 V-Bereich 1,2 Jus
O euf 10V Zfir 10 V-Bereich 2,6 Jus
Grenzwerte
Betriebsspannmung Ung (4] 18 Y
EBingangass der Digitaleingiinge
{mmun'o 1-151 Uy 0 7 v
Ausgangsatrom (Anschluf 15}1} I, =0,5 10 mh
Gesamtverlustleistung Pyot 630 mW

”':Lntm& Aupgangsatrombegrenzung & T mA
A Einsa

Die Betriebsspannung des C 560 ¢ ist mit einem Elektrolytkondensator 47 fur und einem Scheiben-
kondensator 47 nP gegen Messe absublocken. Uber die beiden Steuereinginge 57 und U52 erfolgt die
Steuerung {es D/A-Wandlers. Bei entsprechender Bescheltung ergeben sich die Funktionsmiiglichkeiten
laut Funktionstabelle.

Die Maggefiihrung sollte mit grofer Sorgfelt erfolgen, um Stirnedeln zu vermeiden. Dabei wird in
griberen Systemen die Analog- und Digitalmasse kurz verbunden. Der gemeinsame Massepunkt fiir alle
enderen Massepunkte ist die Analogmesse.

Der FHullpunktabgleich im Bipolarbetirieb und der En@mrta‘hgli.‘l.uh pollte mit Spindeleinatellreglern
erfolgen.

Folgende Bedingungen missen beim FProgrammieren der Anslogausgangsspannung durch den Anschluf UGSEL
erfilllt sein:

HD =20 eaa 2,57 Briicke AnschluB 15=14; Ucc = 4,5 .00 16,5V

“0 =0 sss 5.9‘ ¥ Brilcke Anechlufl 13-‘4; Uﬂc -1'*4 a8 16.5 L)

Der interne Pull-dewn-Widerstand betrigt im 2,5 V-Bereich 2 kOhm und im 10 V-Bereich 10 kOhm.
Die Setzzeit vom Endwert auf 0 ist langsamer, keann sber durch einen externen Full-down-Widerstand

geringfiigig verkilrzt werden. Bel offenen Digitaleingingen werden die Dateneinglinge als "High" und
die Steuereinglinge als "Low" erkannt.

Applikationab
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Bild 3: 8 bit D/A-Wandler mit unipolarer Ausgangesspennung Uy = 0 sas 2,5V/2,55 7
und griBeren huigmgautrﬁmm { ein entsprechender Transistor ist
einzusetzen)
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Bild 4: 8 bit D/A-Wendler mit unipolarer Ausgengsspannung Uy = 0 vee 9,96 V/
10,20 V

s

Bild 5: 8 bit D/A-Wandler mit bipolarer Ausgengsspannung Uy = O ... +1,28 V/
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