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Systemtaktgenerator OL B127 D

Geh#iuse: 24 poliges DIL=-Plastgehdiuse
Bauform: 21.3.20.2.24 nach TGL 26713, Rastermab: 2,54 mn
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S5m0
=N
Tk /4
TeK(Z

Bild 1: AnschluBbelegunyg

1/87 (10)




Funktionsbeschreibung

Der DL 8127 D arbeitet sls Systemtaktgenerator und enthilt neben dem Taktoszillator die erforder-
lichen Frequensteiler und Takttreiber zur Ansteuerung moderner B- und 16-Bit-Mikroprozessorsysteme.
Zusitzlich zu einem spesiellen Ausgangstreiber (ZCE, MOS-Pegel) fiir die CFU ist ein TTL-Osszillator-
ausgang (0SC) fiir die dynamische Speichersteuerung vorgesehen. Der Taktoszillator ist so komstru-
iert, ded er sowchl mit einem Quarz, als auch mit einem extermen TTL-Signal (auf X1) arbeiten ksnn.
Der DL 8127 D besitzt einen uamschaltbaren Teiler zur Bereitstellung des CPU-Taktes (ZCK).
Zusétzliche Teiler srzsugsn synchrone TTL=Taktsignale mit der viertel, der halben und der ganzen
Frequenz des CPU-Taktes (TCK/4, TCK/2, TCK). Der Eingang 4/3 steuvert sowohl das Teil= als auch das
Tastverhiltnis. Ein interner Pull=up=Widerstend setzt den offenen Eingang suf High. In dieser Be=
trisbsart betrégt des Teilverh&ltnis 4, bei einem TastverhBltnis von 1:2. Der CPU-Takt (ZCK) und
der TTL=Takt (TCK) sind gleichphasig. _
Ein Low am Eingang 4/7 bewirkt ein Teilerverbiiltnis von 3 bei einem Tastverhiltnis von 1:3 und Nege-
tion des CPU=Taktes (ZCK) gegenliber dem TTL-Takt an TCK. Die Tekttreiber sind léschbar, um die
Synchronisation aller Taktausginge zu ermdglichen (TCK's=HIGH, ZCKsHIGH oder LOW entsprechend Pegel
en 4/3), Die Steuerfunktionen umfassen RESET, RUN/HALT, SINGLE-STEP, READY und einen READY-TIMEOUT-
ZBhler, der die WAIT-Forderung eines externen Gerites suf 15 Taktzyklen begrenzt. Der WAIT=Eingang
der CPU wird von RUN/HALT, SINGLE-STEP (SSND, SSNC), STATUS (STl ... ST3) und READY gesteuert.

Wenn RUN/HALT = LOW ist, setzt der DL 8127 D den WAIT-Ausgang auf LOW und veranlaBt die CPU, Warte-
zustinde einzunehmen. Mit den SINGLE=STEP=Einglngen (SSNO, SSNC) kbhnen die Wartezustiénde fir je=
weils aine CPU=Taktperiode unterbrochen und demit Schrittbetrieb realisiert werden. Bel Nichtbe=
nutzung des Einzelschrittbetriebes sind SSNO auf LOW= und SSNC suf HIGH=-Potential zu legen.

Der READY-Eingang (High-aktiv) dient den extermen Geriiten sur Forderung von Wartesustiéinden. Der
LOW-ektive Eingsng TOEN (timeout emable) begrenzt die WAIT-Forderung eines externen Gerlites suf

15 Taktzyklen, 4. h. mit dem 16. Takt wird der Ausgang TTHEOUT auf LOW und der Ausgang WEIT suf
HIGH gesetst. LOW-Pegel an den 3 intern NOR-verkmiipften Status-BEinglngen (S5T1 ... 8T3) sperrt den
TIMEOUT-ZEhler und setst den Ausgang WAIT euf HIGH.

Der LOW-aktive, mit einem internmen Pull-up-Widerstend versehene Eingsng AESETIN ermglicht die
Synchronisation des RESET-Signals mit dem ZCK-Ausgang. Der zugehirige Ausgang RESETOUT ist Low-
aktiv, wenn 4/3<HIGH ist, andernfalls ist er HIGH-aktiv.
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Beschreibung der Anschlisse -
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Eingang zur Steusrung der Betriebsart. HIGH ergibt ein Takttastverhiltnis von
1:2 bei einem Teilungefaktor von 4, LOW bewirkt ein Tastverhlltnis von I sowie
dia Negation des CPU=Taktes ZCK gegeniiber dem TTL=Takt TCK (interner Pull=-up=
Widerstand).,

LOW-aktiver Eingang zur Synchronisation dee RESET=Signals mit dem CPU=Takt
(interner Fulleup-widerstand, etwa 57 kOhm).

Synchronisierter RESET-Ausgang; LOW-aktiv, wenn 4/3=HIGH.

Einglnge fir externen QuarzanschluB; wird X1 als TTL=-Eingang benutzt, bleibt
X2 offen.

Gepufferter MOS=Taktausgang fir CPU und Peripherie. Er liefert die erforderliche
HIGH=Ausgangsspannung {"ﬁc = D,4 V),

Gepufferter TTL-Taktausgang mit der glelchen Frequenz wie ZCK, TCK ist mit ZCK
synchronisiert. Wenn 4/3=LOW, ist ZCK zu TCK negiert.,

Gepufferte TTL-Ausgénge mit der halben bzw. viertel TCK-Frequenz. Synchronisiert
mit der Anetiegsflanke von TCK.

Oszillatortaktausgeng, TTL=-gepuffert. Liefert High-Speed-Takt fir dynamische
Speichersteuerung oder andere Anwendungen. Die ZCK- und TCK-Ausglnge esind mit
der O5C-Anstisgeflanke synchronisiert.

LOW-aktiver Eingeng, mit der OUSC-Anstiegsflanke synchronisiert.
Setzt die internen Taktteiler zurick, um die Synchronisation der Taktasusginge
mehrerer Schaltkreise zu gewdhrleisten.

Verriegelter (latched) WAIT-Ausgang zur Verbindung mit der CPU.
Wird von der READY-, STi-, S5T2~, 5T3=, RUN/HALT= und SINGLE-STEP=Eingéngen zur
Forderung von Wertezusténden gesteuert.

HIGH-aktiver Eingang zur Verbindung mit peripheren Geraten. Einhaltung der dem
WAIT=Latch entsprechenden Einstell- und Haltezeitbedingungen erforderlich.

Statuseingiénge von CPU und peripheren Geréiten. LOW an allen Eingéngen kenn=
zeichnet interne CPU=Arbeit oder Refresh-Zyklen.

Wihrend dieser Zeit ist TIMEOUT abgeschaltet, um ein unpassendes Interrupt zu
vermeiden. Die Wirkung der Statuseingiinge iet von den Einstell- und Haltezeit~
bedingungen des WAIT-Latches abhéingig.

Eingang der Start/Stop=- und Einzelschrittsteuarung; LOW erzwingt ein LOW am
WAIT-Auegeng (interner Pull-up=-widerstand).

SINGLE-STEP-Steusreingéinge; kurzzeitiges Abschalten won 3SNC wvon H;iii und Erden
von SSNO bewirkt das Obsrgehen der CPU von einem Wartezustand in den anderen.
RUN/HALT muB fOGr Einzelschrittsteuerung suf LOW liegen (interner Pulleup=wider=
atand).

Ausgang, hsuptslchlich zur Verbindung mit einem Interrupteingang der CPU (NMI).
Der TIMEOUT=-Zihler zdhlt die ZCK/TCK=-Tektzyklen, um die unbeantwortetes WAIT-
Forderung eines peripheren Gerdtes auf 15 Tektzyklen zu begrenzen. Das heiBt,
nach 15 Taktzyklen wird ein HIGH am WAIT-Ausgang erzwungen.

LOW=-aktiver timeout-enable-Eingang; LOW gibt den TIMEQUT-Z&hler frei. HIGH
schaltet ihn ab und erméglichr die WAIT=Steuerung durch die READY=,
RUN/HALT= und SINGLE=STEP-Einghnge.

Bootetrap-Eingang; Kondensator C. wird mit € und ZCK verbunden, um eine kirzere
ZCK=Anstiegezeit zu ermdglichen,

Batriebsspannung




nxwerte

Kurzzeichen

Betriebsspanmmg

Eingangespannung
X1,4/3, SSNO, SSNC

dbrige Eingénge

Spannung an den Ausgingen

(HIGH-Pegel)

Spannung an C

LOW=-Ausgangsgleichstrom
Eingangsgleichatrom

+ RUN/HALT

=-0,5

=0,5

=30

Betriebsbedingungen

Kurzzeichan

Betrisbsspannung

HIGH=Eingangsepannung

§T1, 872, ST3, X1
CLR, TOEN, READY

SSNO, SSNC, 4/5, RUN/RALT

RESETIN

LOW=-Eingangsepannung

§T1, 5T2, 5T3, X1, CLR, TOEN, REaDY
RUN/HALT, SSNO, SSNC, 4/3, RESETIN|

HIGH=Auagangestrom
ZCK
TTL=Ausgiinge

LOW-Ausgangsstrom

ZCK
TTL=Ausgénge

Voreinatellzeir
Haltezeit
Voreinstellzeit

4/3 = 5 V
4{:-0\"

Haltezeit
4/T a5V
4/3 =0V
Voreinstellzeit
4/3 = 5
4/ =0V

Haltezeit
4/ a5 v
4/5 = 0 V
Voreinstellzait
4/5 a5V
43 =0V

CLR = 0S8C I
ﬂflﬁcr
READY = ZCK

READY = ZCK

5!1,213 "m

571,2,3 = ZCK

TOEN = ZCK
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-1/4 1)
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174412 1)
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=(1/4-3))

=12

S.25

0,8
0,4

0,2
2,6

2,0
16,0
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Fortsetzung Betriebsbedingungen
Kurzzeichen min, max. Einheit
Haltezeit TOEN = ZCK t,
A/ =SV =15 ne
A4/ =0V =10 ns
Ungebungatemperatur 4y 0 70 %
1) ist die ZOK-Taktperiodendauer
igche Kennwer (Uge *S5V20,25v, & =0 ..070 %)
ain, L 1] Einheit

Eingangsclampingspennung =U; 1,5 v
u:c = “'IH 'U', -II = l‘ “l
HIGH=Eingangestrom Iy
ucc - 5;25 V. UIH = zl?s v
4/%, SSNC, SSNO, RUN/FALT -300") JuA
RESETIN -200") JuA
S§T1, §T2, ST3, CLR, TOEN, READY 50 JUA
X1 600 qu
Use = 5425 V, Uy, = 5.5V
§T1, sTZ, sT3, CLR, TOEN, READY 1 nA
LOW-Eingangastrome 'IIL
Upe = 5425 V, Uy, = 0,4V
SSNO 1,6 mA
SSNC, 4/3, RUN/HALT, READY 1,2 nA
CLR, TOEN, X1 0.72 nA
§T1, sT2, ST3, RESETIN 0,36 BA
HIGH=Ausgangsspannung l.l";\'_,I .
nﬁu = 1.7‘5 IT’ -Im - 9;2 mi *-o v
ICK 4,00
TTL=Ausgiinge

~Iogy = 2.6 WA 2.4 v
LOW=-Ausgangsspannung l.lm_
Vg = 4275 V4 I = 2,0 mA
ZCK 0,45 v
TTL=Ausgénge 0,5 v
AusgangekurzechluBstrom 2) =Isg
"'r.::: = 5,25V
ZCK 50 240 mA
TTL-Ausginge 40 i30 A
Stromaufnahme Icc
Ugp = 5425 V) X1 w 2,4V
ZCKaTCK* suloW ) 140 mA

OL 8127 D




) Negative HIGH-Eingangsstrome werden durch den internen Pull-up-Widerstand verursacht.

2) Nicht mebr als einem Ausgang gleichzeitig kurszschliefen, Dauer des

3) 1. ETReLOW, SSNO=LOW, restliche Eingsmge HIGH
2. Xi=1 Takt (LOW=HIGH-Flanken)

31 'ﬁ-HIGH
4. Xl= weitere 15 Takte mit SchluBpegel 2,4 V, SENO=HIGH
5. Hessung von I’G‘G

Kurzschlusses <1 8.

Dynamische Kennwerte (Ugg =5 V¥ % 0,55 av, 02 = 25 % - 5K)
Kurzzegichen min. max. Einheit

Anstiegeszeit des ZCK=Aus-
gangsimpulses LT
C_=80 pFaS%, C.=27 pFz10% ) 12 ne
C,_=200 pFs5%, Co=27 pFs10% ) 20 ne
Abfallzeit des ZCK-Ausgangs- S THL
impulsas
C_=80 pF5%, Co=27 pFsiog 1) 11 ns
C_=200 pF35%, C.+27 PFe10% 1) 20 ns
Signalverzdgerungazeiten von nach
r-tl_aﬁm Ohm+2%. cL..su PF+10%
ZCK: CI' = B0 pPF; cu = 27 p¥f READY ~= WALT toLn 16 as

*PHL 19 ns

§T1,2,3 — WATT Yok 26 i
tPHL 24 na
ZCK -~ RESETOUT

4/5 =0V toLn 23 ng

“pHL 15 ne
4/3 =5V tpLy 20 ne

: toHL 10 ns
Oszillatorfrequenz _’l:ﬂ:_ 24 MHZ
”Eunu:rip-lcnnd-nntur zwischen den Anschliissen C und ZCK.
Dis Datenblitier dienen
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