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Information 
K 561 IE 9 - Zähler/Teiler mit 8fachem .4 « 

Teilerverhältnis und 
dekodierten Ausgängen 

Herstellerland: UdSSR A Nicht für Geräteneuentwicklungen 
Übersetzung , bearb. Coiehe 3, Umschlagseite) 
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Bild 1: Anschlußbelegung und Schaltungskurzzeichen 
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Bezeichnung der Anschlüsse: 

1 A 1 Ausgang 1 9 NC nicht angeschlossen 

2 A0 Ausgang 0 10 A7 Ausgang 7 

3 A2 Ausgang 2 11 A4 Ausgang 4 * 

4 A5 Ausgang 5 12 ? Übertragsausgang 
5 46 Ausgang 6 13 Y Sperreingang 

6 NC nicht angeschlossen 14 © Takteingang 

7 4A3 Ausgeng 3 15 R RESET-Eingang 
8 Vss Bezugspotential 16 Uop Betriebsspannung



KL 

Bild 2: Gehäuseabmeasungen 

Beschreibung 

Der K 561 IE 9 besteht aus einem vierstufigen Johnson-Zähler mit dem Teilerverhältnis 8 

sowie den zugehörigen Ausgangs-Dekodier-Cattern und einem Übertragsausgang. Durch einen 

H-Pegel am RESET-Eingang wird der Zähler auf "0" zurückgestellt. Das Zählen geschieht mit 

der positiven Flanke des Taktimpulses, sofern sich der Sperreingang auf L-Pegel befindet. 

Die Anwendung eines Johnson-Zählers mit dem Teilerverhältnis 8 ermöglicht einen schnellen 

Zählbetrieb und erlaubt die Verwendung von Dekodiergattern mit nur zwei Eingängen. Dadurch 

ergeben sich störimpulsfreie Ausgangssignale.- 

Durch blockiersichere Verknüpfungen ist die richtige Zählsequenz gewährleistet. Die &8 de- 
kodierten Ausgänge befinden sich normalerweise auf L-Pegel. Sie nehmen nur bei dem ihnen 

zugeordneten Zählerstand H-Pegel an. Jeder dekodierte Ausgang verbleibt also über einen 

vollen Zyklus des Taktaignals auf H-Pegel. Der Übertragsausgang befindat sich während dor 

Zustände 0 ‚.. 4 auf H-Pegel und während der Zustände 5 ‚.. 8 auf I-Pegel. In einem Zähler- 

aystem nit mehreren Schaltkreisen wird er direkt zum Ansteuern des nächeten Zählers ver- 

wendet. 

Bild 3: Zähldiagramm K 561 IB 9 
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Grenzwerte 

Kennwert Kurzzeichen min. max, Einheit| 

Betriebsapannung Uop -0,5 15 Y 

Eingangsspannung “I -0,2 Tlm> + 0,2 Y 

Eingangsatrom 11 10 mA 

Verlustleistung bei r 150 W q£r_fl;s sc| ung be: %ot Sı ml 

Statische Kennwerte 

Kennwert Kurz- Meßbedingungen Lir.. MAX, Einheit| 
zeichen 

Betriebsspannung Uop 3 15 Y 
Stromaufneahme * I Upp = 10i 4, = 25 %C 100 Jan 

Upp = 10 Vıfa = —45 %C . 100 pn 
Upp = 10 V;ida= 85 ° 1400 yn 
pp 5450 = 25 :u 50 ur 
Dpp = 5 Yida « 745 00 50 pu 
Upp = 5V0a= 85 ° 700 za 

Eingangsreststrom 1i Upp = 1010 = 25 ° 0,2 ‚u.\ 

. e Upp = 10 V; 9a = —45 D} 0,2 zr 

Upp = 10 Vıma = 85 %C 1,0| ua 

Ausgangsspannung L | Uoy, Unp = 10 V/Upp = 5 V 0’_ = 25 °% 0,01 Y 

Upp = 10 V/Upp = 5 Vid = 45 %C 0,01 Y 
Upp = 10 V/Upp = 5Vi% = 85 °C 0,05| V 

Ausgangsspannung H | Uoy Vop = 10 Vı0a - 25 ° 9,99 Y 

Upp = 10 Yıa = 745 C 9,99 v 
Upp = 10 V;id, = 85 ° 9,95 v 
Upp = 5Vida= 25° 4,99 Y 
Upp = 5Vıfa = 45 %0 4,99 v 
Upp= 51i = 85 ° 4,95 v 

Ausgangastrom L Ir Upp = 10 V; Uop = 0,5 Yidz = 25 ° 0,05 mA 
an A0 ... AT Upp = 10 Yı Uor = 0,5 Vidz = -45 °Q 0,06 mA 

Upp = 10 V} Ugr = 0,5 Vid, = 85 °d 0,04 mA 
Upp = 5 Vi Ugr = 0,5 Vida = 25 ° 0,024 mA 
Upp = 5 Vi Ug = 0,5 Vida = —45 °0 0,03 mA 
Upp - 5Vi Ugr = 0,5 Vif, = 85° 0,02 mA 

Ausgangsstrom L I9r Upp = 10 V; Uop = 0,5 Vida = 25 °a 0,13 mi 

an F Upp = 10 Vi Ugr = 0,5 Vidg = —45 ° 0,159 m 
Upp = 10 V} Ugr = 0,5 Vıa = 85 ° 0,109 mA 
Upp = 5V4 Ug = 0,5 Vıa = 25° 0,08 'n 
Upp= 5 Vi Uop = 0,5 Vida = —45 °C 0,095 m& 
Upp= 5V4 Uor = 0,5 1:l = 85 ° 0,065 m 



Kennwert kurn- Meßbedingungen min. max, [|Binheit| 
eichen 

Ausgangsstrom H | 19y — |Upp = 10 V} Uom= 9,5 Vıi82 = 25 °%| 0,05 m 
an A0 ... AT Upp = 10 V; Uog = 9,5 Vı da = 745 °%| 0,06 mA 

Upp = 10 V; Uog =9,5V;ida = 85 °%| 0,04 mA 
Upp = 5 %; Va s 45 Vıda = 25 %{ 0,015 mA 
Upp = 5i Uog= 45 Vı = -45 °%| 0,018| mA 
Upp= 5 Vı Uog= 4510a = 85 °C| 0,012 m 

Ausgangsatrom H I9H l:l„ = 10 V} U„n = 9,5 V; =7'. = 25 °% 0,13 L 

an P Upp = 10 V} Uog = 9,5 Vı dg = -45 °C| 0,155 md 
Upp = 10 V; Uoy = 9,5 Vı = 85 °%/| 0,105 mA 
Upp * 5%; Vop= 45 V 0 = 25 %| 0,08 ma 
Upp = 5 Vı Uop= 45 Vi 0i =-45 °%| 0,095 mA 
Upp= 5 V; Uop= 4,5Vı0a = 85 °%| 0,065 mi 

Ausgangsspannung 1{ UOL Upp = 10 Yı Urg = 7,0 Vı 1 Y } 

bei kritischer Uyp = 3,0 V; %, = 25 °% 
Eingangsspannung Upp = 10 Vi Urg = T1 V 1 v 

Uyy, = 3,0 V; fa = =45 %C 
Upp = 10 V; Uyg = 7,0 V; 71 v 
Uyp = 2,9 V; D = 85 °C 
Upp = 5V% Ug s 35 Vı 08 | v 
Uyy, = 15 Vi0a = 25 % 
pp = 5 V Ug = 36 Vi 8 | v 
Ug = 15 V s —45 °0 
Upp= 5W Ulg = 35 Vr 8 | v 
Uyp = 1,4V;i 0 = 85° 

Ausgangsspannung H Un Upp - 10 .V; Urg = 7,0 V; 9,0 v 
bei kritischer Urp = 30 1i %, = 25 ° 
Eingangsspannung Upp = 10 Vj Urg = 7,1 Vi 9,0 Y 

Uzy = 32,0 Vı D = -45 °% 
Upp = 10 V} Urg = 7,0 Vı 9,0 T 
Ugı = 2,9 V;da = 85 %0 
Upp = 5 V Urg = 35 Yi 4,2 Y 
Uyy = 1,5 ıTa = 25 ° 
Upp= 545 Ug = 36 Vi 4,2 Y 
Uyy = 15 V 0a = =45 ° . 
Upp - 5 Yı Ug s 35 Vi 4,2 v 
Ugp = 1,4 Vı 0 = 65 °C 

Dynamische Kennwerte 

Kennwert Kurz- |Meßbedingungen min. | max. |Binheit| 
zeichen 

Verzögerungszeit | tpm; |Upp = 70 V; 0i = 25 ° 1500 .] n8 
zuA O0 ... 4A7 $rıa |%op = 10 Yı 8 = -45 °C 1500 n 

Upp = 10 ViB = 85 ° , 1800 | na 
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Bild 4: Impulsdiagramm K 561 IE 9 bei f = 1 ... 1Wklsu!lklcimng;'llm-l.lm)- 10 %; 

gu.tn=205- 



Kennwert min. maXx, Einheit| 

Verzögerungszeit 25 ° 3150 n 
zuAO e A7 =45 %0 3150 ne 

85 °% 4100 na 

Verzögerungszeit | tpm:; |Upp = 10 V; 0, = 25 % 600 ns 
zu P %pıa | pp = 10 7i0g = —45 %C 600 ns 

Upp = 107;8 = 85 ° 900 na 
Un = 500 = 25 % 1500 na 
Upp = 5Vid, = =45 % 1500 ns 
Upp= 50 = 85 °% 2000 n 
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