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Bild 14: Anschlußbelegung und Schaltungskurzzeichen K 561 SA 1 (Bauform 2) 

Bezeichnung der Anschlüsse; 

1 I6 — TParitätseingang 9 ©0 Ausgang 
2 13 FParitätseingang: 10 I 12 Yaritätseingang 

3 I 4 Paritätseingang 11 I11 Faritätseingang 

4 I3 Paritätseingang 12 110 — Paritätseingang 
5 12 FParitätseingang 13 I9 FParitätseingang 

6 I1 — Paritätseingang 14 I8 — Paritätseingang 
7 IO FParitätseingang 15 I7 Faritätseingang 

8 U„ Bezugspotantial 16 u„ Betriebsspannung 
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Der K 561 SA 1 enthält einen Paritätsprüfer mit 13 Eingängen und einem Paritätsausgang 0, 

Pilr Nortbreiten von 13 bit oder kleiner kann am Ausgang in Abhängigkeit von der Belegung 
der unbenutsten Eingänge eine gerade oder ungerade Parität erseugt werden. Für Wortbreiten 
von 14 bit oder größer können mehrere Schaltkreise kaskadiert werden, Dafür sollte aus 

* gzeitlichen Gründen der Bingang I 12 genutzt werden. 

Eingänge n Ausgang 
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Grenzwerte 

Kennwert Kursseichen min max. Einhbeit 

Betriebsspannung z Uop =0,5 15 T 

Eingangsspanzung Ur =0,2 Upp + 0,2 Y 
Eingangsstrom 1, 10 mA 

Verlustleistung bei Pot 200 a 
%25 % 
JLastkapazität CM 1000 P 

Statische Kennwerte 

Kennwert Kurz- Meßbedingungen L-d.n. MX Einheit 
zeichen 

Betriebsspanaung Il„ 3 15 Y 

Stromaufnahne Ipp Upp = 10 V4 Urg = 0 Vi 100 a 
Ug = 107ı 9a = 25 °% 
lr„-1onv = @ Vı 100 y 

Ya = 107; 7a = 45 % 
Bap * 101ı 8r = 0YVi 1400 y 

Mnganzarestatren |:D;I Y 10 San 5 % 0,05 pun 
Way = 1014 a = 45 %0 0,05| ja 
Upp = 10 Vı f = 85 ° 1 pr 

Ausgangsspanzung L | Uny ag = 10V4 U, = 0Vı 0,01 Y 
Wrg = 10ı $ = 25 %0 
U„-10 Yı uu-ov| 0,01 Y 

Ug = 10 Yı Ya = 45 ° 
Uap = 10 Vı Vr = 0V 0,05 Y 

: un-1av;«ä'-l!'u “ 
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Der Schaltkreis K 561 IP 2 beinhaltet einen 4bit Größenkomparator zum Vergleich zweier 

4bit-Wörter. Dabei wird geprüft, das Wort A (A 0 ... A 3) "größer als", "gleich" oder 

"xleiner als“ das Wort B (B O ‚.. B 3) ist. Die Eingänge A 3 und B 3 basitzen dabei die 

E7ößte Wichtung. 

Komparatoreingänge Übertragseingänge |Ausgänge 

A3,83 |A2, B2 |A 1, B 1 |4 0, B 0 |IA < B|IA w B|IA > BA < B]A = Bla > B 

A43>3B3| x x x x x E L % X 

A3=B342>B2 x z x x L L % L4 

A3=B 3A4 2 =B 24 1>B 1 x = x E L L E 

A3=B 3|/A4 2 =B 24 1=B 1/4A 0>3B 0 x x L4 L L L 

A3=B3jA2=B2]A1=B1/40=B0 L %“ E L L E 

A3=B 3A 2= B 24 1=B1/40=B 0 L E x L L E 

A 3=B 34 2 =B 2|4 1 =.B 1/A4 0 = B 0| E L x X L E 

A3=EB342=82/41=B1/40<B0O| x x x E L L 
A3=B3|A4 2 =B 2|A4 1<3B1 x x x= x E %X L 

A3=B3ja2<32 = ® x x x E L L 

43<3B33| x ® x x x x E %L L 

Grenzwerte 

Kennwert “ Kurzzeichen min. WaX, Einheit 

Betriebsspannung "DD =0,5 15 T 

Eingangsspannung "I =0,2 u„„+o,= T 

Eingangsatrom II 10 mA 

Verlustleistung bei P„‚. 200 a 
D Da = 25 ° 

Statische Kennwerte 

Kennwert Kurz- Meßbedingungen min. MAZ, Einheit 
- zeichen 

Betriebsspannung \l„„ 3 15 T 

Stromaufnahne pp 100 Fa 
100 /\l.l 

1400 u 
50 
50 „fi 

700 IIA 

Eingangeresteatrom 2 ,uL 

0,2 J‚\l.l 

1 u 



zeichen 
Meßbedingungen } 

Ausgangsspannung E 

Ausgangastron L 

Ausgangsstrom H 

Ausgangsspannung L 

bei kritischer 

Eingangsapannung 
an allen Eingängen 

zugleich 

Upy = 1017 D 
Wpp = 1074a 
on = 10V4 Ta 
Upp - 51a 
Ypp= 5 Vid 
.54 

Un = 107 
Upp = 1019 
Upp = 10 Vıda - 

Upp= 5170a = 25 % 
Un m 5Vr0g = =45 %0 
\!„- 51’;..}“.- 85 
Upp = 10 Yı 25 %; 

Vg = 05 V 

pp = 10 Vı = 85 %; 

Yop= 5910a m 85 %0, 

Upp - 5 Vida m 45 %0 
Uggg 25V 
"!ID' 570 - 85 %; 

Dgn = 257 
=10 V} Uyy = 3,0 Yı 

Ug - 7V0Vi ä.:s'o 
= 10 Vı Ur = 3,0 V3 

Ug = 711r Da = —45° 
um.1n_nu = 2,9 Yı; 

Ug = 70 T, fa = 85° 
Yn - 35;.u„_-1.5_n 
- 357 da = 25° 
Nm- 5 "clln-‘l.5n 

Uyy= 36 Vı a = -45 ° 
Yap- 5 VW H4YG 
Yag= 3,5 Vr a = 85 %0 
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Kennwert Kurz- Meßbedingungen min maxX, Einheit 
zeichen . 

Ausgeangsspannung X | Vox pp - 10 VE Urg = 30 V3 E} Y 

bei kritincher Urg = T0Y: %a = 25° 
Eingengsspannung pp = 10 Vı U = 30i E * 
an allen Eingängen Ury = 1‚1v‚9-_--4;% 

zugleich Uop - 10 Yı Vp,= 2,9 V 9 v 
Uyg= TIOY: d = 85 ° 
Yop= 5 Yı 15 Vr 4,2 Y 
Uyy= 35i 0a = 25° 
Yop= 5 Vilz= 1,5%i 42 Y 
Ug - 36 1: Ya = 45 ° 
Ypp= 5 Vidzz - 14 Vi 42 Y 
Uyy= 35 Yı Ya = 85 °% 

Pynamische Kannwerte 

(0,, = 30 pP) 

Xennwert Kurz- Meßbedingungen min, maI, Einheit 
zeichen 

Verzögerungszeit | tpypi |Vpp = 10 Vı 0, = 25 % 600 ns 
%pLg | %D * 10 V3 = -45 :a 600 ns 

Upp = 10 Vı = 85 % 750 ns 

Upp * 51ıa = 25 °% 1400 ns 
Upp= 5Vı 0, = —45 % 1400 ns 
Yop= 5Vi0a = 85 °% 1700 ns 

a 

f % 
{ $ 

Bild 16; Gehäuseabmessungen Bauform 1 Bild 17: Gehäuseabmessungen Bauform 2 
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Bild 18: Cebäussabmessungen Bauform 3 


