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Bild 9: AnschluSbelegung und Schaltungskurzzeichen K 561 TW 1

ok
-0

Bl &l = gl Bl
oo

Ml K1

il J 1
9] S 1

il 5l bl ol 5 il

s1| 11 L
o a1
LT 1

K1

R1

s2| 17 .
J2 uzr__z
LC 2

K3

R2

(Bauform 2)
Bezeichnung der Anschliisse:
1 Q2 Ausgang 2 9 51 Setzeingang 1
2 Q2 invertierender Ausgang 2 10 J 1 J-Eingang 1
3 c 2 Pakteingang 2 1 K1 E-Eingang 1
4 R 2 Riickasetzeingang 2 12 R 1 Rilcksetzeingang 1
5 K2 K-Eingang 2 13 c1 Takteingang 1
6 J2 J-Eingang 2 14 T 1  invertiersnder Ausgang 1
T 82 Setzeingang 2 15 Q1 Ausgang 1
8 Ugg Besugapotential 16 Upp Betriebsapannung
Der Schaltkreis E 561 TW 1 enthilt 2 funktio=
*a n41 nell unabhiingige JE-Plip-Plops. Jedes Plip-
Flop hat 2 Ausglinge (Q, T) und 5 Binglinge:
Q| J|x|s|RrR]| ¢ Q| T
J = Vorbereltungseingang filr -:lm
L|#| x| 1| 5| s/E-Flanke| B | L %-Pagal
H|l x| 1| 5| 1| o/B-Planke| B | 1 K = TVorbereitungseingang fiir einen
L{L|x|3L|%| L/E-Planke| L | ¥ RO,
Bl x| 8| | 3| 2/B-Flanke] L | B 8 - unanhiingiger Setzeingang fllr H-Pegel
x x x i L H/L-Flanke Qﬂ. ﬂ;‘ (von aufen einstellbar)
sl zlzi Bl sl = H| L R = unabhiingiger Setseingang flr L-Fegal
x| x|x|8B|H]| =X E| ® ¢ = Takteingang
. (x = L oder H)
Grenswerte
Kennwert Kursseichen min. mAX, Einheit
Betriebsspannung I“ 0,5 15 ¥
Eingangsspannung Uy =0,2 Upp + 0% v




1/87 (10) 27 Serie X 561
Statische Kepuwerie
Eexnnwor+ Kurg- MeBbedingungen min, mAX, I:thni‘J
teichen
Betrisbaspannung Unp 15 v
Stromsufnahme Ipp |Ypp=10Vif, = 25°% 20 |
Upp = 10 V3, = =45 °C 20 |
Upp = 10 V; 9, = 85 °C 280 /oA
Upp= 5Vid, = 25° 10 |
Upp = 5 Vi = =45 % 10 /oA
Upp = 5.Vi¥, = 85 ° 40 | A
Bingangsreststrom III| By = 25 % 0,2 | s
Vg = =45 % 0,2 | A
'&._ - 85 o 1 f“
Ausgangsspannung H | Upy [Upp = 10 Vi, = 25 % 19,99 v
Upp = 10 Vi, = =45 %0 9,99 v
Upp = 10 Vi, = 85 °C 9,95 v
Upp= 5Vif, = 25°% 4,99 v
Upp = 5 Vi, = =45 % 4,99 v
Upp= 5Vid, = 8 % 4,95 L
Ausgangsspannung L | Ugp Upp = 10 Vi ¥y = 25 % 0,01 v
Upp = 10 Vi g, = =45 °C 0,01 ¥
Upp = 10 Vi, = 85 % 0,05| ¥
Upp = 5Vid, = 25° 00| ¥
Upp = 5 Vidy = =45 °C 0,01| v
Upp = 5 Vidg= 85°C 0,05 ¥
Ausgangsstrom L Iop |Ypp =10 ViD= 25 ° 0,6 nd
Uol - ﬂ.ﬁ ¥
Upp = 10 V3§ = =45 °¢; 0,72 m
Ugp = 0.5V
Upp = 10 Vi §, = 85 °¢; 0,5 mi
Ugp = 0.5V
Upp= S Vidy = 25° 0,3 mA
Ugp = 0,5V
* |upp = 5 Vi, = ~45° 0,3 s
'ﬂm = 0,57
Upp = 5 Vivy = 85 °C; 0,24 md
Ugr = 5 ¥
Ausgangsstrom H Iom Upp = 10 V3 §, = 25 %0y 0,33 mA
Ugg = 9V
Vpp = 10 V3 9, = =45 %y 0,4 mA
Ugg = 97
Upp = 10 V3 U, = 85 %0 0,27 mA
Upg= 97V
Upp= S Vi, = 25 °0 0,14 mA
Ugg = 42V
Upp = 5 ViV, = =45 % 0,17 mA
Ugg = 42V
Upp = 5 VD, = 85 °0; 0,063 A
Ugg = 42 V




Dynamische Kennwerte
“’L = 15 pF)
Eur MeBb min. . Binhait
Kennwert “13- edingungen mAX
Versigerungaselit Syt Upp = 10 Yi ,3‘. =25 % 150 ns
tm Unn a §5 'I 'l)“ = 25 ﬂc 400 ns
K 561ID1 BCD/Dezimaldekoder
(Mhnlich V 4028 D)
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Bild 10: Amschlufibslegung und Schaltumgskurzzeichen K 561 ID 1 (Bauform 2)
Begeichnung der Anschliisse:
1 . 04 Ausgang 4 9 08 Ausgang B8
2 02 Ausgang 2 10 Io0 BCD=Eingang 0
3 0o Ausgang 0O 1 I3 BCD-Bingung 3
4 07 Ausgang T 12 I2 BCD-Eingang 2
5 09 Ausgang 9 13 I BCD-Eingeng 1
[ 05 Ausgang 5 14 01 Ausgang 1
T 06 Ausgang 6 15 03 Ausgang 3 _
a8 Ugg Bezugspotential 16 Upp Betriebsspannung




