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Ireiber=Sensor=Schaltkreis

Der Trelber-Sensor=Schaltkreia B 3040 DA ist flir den Einamtz in Lelterplattentestern fir Bestickungs-
priifungen vorgesehen.

Debel werden dem Prifling auf der Leiterplatte an den Einglingen logiache Pegel sufgezwungen, unsb-
hiingig von Pegeln innerhalb der Schaltung.

Der Schaltkreis untergliedert sich in Treiber- und Sensorkomplex und beinhaltet folgende FPunktiomns-
blicke: .

= Anglogeingiinge filr den Treiber- und Sensorteil
Treiber
= Sensor mit Auswertelogik

= Steuerlatches

In zwel Gruppen von jewells drei Latches werden die Informationen flr die jewelligze Beiriebsart
ewischengeapeichert. Der Treiberkomplex dient fur Ansteusrung einer externen Leistungsstufe, Dabei
wird einer der Spammmgepegel der Treiberreferenceinglinge DLA ... DHE am Treiberausgang
geatellt.

bereit=-

Das gledlche gilt fiir Ausgiinge der Pull-down- bzw. Pull-up-i/iderstandsaschaltes

REH nur einer der Tegel DHA oder DHE und an RSL nur einer der Fegel DA oder DLE enliesen kam



Im Sensorkomplex wird der Spennungspagel am Eingang SENSE mit einem oberen und unteren Referenz-
wert verglichen, und durch die Auswertelogik wird die Ergebnisinformation an den drei Digitalaus-
gingen SEL, 55 und SMR bersitgestellt.

Ales Referenzwerte wirken die Spannungen an den Sensor-Referenseingtingen SLA ... SHB. Die Kompa-
ratorergebnisse kinnen durch zwei Latchesa zwischengespaichert werden.

TGL: 45167
Bauform: 2B8poliges DIL-Plastgehluse nach TGL 26713
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AnschluB Belegung

Uggq = 5,0V

HGGE = 24 V Betriebsspannungen

-Uccj = 20V

M Magas

SHA Schwellwertspannung A, Sensor High

SHB n B, " "

SLA " A, Bensor Low

SLB " B, " "

DHA Treiberreferenzapannung A, Treiber High

THB " B, "® "

DLA " A, Traiber Low

DLB L] B- L] L1

BIAS Bias setzen fir den Schaltkreis

1p SETUR Laden der "Setup"-Daten

LD AGT Laden der "Active"=Daten

SENSTR Sensoretrobe zum Abspeichern der Sensorschaltungsausgiinge

CON/LLS Comnnect (CON)/Logikpegelauswahl (LLS)-Dateneingangeleitungen zu zwel
separaten Latches

SEE/RL Sensor Error Enable (SEE)/Widerstena Low (HL)=Dateneingengsleditung zu
rwel separaten Latches

STA/RH Stetus (STA)/Widerstand High (RH)-Dateneingangsleitung zu zwei separaten Latches

SMR Sensor=Midrange; im Nermalbetrieb Anzeige, dand gemessene Spannung swischen
High= und Low=Senscorschwellwerten liegt

RSL Widerstandsschalter Low=Ausgang des durch das Latch KL gesteusrten Widerstands-
schalters (resistor ewitches low)

oy FHP=Treiber-Ausgang des D/S=Chips zum Treiben der FNP=Treiberstufe des D/S=Fuffers

SENSE Sensoreingang - Eingeng der Sensorlogik des D/S=Chips

Do Treiberausgang - Ausgeng der Treiberschaltung asuf dem D/S=Chip

DN E:g;zizibnrtusgnna dea Df5=Chips zum Treiben der NFN-Stufe des Trelbersusgange-

i
REH Widerstandsschalter High = Ausgang dea durch des Ri-Latch gesteuerten Widerstends-

schalters (resistor switch high)

Grenzwerte
; zal min. M. Einheit
Betriebsspannungen'’ Voot 0 7 v
'“I:: ¢3 0 21 v

Eingangsspannungen lII

Digitaleinglinge - T v

Analogeinginge =9 17 v
Bims-Strom I.BI.LS . =1,5 Q mh

ﬂ‘l.rin Betriebsspennuncen Upng und Uppo dirfen nicht ohne Betriebsspennung UEGJ w{!ﬂj € =15 V) ma-
liegen.
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Bild 3: Blockschaltbild
Betriebsbedingungen
Kurzzeichen min. maxs Einhedit
Betriebsspannungen Uspq 4,75 5,25 v
UCGE 23,75 24,75 v
-UUEJ 19,75 20,25 v
E sspannungen der
Digitaleinginge “IH 2,4 v
uu 0,7 ¥
Analogeingangsspannungen III =8 16 ¥
husgangestrime der
Digitalesusginge Im =400 Jub
To, 2 mh
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Fortsetzung

B 304D DA

Ausgangsstrime IDH =1,5 mA
IDF 1,5 mA
IREL 18 ma
‘IREH 10 mA
Umgebungstemperaturbereich w& 10 70 g
Statische Kennwerte tuccl =5V, Uppy = 28V, -Uppq = 200V, Jt « 25 % = 5 K)
Kurzzeichen min. max. Einheit
Eingangsstrime der Digital- IIL =300 i
eingdnge 3
e o 1
Eingangsstrom der Amalog- IIA
einginge
SENSE, SLA, SLB, SHA, 5HB,
OLA, DLB, OHA, OHBZ? 50 uA
U -0 vl?
BIAS
l.II = 16 V¥
Eingangaclampingspannung ) _UIH 1,5 v
-Ip = 10 mA, Ugrae = 0 ¥
High-Ausgangsspannung der Upy 2,4 v
Digitelausginge SMRE, 55
= 1
Uppag =0 ¥
_IUH = 0,4 mA
Lew-Auagangasspannung der uuL 500 uY
Digitelausgénge SMR, 55,
SEL )
1
uﬂllﬁ =0V
IuL = 7 mh
Ausgangsspercsirom 'IUH 100 h
des OC-Ausganges SEL y
1
Ugy = 5 Vs Uggpg = OV
Etranaurnnnmtzj}
B 1
Ugras = O V oo 60 A
Tees L A
“Iees 35 mA
Stromaufnahme im 23
Standby=-Betrieb IIII:ES 15 mA
Uprge = 12 ¥12
BIAS 30 ma

“Iegss



Fortsetzung

Kurzzelchen min. max. Einheit

Spannungsfehler an 00 Upg3? .

1)
Ugras =0V .
Uy, = Yo =0V -50 50 P
oL = You 2)
uﬂl. B LluH = -8 ¥; 16 ¥ =100 120 By

Spannungsfehler an
R5H, RSL o

Sy
Ugras = O V &%
Ug, = Ugy = =8 V3 16 V T 100 -

Komparatarfehler®’, Algpyee)

Uggd)

S ) ;
Uprag = 0 V7, Ugy = -B ¥,
16 ¥
Ug = -B V, +16 ¥
Usgnse = =B V. +16 V¥ -60 60 mv

Reststirom an DO, DN, DP,
RSL, SENSE, RSH bei abge-
schaltetes Treiber/Wider-

standaschalter nach Masse &) 1

0z
Vapas = 0 Vo1 Uy s 20 ¥ -10 10 uA

Balancespannung an 00, ONM,
SENSE, OP, RS5L, RSH bel ab- U
geschaltetem Tuti.l:lur:".n"i'i.nl:lrlu'vs:I

standsschelter nach MWasse

0z

1)
Upgas = 0 V7,

EL = 100 kOhm & -1,0 1,3 ¥

) Ugqag llegt iiber R = 22 kDhm am Ansehlu 9
2) Eln- wnd Ausging® affen, Anslogeingiinge suf Masse
3)
J“”uu = Up - Upp bBzw. AUy, = Uy, - Ugg
&
BlUpg = Up = Upg baw. Blpe = Uy, - Ugg

’ Au
oLy | SRR ||
SENSE SH SENSE bzw. huSEHEE = HEL - USEHEE » UEEHEE oder

gine der Schwellwertspannungen USH bzw. UEL wird varilert bis zum Wechsel
des logischen Pegels nach Wahtheitstabelle der Sensorlogik.

e Die entsprechende Betriebsart ist vor der Messung Zu laden, Eingangsspannungen

entsprechend Betriebsbedingungen

Dee vorl n Datenblatrer dienen
Bussch F der Infermation|

Es wonnen daraus kene L -
lichkeitan oder Produkhonsverbind
lichkestan sbgelmitet werden
Anderungan im  Sinne des  techni
schan Fortachitts sind vorbahslten
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