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vorlBufigs technische Daten

Drehsahlregel-Schaltkrais

Der Scheltkreis B 4206 D ist fiir das Prinzip der stromgefilhrten Regelung von Universalmotoren mit
Hetzversorgung ausgelegt., Zusttzlich kann eine Momentenregelumg flir die Handhabung von autometi-
schen Schraubendrehern oder dhnlichen EinsatzfHllen mit maximel zulidssigem Drehmoment aufgebaut wer-
den.

Die Verwendung eines Trismca iat erforderlich,

Die interme Nachszindeutomatik erzeugt beim frihzeitigen Verltschen des Triacs oder bed erfolgloser
Zindung Nachzindimpulse im Abetend der dreifachen Impulsdauer., Wihrend des Aufbeus der Betriebs-
apannung verhindert die interme Betriebsspanmungslberwachung Fehlfunktionen, so dal ein definiertes
Startverhalten nach jedem Einachaslten, auch bei kurzen Netzunterbrechungen gegebemn ist.

Nach dem Aufbau der Versorgungsspennung wird ein Senftamlauf reslisiert. Danach wird auf die maxi-
mal eingestellte Drehzehl bew. auf das mawime]l eingestellte Drehmoment beschleunigt.

Ein RHegelverstérker mit Differenseingang, der den momentenen Istwert mit dem eingestellten Sollwert
vergleicht, erzeugt eine Steuerspanmung, die den Istwert auf Sollniveasu hilt.

Der Anschlub flir den Widerstand R? dient der Beeinflussung dea Ladestromes filr den Kondensator C??t
und der Einstellunz des optimalen Steuerwinkels.

Die Gribe C P/t beeinflult die Impulsdauer der Impulssusgangsstufe.

Eauform: 16 poliges DIL-Flastgeh&iuse nech TGL 26713
Rastermaf: 2,5 mm

Heihenabstand: 7,5 mm

Masse: $ 1,5 B
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Bild 3: Verlustleistungsreduktionskurve

‘rplikationshinweise
Ygim Aufbau von Schaltungen mit dem Schaltkreis B 4206 D ist derauf zu achten, dai die Verbindungen

¢ 44 @u Anschluf 7 und Anschiuf 2 miglichst kurz gefilhrt werden.
Sie Verbindung nach AnschluB 2 darf keinen Lastetrom flhren.

Plix cﬁ't ist edn geringer Temperaturkoeffizient zu widhlen.

Tie Dimensionierung des Vorwiderstandes R.|‘. fiir die Netsversorgung seigt Bild 4.
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Der Arbeitsbersich am AnschiuBd 11 liegt zwischen =0,5 V und =6,2 V. Fir Spamnungen > =0,5 V am in-
schluB 11 ktnnen undefinierte Ansteusrverhiltnisse dea axtermen Triacs auftreten.
Der Vorwiderstand R, verhindert sine Aussteuerung in diesem Bereich.
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Bild 4: Dimensionierung des Vorwiderstandes
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Bild 5: MeBschaltung
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Bild 6: Motorregelung mit Drehzehleinstellung, Momenteneinstellung und Temperaturschutz

bleibeand ab.

Der Eingang Anschlull 5 schaltet bei thermischer Uhnrhnln.atung die Steuerimpulse am Anschluf 4

Dar Motor kann nur durch kurzzeitige Netzunterbrechungen erneut anlaufen.
Wird der Anschlull 5 nicht benutzt, 8o 1st er auf Referenzspannung zu legen.
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