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Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (O.)

vorliufige technische Daten

Qghsnhlﬂgtlnsgg.g;tkrgl

Der Schaltkreis B 4206 D ist fiir das Prinzip der stromgefiihrten Regelung von Universelmotoren mit
Netzversorgung ausgelegt., Zusiitzlich kann eine Momentenregelung fiir die Handhabung von automati-
schen Schraubendrehern oder dhnlichen Einsatzfidllen mit maximal zulidssigem Drehmoment aufgebaut wer-
den. ;

Die Verwendung eines Triacs 1st erforderlich.

Die interne Nachzilindsutomatik erzeugt beim friihgeitigen Verldschen des Triacs oder bei erfolgloser
Ziindung Nachziindimpulse im Abstand der dreifachen Impulsdauer. Widhrend des Aufbaus der Betriebs-
spanmung verhindert die interne Betriebsapannungsiiberwachung Fehlfunktionen, so dal ein definiertes
Startverhalten nach jedem Einschalten, auch bei kurzen Netzunterbrechungen gegeben ist.

Nach dem Aufbau der Versorgungsspannung wird ein Senftanlauf realisiert. Danach wird auf die maxi-
mal eingestellte Drehzahl bzw. auf das maximal eingestellte Drehmoment beschleunigt.

Ein Regelverstéirker mit Differenzeingang, der den momentenen Istwert mit dem eingestellten Sollwert
vergleicht, erzeugt eine Steuerspannung, die den Istwert suf Sollniveau hilt.

Der Anachluf fiir den Widergtand R'f dient der Beeinflussung des Ladestromes fiir den Kondensator ﬂﬁrt
und der Einstellung des optimalen Steuerwinkels.

Die Gri&Be C P/t beeinfluBt die Impul sdauer der Impulsausgangsstufe,

Bauform: 16 poliges DIL-Plastgeh#use nach TGL 26713
RastermaB: 2,5 mm

Reihenabstend: 7,5 mm

Masse: £ 1,5 g
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Fortseteung
Kurgzeichen Anschluf min. BAX. Einheit
Phasensnachnitte~
steuerung
Synchronisier-
a{ggnn 111‘ff 1 mA
I116et2 16 mA
2) -~
Rt 10 yon 1y 1 35 mA
2) s
Eingangsspannung -u111 11 4] T v
Kondemsator,
Hennwert cﬂt T 22 nPf
Widerstand,
Nennwert RF 6=3 0 kChm
Eingangsspamung u & U 5 v
Impulsausgang 14 ce
Regelverstéirker
Eingangsspannung Urq0 10 Upg 0 v
Impulssperre
Bingangaspannung UIE 5 15 v
Eingangastrom 115 5 0 3 mA
Sanftanlauf
Eingangsspannung ﬁ112 12 BIE (8] v
Lastatromiiber=
Eingangsspannung UI14 14 U15 -3 v
Homentenregelung
Eingangsspannung UIﬂl 8 u15 0 v
Eingangsstrom HIB 9 500 fuﬁ
Gesamtverlust=
leistung
o = 25 °C B 1,13 W
Betriebstemperatur=-
arcren e 4 =10 85 o
Sperrachicht-
tgmperatur ﬁ? 125 %

1) Bezugspunkt Anschluf 2, falls nicht anders angegeben
2) Impulspause ® 1 ms
3) siehe Verlustleistungsreduktionskurve



Betriebsbedingungen ')
Kurzzeichen ___ Anschluf min, max. _ Einheit
Betriebsspannung
bel Netzbetrieb ~Ugg 3 13 Uegr. Y,
Stromsynchroni-
sierung I11ets 1 0,35 3,5 mA
3 synchroni-
Slsrung II'lSIﬂ 16 0,35 345 mi
Kondensator,
Widerstand,
Hennwert R]p 6~3 51 820 kOhm
Eingangsspannung
Impul sausgang Uy 4 0 v
Spannungebereich
Lastst Ur13 13 =0,5 0,5 v
1) Begugspunkt Anschlus 2, falls nioht anders angegeben
Eennwerte ') (bei Ugy = =13V 20,157, 2§ = 25 % - 5K)
Kurzzeichen Anschlus min, max. Einhedt
Yersorgung
Gleichatromaufnahme ~Iso 3 1,0 3,0 mA
I15 = 400 ’(ul
“T = -" v
Betriebsspannungs-
begrensung -ﬂhp._ 3 14,6 16,7 v
Igp = =5 mA,
Ujg =0V
Referenzspannunge~-
guelle
Referenzspannung “Upes 15 8,4 9,4 v
Uy =0V
Phasensnschni tt-
steuerung
spannung 2)
Impul seusgang
Ausgengsimpulsstrom ) I, 4 100 180 mA

“T - =6,57V,

U11- ." ?. 115 - m;ﬂl

TI‘ = -1’2 Tf
11 - m f“.'
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Fortsetsung

R 4206 D

Ednheit

Ausgangssperrstrom Tors 4 3
U, = 0 mv,

U =0¥

Begelvergtiirker

Ausgangsstrom Io11 1
S2 offen, U;g = 0 V

“11 = =3,57V,

“1‘ = -4 '.

Uyp = =4,5 V

Il.m = -3-5 v '1011

Sanftsnlent
Startstrom 'Im 2 12 . 20 50
U’IE = D ?‘

Uy = Uys

170
150

38

Endstrom 'IQ‘I 2 12 50 130
Ujg= =0V,

Ujp = =0,5 7V

Lutltrnul.ther-”
wachung

Nullspannung | 14 0,6 1
14,15

Ausgangsspannung Ugq 4.15 14 1,25 1,75
Uje = 0V, ’
16~ |
UT] = -Sﬂﬂ ﬂ'
33 offen

1) Bezugspunkt (Masse) ist AnschluB 2, S1 bis S4 geschlossen,
U; = 0V, falls nichi anders angegeben

2) Bezugspunkt AnschluB 3

3) Impulsmessung, t = 10 /o8 5

4) Impulspeuse £ 1 ms

HebenkenngroSen ' (bei Upy = =13V £ 0,15V, +* =25 % - 5K)

Rurzzeichen _  Anschiu _ min, BAaX.
Betriebsspannungs- '

Einschal tkontrolle Iy 2K 12 20
“12 = -2_ v'
“m L] "1 2- 5 \"

Ausschal tkontrolle I
“12 s =27
“GG = =9,9V



Portsetzung

Phasenanschnitt-
stevervng

Eingangsspannungs~- o

I1Begr.
11-!5"“16-0?' 16 8.0 v
1 gn 250y Uy = OV 1U116Bogr. ’ 9:3

Regelverstiirker

Eingsngsruhestrom I140 1 fn.l
32 ﬁffll. U11 = =4 ?-

2)
impulssperre
Ausschal tkontrolle : Ip4 2K 12 0,5 mA

Momentenregelung

Einschaltkontrolle
82, 84 offen,

1) Bezugepunkt (Messe) AnschluB 2, 51 bis S4 geachlosaen,
u1.16 = 0V, falls nicht anders angegeben

2) y,, = =0,5 V (81 offen, I, =5 uh — I =0 ,uk, 52 bis 54 geschlossen)
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Bild 3: Verlusileistungsreduktionskurve

Appliketionshinwelise
Saim Aufbeu von Schaltungen mit dem Schaltkreis B 4206 D ist darsuf zu achten, daB die Verbindungen

c r/g B0 Anschluf8 7 und Anschluf 2 miiglichst kurz gefiihrt werden.
Dio Verbindung nach Anschlufi 2 darf keinen Laststrom fithren.

Pir ﬂ#t ist ein geringer Temperaturkoeffizient zu wihlen.

Dis Dimensionierung des Vorwiderstandes l!1ir fiir die Netzversorgung zeigt Bild 4.
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Der Arbeitsbereich F'hﬂﬂﬂuﬂ 11 liegt zwischen -0,5 ¥V und -6,2 V. PFir Spannungen > -0,5 ¥V am An-
gchluB 11 kimmen undefinierte Angpteuerverhiilltnisse des extermen Triascs suftreten.
Der Vorwiderstand R, 3 verhindert eine Aussteuerung in diesem Bereich.
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Bild 4: Dimensionierung dea Vorwiderstandes
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Bild 5: MeBachaltung
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Bild 6: Motorregelung mit Drehzehleinstellung, Momenteneinstellung und Tempersturschuts

bleibend ab.

Der Eingang AnschluB 5 schaltet bei thermischer liberbelastung die Steuerimpulse am Anschluf 4

Der Motor kann nur durch kurzzeitige Netsunterbrechungen ermeut anlaufen.
Wird der Anschlufl 5 nicht benutzt, so 18t er auf Referenzapannung zu legen.
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