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Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (O.)

vorléufige techniache Daten

Drehzahlregel=5 tkreis

Der B 4207 D ist flir das Prinzip der tachogefihrten Regelung von Universalmotoren mit Netzversorgung
susgelegt. Zuslitzlich kann eine Momemtenregelung filr die Handhabung von automatlschen Schrauben-
drehern oder dhmlichen EinsatzfEllen mit maximal zulléissigem Drehmoment aufgebaut werden. Dia Ver-
wendung eines Triacs und eines Tachogenerators ist erforderlich.

Von der vom Techo erseugten Wechselepanmung wird die Frequenz im f/u-Wandler des Schaltkreises aus-
gewertet. Bin Regelverstéirker mit Differenszeingang, der den momentanen Istwert mit dem eingestell-
ten Scllwert vergleicht, erzeugt eine Steuerapannung, die dem Istwert auf Scollniveau hilt.

Der AnschluB fllr den Widerstamd R, dient der Beeinflussung des Ladestromes filr den Kondensator
C wyy Und der Einstellung des optimalen Steuerwinkels.

Die Griife C /1t beeinflubt die Impulsdauer der Impulssusgangsstufe.

Wihrend des Aufbaus der Betriebsspannung verhindert die interme Betriebsspannungsilberwachung Fehl-
funktiopen, so daB ein definiertes Startverhalten nach jedem Einschalten, such bei kurzen Netz-
unterbrechungen, gegeben ist. Nach dem Aufbau der Versorgungsspannung wird ein Sanftenlauf reali=-
siert. Danach wird auf die marimel eimgestellte Drehzahl bzw. auf das marimal eingestellte Dreh-
moment beschleunigt.

Baufeorm: 18 poliges DIL-Plastgehluge mach TGL 26713
RastermaB: 2,54 mm

Reilhenabgtand: 7,62 mm -
Mesae: & 1,5 g
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1) Besugspunkt Anschluf 2, falls nicht anders angegeben

2 Impulspause & 1 ms

3) siehe Verlustleistungsreduktionsiurve

Beiriebsspannung
beal Hetzhetrieb

Stromsynchroni-
sierung

S pannungssynchroni-
sierung

Kondensater,
Nennwert

¥Viderstand,
Nenowert

LingRngEEPANNUNE
Impul sausgeng

Funktionsbareich
Nechzindautomatik

Funktionabereich
£ /u-¥andler 2)

5 pannungabereich
Momentenregelung

2) Bezugspunkt AnschluB 16

Kenmwerte (bei Ug = =13V 20,157, <% = 25 % - 5 k)

Yersorgung
Gleichstromeufnahme
Ujo = U?P -4 ¥
I‘I? = 400 ful.

51 bis 54 geschlosgen

Betriebespannungs-

“10 m =4 ¥V, 31 bis
84 geachlossen

Referenzppannungs=
guella

Eurggeichen | Anschiuf | min, max. | Eiohedt
“eg 3 L Upegr. | ¥
I1iete 1 0,35 3,5 v
I'_(ﬂm 17 0,35 3.5 v

cfft T 2,2 22 nF

Ry 6-3 51 820 kChm
"14 4 1] ¥
R.5_3 5=3 o klhm
Uy0-16 10 a & v

1 Begugspunkt Masse (M) AnschluB 2, falls nicht anders engegeben

Eurzzeichen | Anschlud win. max. Einheit
'Iﬂﬂ 3 1 3 mi
'UBtgr. 3 14,6 16,7 v
‘UREf | 16 3.4 9.4 v

Referensspannung
U1 - U1|}| = 'D v.
U1n = '-" v

51 bis 54 geschlossen
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Fortsetzung

thunhnitt-”
steuerung

R? ~Referensspannung Ue.3 63 1,0 1,30 v
Ugq= Uy = 0OV,

“'lﬂ" -4 ¥

51 bis 54 geschlossen

lmpul seusgang
Ausgangsimpul sstrom 2) IM 4 100 180 mA
11-17- 400 ‘;ul..

UT = =6,5V

B, 4 T U =120
51 bis 54 geschlossen

husgangasperratrom Lorg 4 3 Sk
Uyp, 12" ~4 Vo Uy O ¥

Upe =6,5 V, I q= 400 ,uk

u, =0V, :
sl vis 34 geschlossen

Regelverstéirker
Ausgangsstrom Ig12 12 80 170 ’,u.lL
“11’""1' oV, r
Uyp= =4 v
U= =3,5 v, 52 offen
81, 53, 54 geschlossen
U= =4,5 ¥

Ugq= =3,5 ¥ “Igq2 | 70 150 |

Freguens-3 pannungs-
I'er

Umladespannung Uy_46 5 55 6,0 v
Uyq=ly= 0.V, Ug= 0,5 ¥

54 offem, 51, 52, 53
geachlogaen

Um- =4 V¥, Ig- =10 ‘,u.\
Umladeverstirkung
I!ufl*j Al 10=-9 9,2 11,5

lI-ml -'4,5 ?. Ig‘ -500 ;ul
54 offen

u1|1T- 0 H‘. UE = '\-ﬂ".;-l' 'l.l'
81, 52, 83 geschlossen

Sanftanl auf
(f/u-Wendler nicht aktiv)

U...?IU.IH .Y, H'l'ﬂ" =4 V

51 offem, 52, 53, 54
geachloesen




Forteetsung

Stertstrom 4 To13 13
Uy Ue
Endatrom *! “Ig13 13
U”- -ﬂli “'

Upgm Ug= O ¥, Uygm =4 ¥

51 eoffen, 52, 53, 54
geschlossen

(f/u-Wandler aktiv)

Uy3= Use .
“'IT- 0OV, Uyg= =4 V
UB- -0,5V

S1, 54 offen
Endstrom =Ip13 13
Upg= =0,5 ¥

U\].r- ov, 'II'.";- =4 ¥

Ug= =0,5V
81, 84 offemn

Momentenregelung
Nullspannung
U“,- II.'- ov
“10" =4 ¥V, 81 ble 54
geschlossen

3
; U1s-16 L

Ausgangsspannung 1:‘15_15 15
Uy4= 2300 oV, '
Y 9y

'ﬂ'.‘un -4 ¥V, 83 aoffen
81, 82, 84 geschlossen

0,6

1:25

1,75

Nebenkenngrifen (bei Upg = =13 V 2 0,15V, %, = 25

Kurzzeichen | Anschlub

% -5 K)

maxt.

| Einheit

B;'trilbllme'
Uperwachung

Eingchal tkontrolle 'Iﬂ‘lli 13
Um- =12,9 V

“13"' -2V, “17’ =0V

U,.= =4 ¥, 51 bis 34 ge-

B ogsen

Ausschal tkontrolle 101 K 13
Ugg= =9.9 7V

u1j-‘ -2 ?- H1T-U1- D 7

T.l.m. -4 ¥, 81 bia 54
geachlogsan

Fhasenanschniti-
steuerung
Eingengsspannungs=
begrenzung

Ujg= =4 V¥, 51 bis 34
geschlosgen
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0,5
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Portsetzung

Eurzze
b b

ggﬁglvgrltﬂrglx

Eingangasrunestrom
U1T'UT- oV, sz- -4 v
82 offen, 51, B3, 54
geschlossen

Impulssperre

Einschal tkontrolle Io1
U1T-U1- ov, U1ﬂ- -4 ¥
81 offen, 32, 53, 54
geschlogsen

H.‘a-‘ .‘3|T ?-. 'II.|3- -u..ﬁ v
Ausgchal tkontrolle

81 offen, 82, 53, 54
geachlossen

H‘B‘ _01,?' ?. u13. "0.5 'll
U1?-U1- oV, U1n’ -4 ¥

81 offem, 52, 83, 54 |
geschloasen

uis- "0’_-? T

&1 offen, 82, 53, &84

geachlossen

Uyg= Ure “I11e
uIT'H1- oV, “1&' -4 ¥

ﬂITB.F-

=0y 2011 7Bege.

1111

“Tor

Freguans-53 pannungs-
Wendler

Einscheltkonirolle 'IDBK
U‘?’“1- 0 ?. u.!u'. ""‘ 'il'

84 offen, 51, 52, 83
geschloggen

UEI =150 mV; Hg

Ausschaltkontrolle I
sl.=a 0V, O,.= =4 ¥ -

bFY il y Yol

84 offen, 51, 52, 53

geschlassen
UEI =20 mV, Ugi -6 ¥

Eingangaruhestrom 115
E1T=‘UI. 0 vl u.lo- =4 ¥

54 offan, 381, 82, 83

geachloagen

Ug= c v

= =8 ¥
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Fortsetzung
Eurzgeichen |  Apschluf | min. ZEX.
Sanftanlanf
Entladestrom 1013 13 0,5

Upg=Uq= 0V, Uyp= -4 ¥
Uyy= =0,5 V, Uygm =0,7 ¥ .
81 offen, S2, 53, 54
geschlosaen
Momentenregelung
Einschal tkontrolle Ug12x 12 [
!]w- -4 Tf “1-?-“11-
‘J‘- 0¥, 92, 33 offen,
81, 84 geschloasen
Hu- 400 mV

Ausschal tkontrolle -um 2K 12 0,5

II'ID- -4 ¥V, “17-0111
U,= 0V, 52, 53 offen,
31, 54 geschlossen
l.l“- 200 mV

1) Beszugspunkt Anschlug 3

2) 1mpulemessung t < 10 ,us

3) Besugapunkt Amschlug 16

4) y,g= 0 V — Anschlug 18 offen

?) (v4g = 0 V, Anschlus 9 offen) —= (Anschlus 18 offem, Iy = =500 ,ui)
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Bild 3: Verlustleistungaredukticnskurve
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Applikat 8e

Beim Aufbay von Schaltungen mit dem Schaltkraeis B 4207 D ist darsuf gu achten, dab die Verbin-
dungen C y,, zu AnschluB 7 und Anschluf 2 mBglichet kurz gefilhrt werden.
Die Verbindung nech Anschluf 2 darf keinen Lastatrom fithren.

Piir C 5,y 16t ein geringer Temperaturkoeffizient zu wilhlen.

Maeseanschliisse von Sollwertgeber, Tachospule und zugehfrigem Entstrkondensator dlirfen nicht
vom Laststrom durchflossen werden.

Die Tachospule flr den Schaltkreis B 4207 D ist von aterken Streufeldern des Motors fermsukelten.

Die Dimenmsionierung des Vorwiderstandes Ry fir die Netzversorgung zeigt Bild G

Der Arbeitsbereich em Anaschluf 12 liegt zwischen ~0,5 V und -6,2 V. Pir Spanmungen’=0,5 V am An-
schluB 12 kinnen undefinierte Ansteuwerverhiltnisse des externen Triec auftreten.
Ein Vorwiderstand verhindert eine Aussteuerung in diesem Bereich.

Der Regelverstidrker koann 8o beschaltet werden, def er flir verschiedene Steuerspanmungadifferenzen
um einen wihlberen Sollwart den gessmten Steusrspannungsbereich am Anschluf 12 "durchfihrt".

Bild & Zeigt als Beispiel eine Beschaltung des Regelveratdrkers, die vielen Anwendungefillen
gerecht wird. .

0,90 = U
¥ Smex
Rymax = %
1 = Gesamtstromaufnahme der Schaltung
¥ 1 1 + I, 1
n = “Smax P x
—-E-ﬂm: Igpney = Stromaufnehme des Schaltkreises
KM
i Ip = gomittelter Strombedar! des Zlndimpulsea
183 1: = Strombedarf sonstiger Peripherisbauslemente
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Bild &: Beschaltung des Regelverstirkers

Wird R, eingefilgt, so ist der Steuerspenmungsbereich am Anschlu8 12 dber AnschluB 11 "dehnbar®
R = gtwa 200 oV fir gesamten Steusrspanmmgaberedich am Anschlul 12

Ry = 0 = Steuerapannungsdifferenz eiwa glelch der Ausgangsspannung
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