
PKK SBlektronmik 

Information 
— C 500D,C 501D,C 502D 2/84 

Vvorläufige technische Daten 

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (Oder) 

Analog- bzw. Digitalprozessoren 

Die integrierten Schaltkreise C 500 D, C 501 D und C 502 D sind Bestandteile eines 

integrierenden A-D-Umsetzer-Systems für den Aufbau eines hochwertigen Digital- 

voltmeters. 

Der C 500 D ist ein Analogprozessor für einen A-D-Umsetzer mit 14 bit Genauigkeit 

(4'/, Digit). Der C 501 D ist ein Analogprozessor, der Bestandteil eines A-D-Umsetzers 

mit einer Genauigkeit von 11 bit (3'/, Digit) ist. Der C 502 D ist ein Digitalprozessor 

mit gemultiplexten 7-Segment-Ausgängen für max. 4'/, Digit. 

— Gehäuse: C 500 D, C 501 D — 18poliges DIL-Plastgehäuse 
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Gehäuse: C 502 D — 20poliges DIL-Plastgehäuse 
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Anschlußbelegungen: 

1 AHI 
2 AIL 

3 UpErO 
4 Urrı 
5 — AGND 
6 cH2 
7 o 
8 3B 
9 A 
10 KOo 
11 — DGND 
42 Üaı 
13 10 
14 II 
15 B0 

16 Uog4 
17 cx1 
18 Co2 
19 
20 

c 500 D/ C 501 D 

Analogeingang High 

Analogeingang Low 

Referenzausgang 

Referenzeingang 

Analogmasse 

Referenzkapazität 

Referenzkapazität 

Steuereingang B 

Steuereingang A 

Komparatorausgang 

Digitalmasse 

neg. Beiriebsspannung 

Integratorausgang 

Integratoreingang 

Treiberausgang 

pos. Betriebsspannung 

Nullpunktkapazität 

Nullpunktkapazität 

21.3.9.2.20 TGL 26713 

C 502 D 

B Steuerausgang 

D1 Digit 1, LSD 

D2 Digit 2 

D3 Digit 3 

D4 Digit 4 

D5 Digit 5 

SA Segment A 

SB Segment B 

SC Segment C 

Masse 

SD Segment D 

SE Segment E 

SE Segment F 

5G Segment G 

KO Komparatoreingang 

TR Trigger-Eingang 

0SZ2 OOszillatoreingang 

20 K Ausgang 

A Steuerausgang A 

Vocc Betriebsspannung 



2/84 3 C 500 D, C 501 D, C 502 B 

Grenzwerte C 500 D, C 501 D: 

min max. 

positive Betriebsspannung Ucc+” 0 +18 V 

negative Betriebsspannung U“ —18 0 V 

Eingangsspannungen U, Ucec- Ucc+ 

Komparator-Ausgangsspannung (Pin 10) UVoiromp. ” 0 Ucc+ V 

Komparator-Ausgangsstrom lowen. 70 20 mA 

Ausgangs-Quellenströme (Pin 3, 13, 15) 10° 0 10 mA 

Spannungen bezogen auf Analog- und Digitalmasse 

** Ausgänge sind nicht kurzschlußfest 

Hauptkenngrößen C 500 D, C 501 D: für $, = 25°C, Ucc+ = 12 V, Ucc- = 12 V, Upetr = 1V, 
Cx = 1uF, Cpefr = 1UF, Cx = 43 K, fu = 2,5s7), 
C_ = 1 pP/KP 

min. max. 

Stromaufnahme lcc+ 20 mA 
Ice- 18 mA 

Komparator-Low-Ausgangsspannung 

bei 1o. = 1,6mA VoL 0,4° V“ 
Eingangsstrom an den Steuereingängen 

(A. B-High-Eingangsstrom bei Un = 2 V) IH 40 vA 

M\ow-Eingangsstrom bei 
UL=0,8V In —300 vA 
Linearitätsfehler bezüglich „‚full-scale‘“ beim 

C500D Fün *5109 
C501D Fün 510° 

* bezogen auf Digital-Masse



elektrische Kenngrößen C502D b%ei = 25° - 5K: 

Stromaufnahme 
Unc=5,25V 

Low-Ausgangsspannung 
— Segment- bzw, BCD-Treiber 
Ucc=4,75V 
Io. = 100 mA 

— Steuereingänge A, B 
lo. = 20 mA 
- 20 K Ausgang 

lo. = 10mA 

Low-Ausgangsstrom für Digittreiber 
Ucc = 4,75 
Uo.=4,0V 

High-Ausgangsspannung für Digittreiber, 
Steuereingänge A, B und 20 K-Ausgang 
Ucc =4,75 V 
loH=0 

High-Sperrstrom der BCD- bzw. Segment-Ausgang 
UoH=5,5, V 
Ucc = 4,75V 
Low-Eingangsstrom außer Oszillatoreingang 

Ucc=5,25C 
U =0,4V 

High-Eingangsstrom außer Oszillatoreingang 

Ucc = 5,25 V 
U =24V 

Oszillatoreingang-High-Eingangsstrom 

Ucc=5V 
U =1,7V 

U =24V 
U =0,5V 

Low-Eingangsstrom 

U =0,4V 

Icc 

or 

Uor 

[ 

IH 

Iht+ 
IH 

YıL7- 

Iır 

min. 

18 

1,6- 

—170 

—170 

max, 

110 

0,5 

0,5 

0,4 

250 

170 
500 
—40 

mA 

mA 

mA 

mA 

5
5
5



2/84 T C 500 D, C 501 D, C 502 D 

Betriebsbedingungen: min. maxX. 
Betriebsspannung Voc 4,75 5,25 Y 

High-Eingangsspannung 
außer 0szillator Ur 2,0 515 v 

Low-Eingangsspannung 
außer Oszillator UII. 9 0,8 V 

Betriebstemperaturbereich "a ( 70 % 

Blockschalbild C 502 D: 

20K-Ausgang 
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Anwenderschaltung: 

3'/2 (C 501/02 D)- bzw. 4'/, (C 500/02 D)-stelliges DVM: 

Analog- und Digitalmasse sind auf der Platine getrennt zu führen und werden an einem 
Massepunkt am Netzteil zusammengeschaltet! 

4nä é„_ nv 
. m„‘% %"_‘ v 

4,7k 
500 

&k q0n 
— D_ 1 
(Uner=1.2v)] * n e 

‚Out 3 7 3| 

I"-L..:f:"‘l'n_v" C500D “':9:. 324[] [} — |28555D 
434 °'I_—':C5‘"°“;__.‚.c. s , 8 

mra — | T T 
—8 n 

9 10 

Digitalmasse 

+ n;-% F av 

6500 D: 137 87 76 002 500077 ispiel: i haltkreis C 500 D C 500 D: 7 2 Bestellbeispiel: Integrierter Schaltkreis C G 801 D: 137 87 76 002 801055 

C 502 D: 137 87 76 002 502056 

Die vorlie Datenblätter dienen 
ausschließlich der Information! 

lichkeiten abgeleitet werden. 
rungen im Sinne des techni- 

schen Fortschritts sind vorbehalten. 
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