C500D-C501D-C502D |

Analog- bzw. Digitalprozessoren

Die integrierten Schaltkreise C500D, C501D und C502D
sind Bestondteile eines integrierten A-D-Umsetzer-Systems fir
den Aufbau eines hochwertigen Digitalvoltmeters.

Der C500D ist ein Analogprozessor fiir einen A-D-Umsetzer
mit 14 bit Genauigkeit (4'/; Digit). Der C 501 D ist ein Analog-
prozessor, der Bestandieil eines A-D-Umselzers mit einer Ge-
nauigkeit von 11 bit (3'/; Digit) ist. Der C 502 D ist ein Digi-
talprozessor mit BCD-gemultiplexten 7-Segment-Ausgéngen fir
max. 4'/; Digit.

Bauformen: C 500D, C501 D 7
C 502
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Anschiufibelegungen
CD/CW D cx2D

1 AXW Anclogeingang High B8 Slavereingang

2 0 AXL Anaologeingang low D1 Digit 1, LSD

3 Upup Referenrousgong D2 Digin 2

4 Ugam Relerenzeingang D) Digit 3

5 AGND Anclogmaiie Da Digit &

6 CH2 Referenzkoporitan D3 Digit 5

7 CHy Referenzhoporitat SA Segment A

s B Stevercingang B 58 Segment B

9 N Steversingong A sC Segment C
1 KO Komparatorousgong Maosse
11 DOND Digitolmosse 5D Segment D
12 Uge- neg. Betriebaspannung SE Segment E
13 g Integratorausgang SF Segment F
w o, integratoreingang sG Sogment O
15 8o Treiberousgong KO Komgparoloteingong
16 Uce, pos Betriebssponnung TR Trigger-Eingang
17 L= Nullpunkikopazitit 052 Osziliatoreingong
LL I - Nullpunktkopaoritéi 20K Autgong
19 - A Steuerousgang A
0 - uce Botriebsspannung
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) Fur die Eingdnge KOMP und TRIGGER sind iur Ausidsung der Zuvatz-
funktionen mox. Uy == 9 V rulfssig.

) Dis Angabe gilt for 8, = 320°C.
Bei hoheren Temperoturen it cine Verlustleistungsredusiarung von
0.7 mV/K sinrubalian.




