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C 560 D dahnlicher Typ: AD 558 JN

Der C 560 D ist ein monolithischer Digital-Analog-Wandler. Er setzt ein B bit breites
Digitalwort in eine analoge Ausgangsspannung mit einem max. Fehler von 0,4%
vom Endwert um. Der Ausgangsspannungsbereich ist mit dem Anschlu® 14 (Ugsg)
anschluBprogrammierbar.

Eine Verbindung mit Analogmasse ergibt einen Endwert von 9,0... 10,0V, wahrend
die Verbindung mit Anschlu® 16 (Ug) einen Endwert von 2,25...2,50 V ergibt, Durch
variable Beschaltungsmaoglichkeiten von Anschlu® 15 und 16 kann z.B. der Aus-
gangsquelistrom erhoht oder der Endwert extern abgeglichen, bzw. vergroflert
werden.

Die Betriebsspannung von +5V und die beiden Steuereingdnge CS1 und CS2,
welche die Eingangsdaten zwischenspeichern kdnnen, ermaéglichen mit dem C 560 D
eine optimale D/A-Schnittstelle in 8 bit-Mikrorechner-Systemen.

Vorlaufige technische Daten
TGL: 43792

Bauform: 16poliges DIL-Plastgehause Rastermal: 2,5 mm
nach TGL 26 713 Reihenabstand: 7,5 mm
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un
-

!IQ#S:Eu

TLLLLE TGL 2671




Anschlufbelegung:

1 Dateneingang DB@, LSB 9
2 Dateneingang DB1 10
3 Dateneingang DB2 1
4 Dateneingang DB3 12
5 Dateneingang DB4 13
6 Dateneingang DB5 14
7 Dateneingang DB6 15
8 Dateneingang DB7, MSB 16
Funktionstabelle:

DB¢...DB7 CS1 CS2

Funktion

Chip Selekt 2 C52

Chip Selekt 1 CS1
Betriebsspannung Ucc
Digitalmasse Mp
Analogmasse M,
Auswahleingang Ugse.
Sense-Anschluf’ Upsen
Spannungsausgang Force Ug
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Latch ,transparent’”’; direkte Umsetzung der Eingangsdaten
Einschreiben der Daten in das Latch (Verriegelung); Umsetzung
hat schon bei CS1 = CS2 = L begonnen

Latch ist verriegelt; Ausgangsspannung entspricht den zuletzt
eingeschriebenen Daten

X ... Pegel beliebig
J ...Low—High —Flanke



Blockschaltung:

Betriebsbedingungen:

Betriebsspannung

- 2,5 V-Bereich

+ 10 V-Bereich
Ausgangsstrom
Digitaleingénge (Anschl. 1-10)
~ L-Eingangsspannung

~ H-Eingangsspannung
Betriebstemperaturbereich

C=0D

Ucc

min.

4.5
1.4

2,0

max.

16,5
16,5
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5,5

70




KenngriBen (Ucc=5...15V; #, = 256°C—5K):

Endwertausgangsspannung
U|g__1u = {J,BV + 156 I'HV,'.
U|1”|g =2V+15mV
lo = 30 uA £ 5 pA und
lo = 5 mA + 250 pA

2,5 V-Bereich: Ugc =5V +£ 20 mV

10 V-Bereich: Uge = 15V £ 90 mV
Offsetfehler
Uee =5V £ 20 mV fiir 2,5 V-Bereich
Uy  w0=08V = 15mV
lo = 50 uA + 5 pA
Linearitatsfehler
Uge =5V £ 20 mV fiir 2,5 V-Bereich
UIH.'ID = U,‘ V+ 10 mV
Uj;.. s+ Ansteuerung durch TTL
Differentieller Linearitatsfehler
Uec =5V £ 20 mV fiir 2,5 V-Bereich
Uj; .. g : Ansteuerung durch TTL
Stromaufnahme
Uce = 16,5V £ 90 mV fiir 10 V-Bereich
Anschlusse 1-8 : offen
U|g_m = 0,4 v+ 1ﬂ mv
Eingangsstrom der Digitaleingénge
Uge = 156V £ 80 mV fir 10 V-Bereich
Uy,=0Vx10mV
Uy=7V25mV
Betriebsspannungsunterdriickung
U.;c.,-.;., - 4,5‘9" + 20 mV
Ueccmax =7V £ 650 mV
UIB,'ID = ﬂ,4 V10mV
Uy g=2V £ 15 mV fir 2,56 V-Bereich
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Grenzwerte:

Betriebsspannung Uce
Eingangsspannung der

Digitaleingénge (Anschl. 1-10) U,

Ausgangsstrom (AnschluR 16)" lo

Gesamtverlustleistung Piot

Uinterne Ausgangsstrombegrenzung = 7 mA

Applikative Hinweise zum Einsatz des C 560 D:

Die Betriebsspannung des C 560 D ist mit einem Elko 47 uF und einem Scheiben-C 47 nF
gegen Masse abzublocken. Uber die beiden Steuereingdnge CS1 und CS2 erfolgt die
Steuerung des D/A-Wandlers. Bei entsprechender Beschaltung ergeben sich die Funktions-

moglichkeiten laut Funktionstabelle.

Die Masseflihrung sollte mit groRer Sorgfalt erfolgen, um Stérnadeln zu vermeiden. Dabei
wird in groBeren Systemen die Analog- und Digitalmasse kurz verbunden. Der gemeinsame
Massepunkt fir alle anderen Massepunkte ist die Analogmasse.

Der Nullpunktabgleich im Bipolarbetrieb und der Endwertabgleich sollte mit Spindeleinstell-

reglern erfolgen.

Folgende Bedingungen miissen beim Programmieren der Analogausgangsspannung durch

den Anschlull Ugsg, erflllt sein:

Up=0... 25V  Briicke Pin 15-14; Usc= 4,5...16,5V
Uo=0...10 V  Briicke Pin 13-14; Usc = 11,4 ... 16,5V
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Applikationsbeispiele:

1. 8 bit D/A-Wandler mit unipolarer Ausgangsspannung Ug =.0. .. +2,5 V/2,55 V und
groBeren Ausgangsstromen (ein entsprechender Transistor ist einzusetzen)
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2. 8 bit-D/A-Wandler mit unipolarer Ausgangsspannung Ug=0... +10V/10,20 V

UgeQ-—+10V

R Ug=C . #1020V il
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3. 8 bit-D/A-Wandler mit bipolarer Ausgangsspannung Ug=0...+1,28V
-1,27V
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