
Information 
C565C,C 565-0 C 1/88 (12) 

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (0.) 

vorläufige techniache Daten 

Digital-Analog-Wendler 
Monolithiach integrierte Digital-Analog-Wendler mit einer Linearität von 10 bıt (C S5650 D) bawı 

12 bit (0 565 D), Bie bealtaen eine integrierte temperaturkonmpensierte Z-Dioden-Referenaspannunge- 
quelle und einen Stromausgeng. Die notwendigen Gegenkopplungswiderstände für den Anachluß eines 
OFV ala Strom-Spannungswandler aind mit integriert. 

Gehäuse: 24poligea DIL-Keramikgehluse mit angelöteten Anschlüssen 

Beuform: ABME nach TOL 2671} (Butwurf 12/86) 
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Anschlußbelegung 

1 - nicht belegt 13° Bit 12 _ LSB für C 565 C 
2 - nicht belegt ® 14*- Bit 11 
3 - positive Betriebsspannung (U444) 15 = Bit 10 —_ LSB für C 5650 € 

4 - Referenzspannung-Ausgang 16 -Bit 9 

5 - Referenzspannung-Masse 17-Bit 8 

6 - Referenzeingang 18 - Bit 7 

7 - negative Betriebsspannung (Upgn) 19 -Bit 6 

8 - Bipolaroffset-Eingang 20 — Bit 5 

9 - Stromausgeng DAU 21 -Bit 4 

10 - Widerstand 10-V-Bereich 22 -Bit 3 

11 - Widerstand 20-V-Bereich - 23-Bit 2 

12 - Masse, Bezugapegel 24 -Bit 1 - MSB f 
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l l Bild 2: Blockschaltbild 
"Ueez alg -Macse Dg tol-Masee 

Grenzwerte (gültig für den Betriebstemperaturbereich ) 

Kurzzeichen min mex, __ Einheit 
positive Betriebsspannung Uoc1 . 0 18 Y 

negative fie'l:rie'baapmnung “ccz ü -18 (} Y 

Spannung am Wandlerausgang U9' -3 12 Y 

digitale Eingangsspannung _ Uri3 ... 24 -1 7 Y 

Spannung am Referenzeingeng, V6, 8, 10 =12 12 \ 

Bipolaroffseteingang und am 

Widerstand für den 

10 V-Bereich



1/88 (12) 3 C 565 C, +.w 

Elektrische Kennwerte (gültig vbei Ugg, = -Uggp = 15 V + 0,75 V 
ai.g5°c - 5K für 0 5650 © und 
d‘_ = 0 und 70 °C + 5K für C 565 C falls nicht anders angegeben) 

Kurzzeichen min, _ MaX. Einheit 

Stromaufnahme Icc - 5 FA 

Ugg1 - -Uoc2 = 1B V40,18 V 

Ua3z u 240 7V 035 VW 
-Icc2 - -25 m 

Uoc4 = -Ucc2 = 18 V + 0,18 V 

l]13 v aı 7V +%0,35 V 

Eingangs-High-Strom I.'fli - 3200 ‚«\IA 

Di3wen 247 HVLG 

Eingangs-Low-Strom $ 11L - 100 ‚ü 

U3 ... 24 - 08 V + 16 mV ; 

Ausgangsstrom -Ig 1,6 2,4 mA 

R=ferennu.; 8 pannung Vorer 9,675 10,125 V 

ohne Last 

Lorer = © 
Referenzausgangsspeannung Voret 9,875 10,125 V 

mit Last 

Ioreg * 1:5 mM + 37,5 juM 

Referenzaus| 83pannung Voret 9,3 10,7 v 

olhne Last 

Toref = O 

Referenzausgangsspannung Voret 9;3 10,7 v 

mit Last . 
Iorer * 1,5 mb £& 37,5 juh 

Linearitätsfehler mit 

interner Referenz D EL 

C 565 C - 0,75 0,75 LSB 
C 5650 € - 0,5 . 05 LSB 

Vocı > Uco2 - 11:4 V 4 0,114 V 

differenzielle Nichtlinearität!” En 
C 565 C - 1 1 LSB 
C 5650 € - 0,75 0,75 LSB 

Uoc1 = Uoc2 = 11,4 V 4 0,114 V 

Unipolaroffset 2) Byo =2,5 +2,5 LSB 
Bipolaroffset ?) C - 8,0 8,0 1SB 

Endwertfehler (unipolar} 2) Bpg - 29 29 1LSB 

» bezogen auf die Auflösung des Wandlers 

2) gilt für C 565 0 
3) gilt für C 5650 C



Betriebsbedingungen 

Kurzzeichen _ min, E Einheit 

positive Betriebsspannung Uoc1 11,4 16,5 Y 

nngt£va Betriebsspannung Uea2 -16,5 =11,4 v 

Low-Eingangsspannung lln o 0,8 Y 

High-Eingangsspannung UrE 2,0 545 Y ” 

Ausgangsspannung für unge- 1.l9 -1,5 10 M 
ferten Betrieb des 

endlers 

Umgebungstemperaturbereich * 0 70 %S 

A &. ise 

= Nicht benutzte Digitaleingänge sind an Masse zu schalten. 

- Die Betriebsspannungen Ung; und l.lm=2 sind jeweils mit einem Elko 22 luP und einem Scheiben- 

kondensator 22 nP gegen Masse abzublocken. 

= Analog-und Digitalmasse sind auf der Leiterplatte getrennt zu führen und am Betriebsspannungs- 
anschluß mit der Masse der Analogeusgengsspennung zusammenzZuschalten. 

- Mit einem externen OPV können unter Verwendung der internen Widerstände folgende Ausgengs- 

spennungsbereiche e$_.nseflu:l.lt werden: 

UD-0...#5V;O + 10 V; 0 ..a + 20 V; 4& 2,5 Y;i 4& 5V; 4& 10 V. 

- Der Nullpunkt- und Verstärkungsabgleich wird mit zwei Spindeleinstellreglern vorgenommen. 

- Eine gepufferte Ausgangsspannung ist mit einem Widerstand vom Stromausgang (Anschluß 9) gegen 

Masse möglich. 

Als maximale Ausgangsspannungen sind im Bipolar-Betrieb £ 1,5 V und .im Unipolarbetrieb 

Ug = 0 ... - 2 V möglich. 

- Beim Einsatz des D/A-Wandlers in schnellen Systemen ist darauf zu achten, daß die digitalen Ein- 

gangsdaten parallel anliegen. Palls das nicht der Fall ist, sollten diese in einem Register 

(z. B. 8282 D, DS 8283 D) zwischengespeichert werden. 
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F Ry Offsetobgleich Bild 3: 10-Bit D/A-Wandler mit 

A, Endwertabglech externer Referenz 
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Bild 4: C 565 C mit interner Referenz und unipolarer Ausgangs- 

S pannung 

Ug= 0 444 + 20 V (0 ... + 10 V) 
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Bild 5: Programmierbares Netzteil



Datenblätter dienen 
Information! 

Herausgeber: 

veb i elaktronik beräin 
im vab kombinat: mikrosleidtronik 

Mainzer Straße 25 
Berlin 1035 
Telefon: 58005 21, Telex: 011 2981 01 3055 


