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Information

C570D,C571D

Die Schaltkreise C 570 D, C 571 D sind monolithisch integrierte Analog-Digital-
Wandler fiir 8 bit und 10 bit Auflésung.

Die Wandler arbeiten nach dem sukzessiven Approximationsverfahren. Da sich auf
dem Chip ebenfalls die Referenzspannungsquelle und der Taktgenerator befinden,
sind die Wandler mit geringer Beschaltung in kostengiinstigen 8 bit- bzw. 10 bit-Appli-
kationen einsetzbar.

Vorlaufige technische Daten

Gehause: 18poliges DIL-Plastgehause
Bauform: 21.49.2.18

Rastermal3: 2,54 mm

Reihenabstand: 7,62 mm
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AnschluBbelegungen:

Pin-Nr. C570D C571D

1 i V. Ausgang Bit9

2 Ausgang Bit 8 (LSB) Ausgang Bit 8

3 Ausgang Bit 7 Ausgang Bit 7

4 Ausgang Bit 6 Ausgang Bit 6

5 Ausgang Bit 5 Ausgang Bit 5

6 Ausgang Bit 4 Ausgang Bit 4

7 Ausgang Bit 3 Ausgang Bit 3

8 Ausgang Bit 2 Ausgang Bit 2

9 Ausgang Bit 1 (MSB) Ausgang Bit 1 (MSB)
10 U{;m UC{:'I
11 Eing. Loschen/Starten (L/S) Eing. Loschen/Starten (L/S)
12 Uccz Uccz
13 Analogeingang Analogeingang
14 Analogmasse Analogmasse
15 Betriebsartumschaltung Betriebsartumschaltung
16 Digitalmasse Digitalmasse
17 STATUS-Ausgang (STS) STATUS-Ausgang (STS)
18 i. V. Ausgang Bit 10 (LSB)
Grenzwerte:

min. max.

Positive Betriebsspannung Ueey 0 7 Vv
Negative Betriebsspannung Uees -165 0 Vv
Differenzeingangsspannung d. Analogeingangs Ujs_q4 -15 15 Vv
bezogen auf Analogmasse
Spannung am Steuereingang Pin 11 Ui 0 7 v
Zulassige Spannung an den Digitaleingdngen  Ugqg 0 Uccs
im Tristate-Zustand
Gesamtverlustleistung Piot 350 mwW



Elektrische Kennwerte (#, = 25 °C — 5K):

Auflésung 10,8* bit
Linearitatsfehler C571D Fun %7 LSB
Cs570D + 1/2 LSB
Nullpunktfehier Fune +1 LSB
Differentielle Nichtlinearitat 2 LSB
Umsetzzeit C571D t 15 30 us
C570D 15 40 LS
Stromaufnahme leet (Uyy = B V) 5 mA
lect (U =0V) 10 mA
|g¢2 — 15 mA
Ausgangsspannung **
(lor = 3,2 mA) Uou 0,4 \
(loy = — 0,5 mA) Ugn 24 Vv
Ausgangsleckstrom*** HNoa/ 40 nA

(Uga =0V und Ugg =5V)

* nurCh570D

*#*  Messung erfolgt nach einen H/L-Sprung der Spannung am Anschlul3 11 an den
Anschlissen 9 bis 1 sowie 18 (C571D), bzw. 8 bis 1 (C570 D). Die Einpragung des
jeweiligen Stromes loy bzw. lg. erfolgt erst nach Umsetzung der Eingangs-
spannung

*** Messung erfolgt an den Anschllssen 9 bis 1 Eingangsspannung.
{C 571 D) bzw. 8 bis 1 (C 570 D).

Betriebsbedingungen:
min. max.

Positive Betriebsspannung Uces 4,5 5,5 v
Negative Betriebsspannung Uccz -1575 —-142% V
L-Eingangsspannung Uin 0 0.8 v
H-Eingangsspannung Uihing 2,0 5,5 v
Analogeingangsspannung, unipolar Uiiau 0 10 Vv
Analogeingangsspannung, bipolar Uiz —B 5 v

Umgebungstemperatur i 0 70 i
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Informationswerte:

Betriebsspannungsunterdriickung bei eingestelltem Endwert fir + 2LSB
Uc[:g = 4,5 " S 5,5 V und
Ueca=—14,25... - 1575V

Analogeingangswiderstand 3...7kR

Zulassige Spannungsdifferenz zwischen Analog- und Digitalmasse +1V

Applikative Hinweise zum Einsatz des C 571 D/C570 D:

Die Betriebsspannungen des C 571 D/C 570 D sind nahe am Schaltkreis mit 47 uF
parallel 47 nF (Scheiben-C) gegen Digitalmasse abzublocken.
Bei der Massefihrung ist darauf zu achten, daf? keine Strome des Digitalteils (iber die
Analogmasse fliel3en.
Der Verstarkungsabgleich in Reihe mit dem Analogeingang (13) erfolgt typisch mit
C570D/( 8 bit) 20 Q/LSB
C571D (10 bit) 5Q/LSB,
so daB mit einem 100 Q (50 Q) Dickschicht — Regler sehr groRe Bereichsanderungen
moglich sind.
Der Abgleich auf 1023 ~ 10,23V, um 10 mV/LSB zu realisieren, ist moglich.
Der Nullpunktabgleich kann aus + Ug. erfolgen, wenn der Abgleichbereich klein und
die Betriebsspannungen stabil sind.
Der AnschluB Betriebsumschaltung/Eingangsspannungsbereichsumschaltung
0...10V, =5V, ist auf die Analogmasse zu flihren bzw. direkt auf Pin 14, wenn Null-
punktabgleichelemente enthalten sind.

Der Gleichtaktbereich zwischen Analog- und Digitalmasse von Ugy = = 1 V ist
unbedingt zu beachten. Bei Uy = 0 V ist die Analogmasse mit der Digitalmasse zu
verbinden.

Bei der Mellwertiibernahme ist die notwendige Verzogerungszeit von 500 ns zwi-
schen STS-H/L-Flanke, bis die Daten an den Ausgéngen stabil stehen, zu beachten.
Das BE weist mit einem typischen Eingangswiderstand von 5 kQ eine verhaltnis-
mafig hohe Belastung der Signalquelle auf. (lin. [10 V] = 2 mA). Deshalb sind
Quellen mit niederohmigen Ausgang zu verwenden bzw. Puffer-OPV’'s vor den
Eingang zu setzen (Bild auf Seite 7).
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Bei zu groBer Startimpulsfrequenz wird die laufende Umsetzung mit der folgenden
L/H-Flanke von L/S gestoppt und mit der H/L-Flanke eine neue Umsetzung ausgelost.
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R1 R2 R3 R4 R5
C570D 20Q 2,4kQ 1,8kQ 10 kQ 20Q/LSB
C571D 10 Q 2,4kQ 4,7 kQ 10 kQ 5Q/LSB

Einsatzschaltung des C 571 D mit Abgleichkomponenten (Fir einfache Anwendungen
kbnnen R2 bis R4 entfallen und R1 durch einen Kurzschlul ersetzt werden).
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Hochohmiger Vorsatz-OPV mit Eingangsschutzschaltung
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Mikrorechneranpassung von 8 ADU C 570 D (Multiplex) mittels PIO U 855
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Information

C570C.,.C571C
Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (O.)
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vorldufige technische Daten

Anslog-Digitel-Wandler

Die Schaltkredise C 570 Q, € 571 € gind monolithisch integrierte Analog-Digital-Wandler filr 8 bit
und 10 bit Auflbsung.

Dis Wendler arbeiten nach dem sukzessiven Approximationsverfehren. Da sich auf dem Chip ebenfells
dia Referenzspannungequelle und der Tektgenerator befinden, sind die Wendler mit geringer Be-
schaltung in kostenginstigen 8 bit- bezw. 10 bit-Applikationen einsetzbar.

Gehduse: 18poliges DIL-Keramikgehiiuse mit angelbteten Anschliissen
Bauform: A2 HA nach TGL 26713 (Bntwurf 12/88)
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Anachlub Coj0¢ C 571 C
1 1. Y. Ausgang Bit 9
2 Ausgang Bit 8 (L3B) Ausgang Bit 8
3 Ausgang Bit 7 Ausgeng Bit T
4 Ausgang Bit © Ausgeng Bit 6
5 Ausgang Bit 5 Ausgsng Bit 5
[ Ausgeng Bit 4 Ausgeng Bit 4
T Ausgang Bit 3 Ausgeng Bit 3
8 Ausgang Bit 2 Ausgeng Bit 2
9 Auvsgang Bit 1 (MSB) Ausgang Bit 1 (MSB)
i Uger Yeer -
11 Eing. Lischen/Starten (L/S) Bing. L8schen/Starten (L/S)
12 Ucc2 Yeea
13 Anal ogeingang Anal ogeingang
14 Analogmasse Annal ogmasse
15 Betriebsartumschal tung Betriebsartumschal tung
16 Digitelmnsse Digitelmasse
17 STATUS-Ausgang (513) STATUS-Ausgeng (3TS)
18 - A Ausgang Bit 10 (LSB)
Ueel Uee2 L/5 -Eingang
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Bild 2: Blockechaltbild




1/88 (12) 3 cs57¢Cc,Cc85MC
Grenzwarte

EKurzzeichen min, _max. Einheit
positive Betriebspannoung Uac1 +] T v
negative Betriebsspannung Uses =-16,5 4] Y
Biteesustupenie 4. Aniptogmitn Tz, M B 7
Spannung am Steuereingang Anschluf 11 U111 o 7 v
(mbemes e s Yy by
Gesamtverlustlelistung Pioh 350 oW
Blektrische Kenmwerte (¢ =25% -5K)
Kurzreichen min. mAx., Einhedt
Auflésung 10,8 bit
Linearititefenler C 571 C By +1 L5B
c 570 cC * 1/2 LSB
Nullpunkifehler BE-P &1 LD
Differentielle Nichtlinearitiit By 2 LSB
Umsetzzeit € 5T1 C te 15 30 jus
€ 570 C 15 40 Jus
Stromaufnahme Iggy (Uqq= 5 V) 5 mA
Igy (Uyq= O V) 10 mh
IEEE =15 mk
Ausgangzaspannung 2)
Inp = 3,2 mA UDL 0,4 L
Iog = - 0,5 mA UIJH 2,4 v
Ausgengsleckstrom fIaqf 40 s
U‘N-D?undﬂﬂq-ﬁ?
Uyg =57V

1}]11.1].' C 5T0C

Z}Inmma: erfolgt nech einem H/L-Sprung der Spannung am Anschluf 11 an den Anschlilssen 9 bis 1 so=
wie 18 (C 571 C), bew. 8 bia 1 (C 570 C). Die Einprdgung des jeweiligen Stromes Igy baw.
folgt erat nach Umsetzung der Eingmngsapannung.

ot er-

Betriebsbedinzungen
Kurzzeichen min. max. Einheit

positive Betriebsspannung ch1 4,5 - 5 v
negative Betriebsspennung Usaz =16,5 =13,5 v
L=Eingangsapannung U111 0 0,8 L'}
H-Eingangaapannung U1 2,0 545 L
Analogeingangsaspannung, unipolar U130 o 10 v
Anslogeingangsapannung, bipolar Uri3p =5 5 v

Umgebungstemperatur d; 0 TO ®g



Informationswerte
min,  max,  Ripheit

Betriebsspannungsunterdrickung bel eingestelltem Endwert flr +2 L3B
Uggq = 4,57 wus 5,57 und

ﬂucz - -H—,EE LR -15.?5 'f

Anal ogeingangswiderstand 3 T kOhm
fullssige Spannungsdifferenz zwischen Analog- und Digitalmasss -1 +1 v
Appliketive Hinweise zum Einsatz des C 571 C/C 570 ¢

Die Betriebespannungen dea © 571 C/C 570 C sind nehe am Schaltkreis mit 47 ‘,u.li' parallel 47 oF
(8cheibenkondensator) gegen Digitalmasss abzublocken.
Bel der MassefUhrung ist derauf zu achten, daf keine Strime des Digitalteils liber die Analogmasse
fliefen. '
Der Verstirkungsabgleich in Reilhe mit dem Anslogeingang (13) erfolgt typlech mit

C570C (8 bit) 20 kObm/LSE

€ 571 € (10 bit) 5 kOhm/LSB,
go dafl mit einem 100 Obhm (50 Ohm) Dickachicht~Regler sehr groBe Bereichsiinderungen miiglich sind.
Der Abgleich suf 1023 € 10,23 ¥V, um 10 mV/L5B fu realisieren, ist mbglich.
Der Nullpunktabgleich kann aus + Ugp erfolgen, wenn der Abgleichbereich klein und die Betrieba-
sparmungen stabll aimd.
Der Anschluf Betriebsumschaeltung/Eingangsepannungsbereichsumgchaltung 0 ... 10 V, & 5V, ist suf
die Anslogmasse zu fihren bsw. direkt suf Anschluf 14, wenn Nullpunktabgleichelemente enthal ten
ind.
Eur Gleichtaktbereich gwischen Apslog=- und Digitalmasse von TJ“ = + 1 V ist unbedingt zu beachien.
Bed Upy = OV ist die Analogmasse mit der Digitalmasse zu verbinden.
Bel der MeBwertUbernshme ist die notwendige Verslgerungszeit von 500 na swischen ST5-H/L-Flanke,
bis die Daten an den Ausglingen stebil stehen, zu beachten.
Das Bauglement weist mit einem typischen Eingsngeswiderstand von 5 kOhm eine verhi#ltnismifig hohe
Belastung der Signelquelle suf (1, [10 V] = 2 mA). Deshalb sind Quellen mit niederohmigem Aus-
gBng zu verwenden bvow. Puffer-0FV's vor den Eingang zu setzen.

Bild J: Hochohmiger Vorsatzoperationsverstidrker mit
Eingangseschutzechal tung




i/ea (12) 5 C5MMceC, 05T C
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Bild 4: Impulsdipgreamm

Bei zu groBer Startimpulsfrequenz wird die lsufende Umsetsung mit der folgenden L/H-Flanke von
LfS gestoppt und mit der H/L-Flenke eine peue Umsetzung ausgelist.
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Bild 5: Einsatzescheltung des € 571 ¢ mit Abgleichkomponenten
(fir einfache Anwendungen kidmnen R2 bis R4 entfallen und
R1 durch einen Furzschlul erpetzt werden)
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Bild 6: Mikrorechneranpassung ven 8 ADU C 570 € (Multiplex) mittels
PIO U B55 D
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Bild T: Mikrorechneranpassung (B8 bit - Datembus)
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Bild 8: Mikrorechneranpassung (8 bit - Datenbus)
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