Information

C574C 2/88 (13)

vorliufige technische Daten

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (O.)

dchnogller 12 Dit-Anmlog-Dipital-liendler mit Mikroprozessorinterface

Der C 574 © it ein kempletter Annlog-Digital-Wandler mit einer AuflBsung vom 12 bit. Er kenn chmne
zusfiteliche Treiber= und Peripheriebausteine mit 8 Bit- oder 16 Bii-Mikroprozessoren zusammenge-
achaltet werden. Dabei werden Lege= und Umsetzstartkommendos unmittelbar dem Steuerbus entnommen.
Die Ausgengsdeten kinnen entweder als ein 12 Bit-Wort oder als gwei B Bit-Aytes gelesen werden.
Weltere Vorteile sind:
- garantierte Linearitlt im Temperaturbereich 0 bis 20 %
= interne 10 V-fReferenz mit guter 3tabilitEt
= t¥p. Leistungssulmahme 390 mi.
Gehbluse: 28 poliges DIL-Oehbluse mit angelfteten Anschliissen; Bauform: AZNF nach TOL 26713702
RastermaB: 2,54 mm : Reihensbatand: 15,24 mm
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4 Eingang AP

5 Eingang R/C

[ Eingang CS 2

i Betriebsspannung flr Referenz U.,,

a Referenzapannungsausgang I'TG'EEE'

9 Anslogmasge I‘_
10 fReferensspennungeeingang tlm
11 negative Betriebsspannung UGGE
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13 Eingang flir 10 V Spannungshereich Urso
14 Eingeng flr 20 V Spannungsbereich UIzﬂ
15 Digitalmasse HD

16 Datenbit O (LSB)

17-26 Datenbit 1-10

27 Datenbit 11 (MSB)

28 Ausgang Status SA
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Bild 2: Blockschaltbild
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Cronswerte (giltig flir den Betriebstemperaturbersich)
Betriebpspennung flr Referenz 1 Usct N ] 16,5 v
Betriebsspannung flr Logik- Uaas 1) 0 T v
teil !
pegative Betriebaspannung |7 Wgep 1 0 16,5 v
Eingangaspennung an Steuer- fis.i V4 0,5 Uggy*0s5 ¥
einglingen
(Cs1, cs2, R/C, AP, 12/8)
Spanmung am Referenzeingang % Hmr 2) =12;0 12;0 v
Spannung am 20 V=Eingang 2] ”121: 2) -24 24 L)
Spennung am 10 V-Eingang Uri0 2) =16,5 16,5 ¥
Spennung am Bipolaroffset- ~Urgo 2) 16,5 16,5 v
B
1 lm:ngem auf Digitaimapse
E}h&anpn suf Analogmasase
Betriebobedingungen _

HKurzseichen min. max, Einheit
Betriebsspannung L] 11,4 16,5 v
flr Heferens el '
Betriehsspannung UECB 4,5 549 v
fTir Logikteil
negative Betriebsspannung 'HGE:E 11;4 16,5 v
H-Eingangeapannung Uy 2,0 Bl v
L-Elngangsspannung Uy o 0,8 v
Umgebungstemperatur 2 o +70 %
Elektrische Kennda f!;lum = _UME =15 ¥V +£ 0,45V,

Uggy = 5V £0.25V,
‘g w0 =70 %)

Kurzzeichen min. t¥p. mAX ., Einheit

Stromaufnehme Iocs - 38,5 mh
Uggy = 5,5V - 1%

UE =0V

Stromaufnehmne Ioos - 5.5 mh
Unpq = 16,57 = 1%

Stromaufnahme s - 30 mh
-uw:n,I = 15,5 = 1%

Eingange-High-Strom Iy - 50 ;'M

Ym 36 3 V2%



Forteetzung
Kurszeichen min,  i¥p. mEX, Einhelt
Eingangs=Low=5trom 1]2- =50 50 ;uh
UE}I'.E-ﬂ.ﬁl?;ﬁ
Referensspannung U 9,875 10,125 v
mit Last GHER ' ;
Topep = 145 = 22,58
Linearititsfechler EI- =1 1 L3B
HM1--D{=G2-11,‘?:|"
minimale Auflbsung 11 - Bit
ohne Fehleoode
Unipolaroffset Eqgy -4 [ LEB
Hull fehler im Bipolar- EZP =12 12 LEB
bereich
Fullscale=Fehler EES =21 21 LSE
High-Ausgangsspannung Um 2:4 - ¥
T 16 o0 27 = NEN L BN
Low=Ausgangss pANNUNE Usr, - 0.4 ¥
T& 16 woogy = WO ML 238
Tristete-Restatrom IDEH - 100 j,.u.i
U 16 s 2p "IV 2 )
Yor 16 ... 27 0BV 2 2R Loz =1% = i
Umsetzzelt ts = 0 Vi
Betriebsspanmungrunterdrickung 8VR =2 2 LEB
13,5V £ U, ® 16,5V
-13,5V & Upga B-16,5 ¥V =
Statusversigerungszeit (von C32) tpsclesz) 190 ns
Statusverzbgerungszeit (vom R/E) tDS{RJ"ﬂ.'I 360 : na
Datensugriffezelt tnzp 1 290 ns
Tristete-Versbgerungsseit g ™ 330 ns
minimale L-R/f-Impulabreite tﬂiﬂfﬁ} 200 ne
minimale H-R/0-Impulabreite t'ﬂl:ﬂfﬂl] 110 ns
Yeea
1 2 %
Dén I D8in DBn
Ik +100p D8n F {ﬁl op
L—=Tristate
Trstote —=H Trishote ——==L He=Tristate
Bild 3: Lastnachbildung sur Massung der Bild 4: Lestnachbildung sur Messung dar

Datensugriffezeit Tristate-Verstigerung
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Wir] Stewer &

os2 a5 R/E 12/B AQ Wirkung

L ¥N x x X inaktiv

I H ) 4 X X inaktiv

H L L X L 12 Bit Umsetzung

H L L I H B Bit Umsetzung

H L H verbunden mit X Fre ¢ der Daten-
Anschluf 1 g e 12 Bit

parallel

H L H verbunden mit L FPreigabe der B hiichet-
Anschluf 15 wertigen Blts

H L H verbunden mit H Preigabe der 4 nieder-
AnechlulB 15 wertigen Bits und Er=-

151 von 4 folgen-
den Bits, mit L-Signal

1) peliebig

Bei Nutzung der byteseriellen Ausgabe (12/8 mit Digitelmssse verbunden), sind die Ausgangsstufen
der § 1SB (An.a:chluﬂ 16 bis Anachluf 19) mit denen der 4 MSB (Anschluf 24 bis Anschluf 27) zu
varbinden.

Ep wird denn folgendes Format susgegeben:

AR Anschlufl 27 26 25 24 23 22 21 20
L B11  B1g B9 Ba BY BE BS B4
H B3 B2 B1 B L L L L

Dms Augliisen einer Funktion, die in der Tabelle dargestellt ist, erfolgt mit einer Flanke eines der
Steuersignale (51, C32 oder R/T, wenn dile verblelbenden Signele die Bedingungen der Tebelle er-
fillen. '

Die Ausgiinge sind im inhaltlichen Zustand des Schaltkreises, sowle whhrend einer Umsetzung, hoch-
ohmlg.

Eine susgeltsate Umsetzung kann nicht sbgebrochen werden. In diesem Zustend werdem alle Signale,

die an den Einglngen snliegen, nicht bewertet.

Der Statusausgang SA zeigt mit H-Pegel an, daf gersde cine Umsetsung susgeflhrt wird.
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A 1 hinwelsa

= Die Betriebsapannungen sind nahe am Schal tkreis mit 47 J,u.? und 100 oF (keramischer Scheiben=-
kondensator) sbzublocken.

- Die Betriebsspannung Upnq {+5 V) ist pech Digitalmesse (Anschlul 15), die Betriebsspannungen

l-Tcm. Ect:z (+15 V, =15 V) sind nach Analogmasse abzublocken.

= Dig Betriebsspenmungen sollten gut stabiliajert und miissen frel von hochfrequenten Stirungen
sein.

= Anschluf 9 (Anelogmasse) mufl direkt mit der Signalquellenmasse verbunden werden. Die Masse dor
5 V-Betrisbsapannung (Digitalmesse) und die Masse der 15 V-Betrisbsspemnungen (iAnelogmasse)
sollten getremnt gefilhrt und erst nahe mm Schaltkreis verbunden werden.

= Der Analogeingengsstrom des A/D-Wandlers ist, bedingt durch das Umsetzverfehren, whhrend dea
Umgetzens hochfregquent (Taktrate ca. 500 kfiz) moduliert. Die Auuioseinamssapamm mull unter
diesen dynamischen Lastbedingungen konstant gehalten werden. Es isgt eine Signalquelle mit ge-
ringer dynamischer Ausgangeimpedanz (bei 500 kHg) erforderlich.

- Der Steuereingang 12/8 ist nicht kompatibel und mul dsher mit Uggy bzw. Digltelmasse fest ver-
bunden werdan.

- Py 0ffset- und Endwertabgleich sind Spindeleimstellregler mit nisdrigem Temperaturkoeffizienten
U verwenden.
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