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Information 

D 395 D Vorläufige technische Daten 

Der integrierte Schaltkreis D 395 D dient in Verbindung mit externen Leistungsend- 

stufen der gechopperten Ansteuerung von Schrittmotoren für Bipolarbetrieb. 

Abmessungen in mm und Anschlußbelegung: 

7,5%0.125 

0,45%815 

21.1.1.2.18 TGL 26713 

1-—Synchronisationseingang Sy 1 
2-Komparatorausgang A 1 

3 - Komparatoreingang K 2 
4 - Komparatoreingang K 1 

5 — negative Betriebsspannung Us_ 
6—Komparatoreingang K 3 
7-Komparatoreingang K 4 

8 - Komparatorausgang A 4 

9 — Synchronisationseingang Sy 2 

10-—Eingang E 2 
11-Eingang Sp 

12-—Ausgang A2 
13 — negative Betriebsspannung Us_ 

14 — Masse 

15 — negative Betriebsspannung Us_ 
16 — positive Betriebsspannung Us, 
17 - Ausgang A 3 
18 - Eingang E 1 



Logische Funktion: 

A1=K2 x Sy 1mitK2=K 1 
A2=E2xSp 
A3=E 1xSp 
A4=K4 x Sy 2mit K4=K 3 

Typstandard: TGL 39 934 

Gehäuse: DIL-Plast 

Bauform: 21.1.1.2.18 nach TGL 26 713 

Masse: S 1,5g 

Grenzwerte, gültig für den Betriebstemperaturbereich: 

min. max. 

Positive Betriebsspannung Us+ f V 
Negative Betriebsspannung Us- 7 V 

Eingangsspannungsdifferenz zwischen 

K1undK2oderK3undK4 |A Ux| 6 V 
Eingangsspannung an K 1, K 2, K3 oder K4 Ul —5 +5 V 

Eingangsspannung an Sy 1 oder Sy 2 Uisy 0 5,5 V 

Eingangsspannung an E 1, E 2 oder Sp Uie 0 +Us V 
Urisp 0 +Us V 

Ausgangsstrom in den Ausgang A 1 oder A 4 lor 20 mA 
Ausgangsstrom in den Ausgang lor 55” mA 
A2oder A 3 or 70” mA 
Ausgangsstrom aus dem Ausgang loH —70” mA 
A 10oder A4 
Max. Dauerverlustleistung der 

Ausgangstransistoren Py 150% mW 

Betriebstemperaturbereich D (: +70 °C 

1) tıv S20ms 

2) t, S 10ms 
3) Nicht mehr als einen Ausgang gleichzeitig für maximal 1 ms gegen Masse kurz- 

schließen. Die Periodendauer darf 60 s nicht unterschreiten. 
4) Die Verlustleistung Py der Ausgangstransistoren gilt für die Ausgänge A 2 und A 3 

bei H-Zustand und ist wie folgt zu berechnen: 
Py = |loH| X Uce mit Uce = +Us — UoH — 0,7 V 

Elektrische Kennwerte: (Us = + 4,75 V ... + 5,25 V, 0, = 25°C — 5K) 

min. max. 

H-Eingangsstrom in K 1, K 2, K 3 oder K 4 [ — 75 A 
Us = + 5,25 V, Ux = 0,5 V” 
Uk=+3V



min. max. 

H-Eingangsstrom aus K 1, K 2, K3 oder K4 —IıHK 10 uA 

Us = + 5,25 V, Ux = - 2 V9 
UkKk=+*+3V 

H-Eingangsstrom in Sy 1, Sy 2, E 1, E 2 oder Sp 

Us = 5,25 V, U = 5 V® IM 40 A 
Um = 2,4 V? I 40 uA 
L-Eingangsstrom aus Sy 1 oder Sy 2 —lwsy 1,6 mA 
Us = 5,25 V, Un = 0,4 V 
L-Eingangsstrom aus E 1, E 2 oder Sp A 10 uA 

Us = 5,25 V, Un = 0,4 V® 
H-Ausgangsspannung an A 1 oder A 4 Uor 2,4 - V 

Us = + 4,75 V, lon = —1,2 mA® 
H-Ausgangsspannung an A 2 oder A 3 UoH 2,4 V 

Us= + 475V,97 
L-Ausgangsspannung an A 1 oder A 4 —-Uo. 4,35 V 

Us = + 4,75 V, loı = 16 mA® 
L-Ausgangsspannung an A 2 oder A 3 —Uo. 4,35 V 

Us = + 4,75 V, Sp auf 2 V,® ” 
H-Ausgangsstrom aus A 2 oder A 3 —low 50 mA 
Us = + 5V, Uo = 0,7 V bis Voy®”® 
Stromaufnahme in +Us Isıt 60 mA 

Us=+*+5V,K1=K3=Sp= 

E1=E2auf0;K2=K4auf 
3V; Sy 1 = Sy 2 auf 5 V” 
Stromaufnahme in —Us —ls- 30 mA 

Us=+*5V,K1=K3=Sp= 
E1=E2auf0;K2=K4 

auf 3 V; Sy 1 = Sy 2 auf 5 V” 

5) S 1und S2 offen 
6) zusätzlich U = 2 V bzw. U, = 0,8 V nach logischer Funktion 

7) S 1und S 2 jeweils nur am zu messenden Ausgang geschlossen 
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Bestellbezeichnung: Integrierter Schaltkreis D 395 D nach TGL 39 934 
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