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i DL 194 D Vergleichstyp: SN74LS 194 N
Bidirektionales 4-bit-Universalschieberegister
Vorlaufige technische Daten
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Anschlufbelegung:

cLa[d] Uee
AE Yo
Az Y1 -
o[l v Y: Ausgange ) .
O e R: serieller Eingang fur Fl‘achtssc_hleban
o[ ' L: serieller Eingang fur Linksschieben
T - CLR: Clear-Eingang
N & A, B, C,D: Paralleleingange
S0, S1: Steuereingange fir Betriebsart
L194 A1 X B4 T: Takteingang
Logisches Schaltbild:
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Funktionsbeschreibung und logische Funktion:

Der Schaltkreis DL 194 D ist ein bidirektionales 4-bit-Schieberegister fir universelle
Anwendungsfille. Neben dem Links- und Rechtsschiebebetrieb gestattet es paralleles
Einlesen der 4-bit-Information sowie das Herstellen eines passiven Zustandes, in
dem die zuletzt eingeschriebene Information trotz weiterer Taktflanken erhalten
bleibt und an den Ausgéangen zur Verfligung steht.

Jedes der vier taktflankengesteuerten RS-FF's wird von einer Torschaltung mit
4 Eingéngen angesteuert. Je nach anliegender Adresse an S0, S1 wird einer dieser
Eingénge fiir das einzuschreibende Datensignal freigegeben:

S1 SO

H H —Datensignal von Paralleleingangen

L H —Datensignal von R bzw. vom vorhergeltenden Ausgang (Rechtsschieben)
H L —Datensignal von L bzw. vom folgenden Ausgang (Linksschieben)

L L -Datensignal von eigenen Ausgang (Beibehalten der alten Information)

Die FF's schalten mit der LH-Flanke am T-Eingang.
Mit CLR = LOW lassen sich alle 4 FF's aus LOW-Pegel an den Ausgangen zuricksetzen,
Dieser Eingang hat die hochste Prioritat.




Funktionstabelle des DL 194 D:

Eingange Ausgénge

CLEAR Betriebsart Takt Serielle Parallel-
Eingdnge eingange

CLR S1 S0 T L R A B C D YO Y1 Y2 Ya
L X X X X X X X X X L fe L L
H X X L X X X X X X Yoie-1i Y- Yaie-) Y1)
H H H 1 X X a b ¢ d a b c d
H L H 1 X r X X X X r Yoir-1) Y- Yau-1)
H H L T | X X X X X Y1) Yau-1 Y3i-1) I
H l- L X X X x x x X Yﬂlt—ﬂ Y‘Ht—ll Y?{l—'lb YEH—H
X: beliebiger Zustand
T LH-Flanke

a, b, c, d:Statischer H- oder L-Pegel wahrend der LH-Flanke

awel 0



Betriebsbedingungen:

Betriebsspannung
Umgebungstemperatur
H-Ausgangsstrom
L-Ausgangsstrom
H-Eingangsspannung
L-Eingangsspannung
Impulsbreite fir Takt- und
Riicksetzimpulse
Voreinstellzeit fiir SO, S1
furA,B,C,D,L,R

fir Ricksetz-LH-Flanke an CLR
Haltezeit
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min. typ.
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Statische Kennwerte (glltig flir #, = 0...70°C):
min. max.

Eingangsclampingspannung —U
Uec =475V 1,6 v
-l = 18 mA

H-Ausgangsspannung Uon

Uee =475V 2,7 Vv
U|H = E,UV

U|L — U,E Vv

""IDH = ﬂ,4 mA

L-Ausgangsspannung UoL

Uee =4,75V; lg. =4 mA 0,4
UIH = 2,0 Vv

U|L =08 V; |g|_ =8 mA D,E

H-Eingangsstrom i

Uee=525V; Uy=27V 20
Un=7V 100
L-Eingangsstrom?) -l

Ugg=5,25V 360
U.=04V

AusgangskurzschluBstrom') —los

Uec=5,25V 30 130 mA

Stromaufnahme des Schaltkreises lec
UCC = 5,25 "-.J" 23 I'I"lA

<

<

5 5%

'} Nicht mehr als 1 Ausgang gleichzeitig kurzschlieRen.
Dauer des Kurzschlusses < 1s.

%) Fiir die Messung der Fingéanne A, B, C, D ist S0, S1 auf H-Pegel zu legen. Fiir
die Messung des Eingangs L ist SO auf L-Pegel und S1 auf H-Pegel zu legen. Fiir die
Messung des Einganges R ist S0 auf H-Pegel und S1 auf L-Pegel zu legen.




Dynamische Kennwerte (gultig fir @, = 25°C —5K, Uce =5 V):

von nach min. max.
Verzoégerungszeit fir HL-Ubergang
am Ausgang T Y tonHL
U;L =0V 27 ns
Uny=45V
R.= 500 Q
C. =50 pF
Verzégerungszeit fur LH-Ubergang
am Ausgang T Y toLk 25 ns
CLR Y tonL 31 s
Taktfrequenz
U{:c =5V fT 25 MHz
3) A,B,C,D=LOW, S0, S1,CLR, L, R = HIGH vor Messung LH-Flanke an T.
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