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4-bit-Schieberegister DL 295 D

Vorlaufige technische Daten

Gehéause: 14poliges DIL — Plastgehéuse
Bauform: 21.2.1.2.14
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Schaltungsbeschreibung und logische Funktion:

Der Schaltkreis DL 295 D ist ein 4-bit-Schieberegister, das im Rechtsschiebebetrieb
und bei entsprechenden externen Verbindungen im Linksschiebebetrieb eingesetzt
werden kann. Ein paralleles Einschreiben der 4-bit-Information ermdglicht auch den
Einsatz als 4-bit-Speicher im Parallelbetrieb.

Jedes der 4 taktflankengesteuerten RS-FF's wird von einer Torschaltung mit der
einzuschreibenden Dateninformation angesteuert, die je nach Information an MD
entweder vom Q’-Ausgang des vorhergehenden FF oder vomn Paralleleingang ange-
steuert wird.

Fiir den Linksschiebebetrieb wird mit MD = H auf die Paralleleingédnge geschaltet.
Die Eingange A, B, C missen extern mit den Ausgéngen Y1, Y2, Y3 verbunden werden,
und der Eingang D wird zum seriellen Eingang der Schiebekette.

Die Ausgangsstufen liefern die Information der FF nichtnegiert an die Ausgange,
die sich tiber OE = L in den hochohmigen Zustand Z schalten lassen.




Eingange Ausgange

Output Mode Takt serieller Parallel-

Enable Eingang eingadnge
OE MD T SE A B C D YO0 Y1 Y2 Y3
L X X X X X X X z & Z F s
H H H X X X X X Yore-1) Y e-1) Yai-1) Yap-1)
H H J X a b ¢ d a b c d
H H 1 X Y.) Y2)) Y) d Yig-1) Yai-1) Yai-1) d
H L H X X X X X You-1 Y1 tht-‘t: Yiu-1)
H L l H X X X X H Yoi-1) Yiie-n Yai-1)
H L l L X X X X L Yoi-1) Yii-1 Yai-1)

Funktionstabelle:

X: beliebiger Zustand
Z: hochohmiger Zustand
l: HL-Flanke

a, b, c, d,: statischer H- oder L-Pegel wahrend der HL-Flanke
Y- Ausgangszustand vor der letzten LH-Flanke

) Linksschiebemodus, die Paralleleingange A, B, C werden jeweils mit den Ausgangen Y1, Y2, Y3 verbunden.
Der Paralleleingang D wird zum seriellen Eingang der Schiebekette.
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Betriebsbedingungen:

min. typ. max.
Betriebsspannung Uce 4,75 5 5,25 Vv
Umgebungstemperatur s 0 70 i
H-Ausgangsstrom ~low 2,6 mA
L-Ausgangsstrom low 24 mA
H-Ausgangsspannung Ui 2 Vv
L-Eingangsspannung Uy 0.8 Vv
Taktimpulsbreite twr 25 ns
Voreinstellzeit tsu 20 ns
Haltezeit 1 20 ns
Statische Kennwerte (giiltig fur#, = 0...70°C):

min. max.

Eingangsclampingspannung —Uk
ch; = 4,?5 V 1.-5 V
- =18 mA
H-Ausgangsspannung Ugn 2,4 Vv
Ucc = #,75 v
U||-| A 2,0 Vv
U||_ = ﬂ,a Vv
—lgH = 2,6 mA
L-Ausgangsspannung UaL
Uee =475V 0.4 v
U||-| = Z,U v
loo =12 mA
U,=08V 0.5 v
low = 24 mA
H-Eingangsstrom i
U}H - 2,? v

UFH = ?,DV 1[]{' I'I"A




min. max.

L-Eingangsstrom?) -l 0,36 mA
Uee=5,25V
U,=04V

AusgangskurzschluBstrom') —los
Ucc = 5,25 Vv 30 130 mA

Ausgangsstrom im hochohmigen Zustand lozu

Uec = 5,25V 20 pA
Unw=20V

Uogw =27V

U|L — G,E Vv

Ugr=04V —lozL 20 A

Stromaufnahme des Schaltkreises bei

aktiven Ausgi@ngen lee

Ugc = 5,25V 29 mA
Uu=45V

Up=0V3

Stromaufnahme des Schaltkreises bei

hochohmigen Zustand an den Ausgangen leez

Ucc = 5,25 v 33 mA
Uy=45V

Uu_ = ﬂ V‘]

') Nicht mehr als 1 Ausgang gleichzeitig kurzschlieRen. Dauer des Kurzschlusses
<1s.

%} Fir die Messung der Eingange A, B, C, D ist MD auf H-Pegel zu legen. Fir die
Messung des Einganges SE ist MD auf L-Pegel zu legen.

% SE, MD, OE = HIGH, A, B, C, D = LOW, vor Messung HL-Flanke an T.
%) SE, MD = HIGH; A,B,C,D, T, OE = LOW




Dynamische Kennwerte (giltig fiir i, = 26°C =5 K, Uge = 5 V):

van nach makx.
Verzogerungszeit fir LH-Ubergang am Ausgang T Y toim 30 ns
Ur=0V
U|H =8 4.5 V
HL = EU'U' Q
C.=50pF
Verzdgerungszeit fiir HL-Ubergang am Ausgang tee 31 ns
Freigabezeit zu H-Pegel am Ausgang OE Y tozw 26 ns
Freigabezeit zu L-Pegel am Ausgang OE Y tozL 30 ns
Verzogerungszeit fir Ubergang von H-Pegel zu
hochohmigen Zustand am Ausgang OE Y Loz 20 ns
Ur=0V
Un=45V i
HL =670 Q
EL =5 pF
Verzdgerungszeit fiir Ubergang von L-Pegel zu
hochohmigen Zustand am Ausgang OE Y toLz 20 ns
Taktfrequenz fr min.20 MHz
Uc{: =5V
gy 5 A BE
o H =5 &£
2 8 = E elektronik
AR /-
export-import
__ veb halbleiterwerk frankfurt/oder s
beatrieb im vab kombinat mikroslektronik E::rﬁ ¥ 1?‘?“5@1‘:11. Iﬂhuﬂdﬂp‘lﬂ: 6
DDR 1200 Frankfurt/Oder - Telefon 4 60 ks by




