Information

DL 8127 D

vorlgufige technische Daten

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (Oder)

Systestaktgensrator DL 8127 O

Gehéuse: 24 poliges DIL-Plastgehéuse

Bauferm: 21.3.20.2.24 nach TGL 26713, RastermaB: 2,54 mm

Maane: 83 g
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Bild 1: AnschluBbelegung



Funktionsbeschreibung

Der IL 8127 I arbeitet als Systemtaktgenerator und enthilt neben dem Taktoszillator die erforder-
lichen Frequenszteiler und Takttreiber zur Ansteuerung moderner B- und 16-Bit-Mikroprozessoraysteme.
Zusétzlich zu einem speziellen Ausgengstreiber (ZCE, MOS-Pegel) fiir die CFU ist ein TTL-Oszillator-
susgang (05C) fir die dynamische Speichersteuerung vorgesehen. Der Tektoszillator ist so komstru-
iert, dal er sowohl mit einem Quarz, als auch mit einem extermen TTL-Signal (auf X1) srbeiten kanmn.
Der OL B127 O besitzt einen umschaltbaren Teiler zur Bersitstellung des CPU=Tsktes (ZCK).
Zusétzliche Teiler erzeugen synchrone TTL-Tektsignale mit der viertel, der halben und der ganzen
Frequenz des CPU=Taktes (TCK/4, TCK/2, TCK). Der Eingang 4/% steuert sowohl das Teil= als auch das
Tastverhiltnis. Ein interner Pull-up-Widerstand setzt den offenen Eingang suf High. In diesser Be=
trisbsart betrégt das Teilwverh&ltnis 4, bei einem Tastverh&ltnis von 1:2. Der CPU=-Takt (ZCK) und
der TTL=Takt (TCK) sind gleichphasig.

Ein Low am Eingeng 4/7 bewirkt ein Teilerverhéltnis von 3 bei einem Tastverhlinis vom 1:3 und Nega-
tion des CPU-Taktes (ZCK) gegeniber dem TTL-Takt an TCK. Die Takttreiber sind léschbar, um die
Synehronisation sller Taktausgénge zu ermdglichen (TCK'saHIGH, ZCK=HIGH oder LOW sntsprechend Pegel
an 4/5). Die Steuerfunktionen umfassen RESET, RUN/HALT, SINGLE-STEP, READY und einen READY=-TIMEOUT=_
Zihler, der die WAIT-Forderung eines externen Gerdtes auf 15 Taktzyklen begrenzt. Der WAIT-Eingang
der CPU wird von RUN/HALT, SINGLE=STEP (SSNO, SSNC), STATUS (STl ... ST3) und READY gesteuert.

Wenn RUN/RALT = LOW ist, setzt der DL 8127 D den WAIT-Ausgang auf LOW und versnlsBt die CPU, \arte=
zusténde einzunshmen. Mit den SINGLE=STEP=-Eingéngen (SSNO, SSNC) kohnen die Wartezusténde fir je=
weils eine CPU-Taktperiode unterbrochen und damit Schrittbetrieb realisiert werden. Bei Michtbe-
nutzung des Einzelschrittbetriebes sind SSNO auf LOW- und SSNC auf HIGH-Potential zu legen.

Der READY-Eingeng (High-sktiv) dient den externen Geréiten zur Forderung ven Wartezustédnden. Der
LoW-aktive Eingang TOEW (timeout emable) begrenzt die WAIT-Forderung eines extermen Geriites auf

15 Taktzyklen, d. h. mit dem 16. Takt wird der Ausgang TINEOUT auf LOW und der Ausgemg WAIT auf
HIGH gesetzt. LOW-Fegel an den ] intern NOR-verknipften Status-Eingiéngen (ST1 ... 5T3) sperrt den
TIMEOUT-Zdhler und setzt den Ausgeng WALT suf HIGH.

Der LOW=-aktive, mit einem intermen Pull-up-Widerstand versehene Eingang AESETIN ermglicht die

Synchronisation des RESET-Signals mit dem ZCK-Ausgang. Der zugehbrige Ausgang RESETOUT ist Low-
aktiv, wenn 4/3=HIGH ist, andernfells ist er HIGH=-aktiv.
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Beschreibung der Anschlisss
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Eingang zur Steusrung der Betriebsart., HIGH ergibt ein Takttastverhéltnis von
1:2 bei einem Teilungsfaktor won 4. LOW bewirkt ein Tastverhdltnis wvon 3 sowie
die Negation des CPU=Taktes ZCK gegeniber dem TTL=Takt TCK (interner Pull-up=
Widerstand).

LW=aktiver Eingeng zur Synchronisation des RESET=S5ignals mit dem CPU=Takt
{(interner Full=up=Widerstand, etwa 57 kOhm),

Synchronisierter RESET=Ausgang: LOW=aktiv, wenn 4/3sHIGH.

Eingéinge fir externen QuarzanschluB; wird X1 als TTL=Eingeng benutzt, bleibt
X2 offen.

Gapufferter MOS=Taktausgang fir CPU und Peripherie. Er liafert die erforderliche
HIGH=Ausgangaspannung {ucc - 0,4 V).

Gepufferter TTL-Taktausgang mit der gleichen Frequanz wie ZCK, TCK ist mit ZCK
synchronisiert, Wenn 4/3=LOW, ist ZCK zu TCK negiert,

Gepufferte TTL-Ausgénge mit der halben bzw. wviertel TCK-Frequenz. Synchronisiert
mit der Anstiegsflanke won TCK.

Oszillatortektausgeng, TTL=gepuffert. Liefert High-Speed=Takt fir dynamische
Speicharsteusrung oder andere Anwendungen. Die ZCK= und TCK=-pAusglnge sind mit
der 0SC-Anstiegsflanke synchronisiert.

LOW=aktiver Eingang, mit der 0SC-Anstiegsflanke synchronisiert.

Setzt die internen Taktteiler zurlck, um die Synchronisation der Taktausgéinge
mehrerer Schaltkreise zu gewkhrleisten.

verriegelter (latched) WAIT-Ausgang zur Verbindung mit der CPU,

Wird von der READY=-, §T1-, ST2-, S§T3=-, RUN/HALT- und SINGLE-STEF=Eingangen zur
Forderung von Wartezusténden gesteuert.

HIGH-aktiver Eingang zur Verbindung mit peripheren Gerdten. Einhaltung der dem
WAIT-Latch entsprechenden Einstell- und Haltezeitbesdingungen erforderlich.

Statuseingénge wvon CPU und peripheren Gerdten. LOW an allen Eingéngen Kenn=
zeichnet interne CPU-Arbeit oder Refresh-Zyklen.

Wahrend dieser Zeit ist TIMEOUT abgeschaltet, um ein unpassendes Interrupt zZu
varmeiden. Uie Wirkung der Statuseingénge ist won den Einstell= und Haltezeit-
bedingungen des WAIT=Latches sbhanglg.

Eingang der Start/Stop- und Einzelschritteteuerung;: LOW erzwingt ein LOW am
WAIT-Ausgang (interner Pull-up-wWiderstand).

SINGLE-STEP-Steuareingénge; kurzzeitiges Abschalten won 3SNC von Masse und Erdan
von SSNO bewirkt das Ubsrgehen dar CPU von einem Wartezustand in den andaren.
RUN/HALT muB fOr Einzelschrittsteuerung auf LOW liegen (interner Pulleup=Wider=
atand).

Ausgeng, hauptsdchlich zur Verbindung mit einem Interruptaingang der CPU (NMI),
Der TIMEOUT=Zéhler zdhlt die ZCK/TCK=Taktzyklen, um die unbeantwortete WAIT=-
Forderung eines peripheren Gerates auf 15 Taktzyklen zu begrenzen. Dss heiBt,
nach 15 Taktzyklen wird ein HIGH om WALT=Ausgang erzwungen .

LOW-aktiver timesout-snable=-Eingang; LOW gibt den TIMEOUT=ZEhler frei. HIGH
schaltet ihn ab und erméglicht die WAIT=Steuerung durch die REAUY=,
RUN/FRALT= und SINGLE=STEP=-Eingénge.

Bootestrap-Eingang; Kondensator cﬂ wird mit C und ZCK wverbunden, um eine kiirzere
ZCK=Aanstiegszeit zu ermoglichen.

Betriebsspannung



Grenzwarte

Kurzzeichen

Betriebaspannung

Eingangespannung
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Batriebsbedingungen

Kurzzeichen

min,

Batrisbsspannung

HIGH=Eingangasapannung
§T1, 8T2, ST3, X1

CLR, TOEN, READY

§SNO, SSNC, 4/3, RUN/HALT
RESETIN
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Fortesetzung Betriebsbedingungen

- Kurzzeichen min. mak. Einheit
Haltezeit TOEN = ZCK h

Af3 = 5V =15 ne
As = 0V =10 ns
Umgebungs temperatur y 0 70 %

1) 1 iat die ZCK-Tektperiodendsuer

Statische Kennwerts (Ugg =5 V2025V, & =0 .. 70 %)
rzzeichen min, mak. Einhait
Eingangsclampingspannung [ -y 1,5 ')
"cc = 4,75 V, -II a 18 mA,
~MIGH-Eingangestrom IIH
-I'cc L 5‘[25 "‘. UIH = 21?5 'l"
475, SSNC, SSNO, RUN/FALCT -300") A
RESETIN -zo00!) A
ST1, §T2, ST3, CLR, TOEN, READY 50 UM
X1 600 qu
UI:G s 5,25 V, uIH = 5,5V
8T1, 572, 573, CLR, TOEN, READY 1 LT
LOW=Eingangastrome 'IIL
UCG = 5,25 Vv, UIL = 0,4V
S8NO 1.6 A
SSNC, 4/3, RUN/HALT, READY 1,2 nA
CLR, TOEW, x1 0,72 A
ST1, ST2, ST3, RESETIN 0,36 mA
“T“1GH-Ausgangsspannung Vo
uuc = *gTﬁ Y ‘Im - Q'E mA 4.9 v
ZCK 4,00 v
TTL=-Ausgénge
-Im - zfﬁ .* 2;4 W
LOW=Ausgangsapannung VgL
U{:ﬂ s 4,75 V, Im_ s 2,0 mA
ZCK 0,45 v
TTL=Ausgénge 0,5 v
2)
AusgangakurzachluBatrom =1
Uf;f.: w 5,25 Vv
ICK 50 240 maA
TTL=-Ausgénge 40 130 A
Stromaufnahme Icc
U,cc - 5125 Ve 11 L 2;4 ?
ZCKaTCK ' smlow ) 140 .A




1) Negative HIGH-Eingangsstrome werden durch den internen Pull-up-widerstand verurasacht.

2)

3) 1. CLlReLOW, SSNO=LOW, restliche Eingémge HIGH
2. xl=1 Takt (LOW=HIGH=Flanken)

3. CLE=HIGH

4, Ml= weitera 15 Takte mit SchluBpegel 2.4 V, SENO=HIGH

5. Mesaung won IEG

Nicht mehr als einen Ausgang gleichzeitig kurzschlieBen, Deuer des Kurzschlusses <1 a.

Dynamische Kennwarts {Uﬁﬂ =5V 2 0,55 oV, t{ = 25 ¢ - 5K)
Kurzzeichen min. maX « Einheit
Anstiegszelit des ZICK=Aus=
gangsimpulses SrlH
C =80 pFss%, Co=27 pFs10% ) 12 ns
C_=200 pFs5%, Co=27 pFa10% ') 20 ns
Abfallzeitr des ZCK-Ausgangs=- L
impuleas
cL.Eu pF+5%, ccuz? pF+10% 1) 11 ne
€, =200 pFes%, Co=27 pra10% 1) 20 ne
Signalverzdgerungszeiten von nach
R =500 Ohm+2%, C =50 pF:l10%
3CK: Cp = 80 pF; Cp = 27 oF s aliad feLn 16 ns
*PHL 19 ns
§T1,2,3 — WAIT SpLH 26 -
eHL 24 ns
ZICK —= RESET
YT a0V toLn 23 ns
FPHL 15 ns
43=3¥ *pLH 20 ns
_ YpHL 10 ns
Oszillatorfrequenz f_@ 24 MHz
“Buututrup-l‘:undcﬂlutur zwischen den anschlissen C und ZCK.
Dim Datenbistier disnen
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