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Bild i: Anschlußbelegung und Schaltungskurzzeichen 

Bezeichnung der Anschlüsse: 

1 v Ladeeingäng E} R Rücksetzeingang 

2 8 Binärausgang 10 U — Vorwärta/rückwärts 
3 DE Vorstelleingang 4 11 2 Binärausgang 

4 D 1 Vorstelleingang 1 12 D2 Vorstelleingang ? 

5 F Chipaktivierungseingang 13 D4 Vorstelleingang 3 

6 1 Binärausgang 14 4 Binärausgang 

T F Vbertragsausgang 15 c Takteingang 

8 Usg Bezugapotential 16 Uop Betriebsapannung 



Ohipaktivierungs- | vorwärts/ Rücksetz- 
eingang rückwärts Ladeeingang eingang Funktion 

b u5 Y R 

1 x o o nicht 
zählend 

. o 1 o C vorwärts 
zählen 

o 0 o o Tückwärts 
zählen 

x x 1 Setzen 

x x x 1 rücksaetzen 

Wahrheitstabelle K 561 IE 11 

B b 

Der K 561 IE11ist ein flankengeateuerter Vor-/Rückwärtszähler mit Takteingang (0), einem 

H-aktiven Vor- und Rückwärtseingang U/5 (vorwärtezählen = H-aktiv, rückwärtszählen = IL=aktiv), 

einem I-aktiven Chipaktivierungseingang (FÜ), einem asynchron arbeitenden Setzeingang (V), 

4 Faralleleingängen (D 1, D 2, D 4, D 8), 4 parallelen Ausgängen (1, 2, 4, 8) einen L-aktivem 
Übertragseingang und einem asynchron arbeitenden RESET-Eingeng (R). 
Die Information an den Paralleleingängen (D 1, D 2, D 4, D 8) wird bei FÜ = L in den Zähler 

mit einem H-Impuls am ladeeingang V übernommen, unabhängig von den übrigen Steuereingängen. 

Wenn der Ladeeingang V = L und der Chipaktivierungseingang FÜ = L eind, zählt der Zähler 

mit jeder L/H-Planke am Takteingeng C, Der Vor- und Rückwärtseingang legt die Zählrichtung 

£est: H für vorwärtes zählen, L für rückwärts zählen. Beim Vorwärtszählen wird der Übertrage- 

ausgang > = L, wenn die vier Ausgänge 1, 2, 4, und 8 = H und 0 = L sind. Ein H-Impuls am 

Rüoksetzeingang R setzt den Zähler zurück (1, 2, 4, 8 = L) unabhängig von allen anderen 

Eingangaoignalen, 

Bild 27 Gehäuseabmessungen 
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Bild 3ı Taktdiagramn X 561 IB 17 . , 

Granknerte * 

Kennwert Kurzzeichen min, maX. Einheit| 

Betriobaspannung ""nn -0,2 * 15 Y 

Eingangsspannung Ur -0,2 Upp+0.2 Y 

Eingangsatrom I 10 mA 

Verlustleistung Pıot 200 mW 



Stas e Eı erte 

Kennwert Kurz- Meßbedingungen min. max, Einheit 
zeichen ; 

Betriebsspannung | Upp 3 15 y 
Eingsngsreststrom [-I,,; Upp = 15 Vi Urg = 15 V3 0,3 u 

0, D U = 0V Y = 25 % 
Upp = 15 Vi Urg = 15 V 0,3 me 
Urg = 0 Vida = —45 9 

Ugp = 15 V5 Ug = 15 Vi 1,0 e 
Y Ury = 0 Yidz = 85 °C 

Stromaufnahme OO Upp = 15 V5 Urg = 15V5 20 e 
Uyp = 0V 0, = 25 %C 

Upp = 15 Vi Uyy = 15.VG 20 7| u 
Uyz, = 0Vı = -45 ° 

Upp = 15 V3 Urg m 15° V 200 P 
Uyp = 0 Vid, = 85 %C 

Ausgangsapennung L| Uoy Upp = 10.V} Uyy = O V} Uyg= 10V 0,05 Y 
* Upp= 5Vi UL = 0Vl 5W 0,05 Y 

Ausgengsspannung HE| Uoy Upp + 10 V; Ug, = OVi Urg = 10 | 9,95 Y 
Upp= 5ViV= 0Vla SV 4,95 Y 

Ausgangsstrom L Ta Upp = 10 Vj Urg = 10 V; U, = 0V | 0,9 > mA 
- Uop = 0,5 Vif, = 25 °% 

"nn"°"“3_n“°';“n.‘°‘” 1,05 mk 
Ugr = 0,5 Vid, = =45 %0 

Upp = 10 Vi Urg 10 V; Ur =01;| 0,65 mi 
Uox + 95 Vi7, = 65 °% 

Upp = 5 Vi Uyy= 5 Vi Up, = 0V 0,4 mA 
Ugr = 014 Va m 25 %C 

unn-5.v‘ uma5V;um‚covl 0,48 mA 

Vor = 014 V3 d = —45 °C 

Upp = 5 Vi. Uyy = 5 Vr UL, = OM 0,28 mA 
Ugp = 0,4 1: 0 = 85 %C 

Ausgangastrom II IOI| UIJD =10 Vı "'11-! = 10 V; Ull.. = 0 V; 5 mA 
E o = 3,5 Vi d = 25 °% 

Upp = 10 V Urg = 10 V; U =0YV;| 0,6 mA 
Ug = 945 5 = —45 90 . 
Upp = 10 Vi Urg = 10 Vı U, =OV; | 0,36 m 
Uop - 95 V;1?„ =.85 °% 

Upp * 5 Vi Uyy = 5 Vi U = 0Vi 0,5 mA 
Uoy = 2,5 150 = 25 %0 

a Un - 5 Vi Urg S 5 ViUzy 0V 0,6 mA 

Ug = 2,5 VD = -45 °C 

Upp = 5 Vi Ug = 5 Vi U 0M 0,36 mA 
- Vog = 2,5 ı07a = 85 ° 
Ausgangsspennung L | Ugr ‚Ugg = 10 1; 7075 ' Y 
bei kritischer 

Eingengespannung 

v 
un_-3‚nng; 25 %c ’ 
'U°a = 10 Y} U. 7,1 Yr 

Ug = 340 7i %. = —45 ° 
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Kennwert Kurz- Meßbedingungen T min, MaxX, ‚Binheit| 
zeichen 

Ausgangsspannung L Ll°Il UDD"' 10.V3 Urg 5 7,0 V; 1 % V 

bei kritiacher Urg = 2,9 Vi da = 85 c 
Eingangsspannung “ | UD = 5 Vi Urg = 3,5 Vi . 8 v 

Uyp = 1,5Vi 9 = 25 °% 
Upp = 5 V} Upy = 3,6 V 8 v 
Uzz = 1,5 Vı 0 = +45 ° 8 
Upp = 5 Yi Ug = 345 VG 08 v 
Uyp = 1,4 .10 = 85 %C 

Ausgaengsspannung H VoH Upp = 10.Vj Urg =7,0 V; 9,0 Y 

bei kritiacher Uyp » 3,0 V3 5: = 25 %C 
Eingengsspennung Upp = 10 V; Urg = 741 Yi 9,0 Y 

- Uyy, = 3,0 V; 9 = —45 %0 
Upp =- 10 VE Urg = 7,0 Vı 9,0 v 

Urg = 2,9 V 0 = 85 %C & 
Upp = 5 Vi Urg = 3,5 Vi . 4,2 + F 

Urg = 15 Vr 0, = 25 ° 
Up= 5ViUg- 2680 - 42 V 
Uyp m 15 V 0 = =45°% _ H 
Uop *5 V Ur = 350 4;? Y 
Urp = 1,4 V %, = 85 %C - 

Dynamische Kennwerte 

Kennwert - Kurz- Meßbedingungen min mX Einheit| 
zeichen 

Verzögerungszeit pr} | pp * 10 Vi Ury = 10 .Vi U, = 0 Vi 300 n8 

Takteingang — %pun | CL = 50 pF: DE = 25 *C . 
Binärausgänge Upp.= 10.V3 Ug = 10 Vz Uy, = OM3 ” | 200 n 

. 0, ="50 pF; 0 = -45 °C 
Upp = 10.V3 Uyy = 10.Y; U, = O Vj 420 nz 
GL-5apr„'}r_-as"c ; ; 

Unp = 5 Vi Urg =5Vi UL = 0 Vi 830 n5 

0, = 50 pP; 0, = 25 ° f 
Upp ® 5 Vp Urg = 5 Vi Urr = OM 830 ne 

I0r = 50 DFı D s —45 90 
Upp > 5 Yi Urg = 5 Vi Ug = 0 VG 1760 na 
0, = 50 prı 0 - 85 %C n 

Verzögerungszeit %ppat | Upp = 10 V3 Urg = 10V; U, = 0 VE 310 ng 
Takteingang —> P | tpyy, | 0, = 50 pP; -Din- 25 % : 

P p = 10 V3 Uyg = 10 5 Ur, = 0Ml 210 na 
G, = 50 pP3 f = -45 °C 
Upp * 10 V} Urg = 10 Vp Urg = 0 Vil 440 na . 
0, = 50 pFi D, = 65 %0 & 



Kennwert Kurz- MeBbedingungen min, MAX, Einheit| 
zeichen | - 

Verzögerungszeit | tpryi |Vpp = 5 V3ı Ug = 5 VE U, = OY4 o na 
Takteingeng pun | CL = 50 aF: O = 25 ° ; 
—. ® Upp = 515 Ug =5 V U = 0V 910 n8 

6, = 50 pP; Da = -45 °0 
Upp = 5°V5 Urg = 5 Vı Upp = 0V 1270 ns 
0, = 50 pP; Da = 85 ° 

Verzögerungezeit | tppyi = 10 V} Uyy = 10 V} Up, = 0V} 170 ns 
Chipaktivierungs- | tpp |Cj = 50 pFi D, = 25 °C 
eingang — . Upp = 10 V} Ury = 10 V} Ur = 0V} 170 us 
VÜbertragsausgang 0, = 50 pP; L = 45 °0 

Upp = 10 V Urg = 10 Vı U, = 0Vı 240 na 
0, = 50 pP; 4E = 85 °0 

= 5 Vı Urg = 5 Vı U, = 0V 410 ns 
O, = 50 pP; 4 = 25 %C 

= 5 Vı Ug = 5 Vi Ug = 0Vı 410 ns 
O, = 50 PFı 0a = 45 °0 

= 5 V} Uyy = 5 V5 U, = 0V; 570 n8 

n‚„-so‚;;ä’f-es"a ; 

Verzögerungszeit pp} | %pp * 10 Ve Ug# 10°Vi UL, = O Vj 400 ns 
Iadeeingang —P | tpyy, | C = 50 »Fı da = 25 °C 

Upp = 10 V} Urg = 10 V UL, = 0 V; 400 n8 

O, = 50 pı 0R = —45 %0 

= 10 V} Ug = 10 V; U, =0W| , 560 ns 
0, = 50 pP; , =+85 %0 
Upp = 5 Va Urg = 5 Vi U, = OV; 1200 ns 

05 = 50 pF; Da = —45 °0 
+ %on = 5 Yi Ug = 5 VV 0N 1200 ns 

0, = 50 pP; %, = 25° n 

L5„-5\':11 =5 V} U, = 0W 1680 na _ 

G, = 50 pP; D = 85 ° 

Verzögerungezeit | Apıni | %pp = 10 i Uyy = 10 Vi Ur = 0 Vi 280 n 7 
—1,2,4,8 %pn | C + 50 pPı de = 25 °% 

Upp » 10 V} Urg = 10 Vj Ugy = OV; 280- ns 
O, = 50 yB} 0 = =45 ° 

= 10 V} Upy = 101 Urg m0V 390 ns 
O, = 50 pı UL = 85 °% 
Upp m 5 Yi Ug = 5 Va U, = 0V 780 ns 
O, = 50 pP; Da = 25 %0 
Va = 5 Vi U = 5 Vi Urg = 0V 780 "ns 
o‚„-!o:#:-ää-_-ü“o 
Yop = 5 Ni Urg = 5 V V, = 0V 1090 ns 
O, = 50 pı 0 = 85 ° 8 
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Kennnert Kurz- Meßbedingungen min, MAX, Einheit 
zeichen 

Ausgangskapazität | Cy - 15 pP 
Impulabreite %w Upp = 10°V; O, = 15 pP 160 na 
A, V Upp = 5 Yı 0, = 15 pP 330 na 

HAL LA] 
a \oLuA] 

°fl"35 j_ 1_%=25-C ! 1 - Aus| 
0,004 — 2-00=85°C 8 ] V atrom 
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Bild 4: Typische Abhängigkeit des Eingangs- _ Bild 5: Typische Ausgangscharakteristik bei 
restatromes von der Betriebsspannung einer Butriuhaapnn.mmg \ron 10 Y und 

einer Temperatur von 25 9i 

Iopı LAl IDDH LAAJ 

5 ; . i Il 

4 } 4 

/ / 3 3 

2 2 

1 4/ 1 / 

Hmmb — [ i —_ M VI n a! 
077 07 —0 02 46712 07 00 

"Bila 6: Typische Abhängigkeit der Stromaufnahne Ipp im I- und H-Zustand von der 
Betriebsspannung 1.Im bei 25 °C 
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Bild 13: Typische Abhängigkeit der v.;-:u;:‘— 
ru'nfnit C zu p von der Llastkapa-=- 
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Bild 15: Mypische Abhängigkeit der Verzöge- 
rungszeit V zu usgänge von der 
Lastkapazität und dn- Betrieh-— 
spannung bei %, = 25 %C 
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Bild 21: Impulediagramm Verzögerungazeiten 
Chipakti; cmmg:einäi‘äg zum 
Übertragsausgang 

Eingangs- 
signal 
(Pin 4) 

Ei - 50%0 
si?%ngs signal 
(Pin S} (Pin 6) 

Au @ , Ausgangs- Y sigi.%?”‘ 50% Signal 50% 

(Pin 61 t (Pin6) ‘ 

—> —> m 

Bild 22: Impulsdiagremm Verzögerungs- Bild 23: Impulsdiagramm Verzögerungazeit Takt- 
nit Ladeeingang zu id.nl:— fiängnng zu Binäraus e, Takteing. zu 
ausgängen ertragsausg,, Ladeeing. zu Binärausg., . 

ladeeing, zu Übertragaausg. 
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