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Hersteller: VEB Werk fiir Fernsehelektronik Berlin

Die L 133 € ist eine monoclithiache selbet-
abttastende, lichtempfindliche Zelle mit
1024 Sensorelementen.

Sie ist fiir optische Erkennungssysteme ba-
stimmt. Neben den Sensorelementen belnhal-

tet das Bauelement ein Ubertragungsgate,
Schlieberegliater, ladungsdetektoren und Aus=
gangsverstlirker, Takttreiberschaltung,
Dunkel- und Hellreferenszechaltung.
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Kenngréfen') pei 8 =25°%; £, . =5 t
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. s min. typ. mAx.
Sittigungesaunsgangsapannung Wi 1 2 - v
Tunkelsignal ps
DE5=Gleichespannungskomponente pane
Fiederfrequenczkomponente DSNF = - 5 m¥ /ms
:Elll'.ll:l..;:u.].a‘i1.:1.'|-r~¢|-3.12'J FRET - - 240 oy |
Dynamikbereich DR
bezogen auf Spitze/Spitse-Rauschen 500 - -
bezogen auf Effektiv-Hauschen = 2500 - -
Dunkelsignaldifferenz D3Ny - - 20 n¥ /ms
nppﬂnuumuu” 5 1,8 3 - Wi om™?
Differens Zwischen A und B (bel klarem Penster)
im Videosignal?’ M - - 160 v
Oleichapannungedifferans MocC - - 2 v

1) Normlichtart A mit Filter BG 38 (2 mm diek)

2) gemessen bel Upyppe = 800 mV

3) Pir Normlichtart A mit Filter BO 38 [ 2 mm dick)ergibt sich folgender Umrech-
nungafaktor zwischen strahlungatechnischen und lichttechnischen Einheiten:
! pW/em® = 3,5 1x 1 1z = 0,29 pW/cn®
(Bestrahlungastiirke, gemessen im Bereiech vom 560 bis 990 nm) Die Bestrahlung
ergibt sich aus Bestrahlungsstirks multipliziert mit der Integrationszelt
1 pW/em® « § = 1 pJImE

4) Dese Differenz kann durch externe Videosignalverstlrkungsiinderunsg ausge-
glichan warden.

o
Statische Betrishawerte it Wks Ifzfcnnl tionswerte bei vﬂ-‘ = 25 *p
Erg0rFUngsapaAnnung der Wirkungegrad der
Ausgangsveratirker Upp 135 14,5 ¥ ladungeilbertragung CIE ©,99999 Qhm
Versorgungaatrog der Ausgangsimpedans z T80
Ausgangaverstiirker Inp - 25 mA Ausgangsgledchapannungs-
Versorgungsespannung pegel Uy 8 v
der Takttreiber ch 13,5 14,5 ¥ pax. Bildpunkt-
?-:-m;m:;utrun l.ulsnhtrriqutn:ﬁ"' fl}ﬂ —r 20 MHz
der Takttrelber Iep - 15 mA
Spannung fir die 5) Elngangakapazitkten: Gy = 150 pb;
Spannung fir die €) fpar = 2 * !pransport
Einganged{iode Ugy 10,5 bia 12V . e o
[
Substrat (Masse) Ugg 0 v Srontwerte &
Spannungen an den mic. Bex.
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. Anschlissen 1, 2, 3, 4,
Low-Wert vom “bn;nml-u 8, 9, 1, 12, 14, 15, 16
und Transporttakt S o o5 v 17,18, 21, 22, 23, 2 0,3 18 ¥

GTL

Eigh-Wert vom Ubertra- Spannung am Angchlul 13 ¢] L

- und Transporttakt U
gunge P “uni 11 13V Anschllisse

GTH 5 EI T, 10, 19, 20 nicht beschalten

nlage 4 Takt-

onsess et Verlustlelstung

1 Seite 35
spannunger siehe e Takttreiber By = N0 -
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Werlustlelstung

Veratirker L - 350 ] ml

Bildpunkteusgabe=

frequent 12 -

Betriebstemperatur- E
bereich A =25 T0 %0

Lagerungstemperatur-
bereich Uber eine
Zeit von 1 Monat Bz

Anwendungahinweise

Das Bauelement L 133 O ist mit internen "Sample
upd Hold"-Stufen ausgeristet. Durch kapazititas-
armes Jberbrilcken der Anschliisse 2 und 1 sowle
21 und 22 direkt an der Fassung ist eine Bild-
Elemmung méglich. Die Signalsusagiinge liefernm
dann bel diessar Betrisbsart blldpunktgeklemmte
Videopignele. Ohne diese Anschluliiberbrilckung
wearden Videosignale ohne Bildpunktklemmung sus-
gageben. Hel dieser Betriepsart ist an die An-
schlUsse 2 und 22 eine Gleichspmnnung vom 10
bis 14 ¥V su legen.

Steckfaemung: 24 pol. IS-Fmssung, Form 112/24
pach TGL 316 665.

-50 100 %

ben sum Strahl B

fangeteil und Chi

Abmeesungen der Jensoren 13 pm oz 33 pm
(1024 = 13,3123 mm)
Mittenabatand der Sensoren 13 pm

Abstand von der Oberfliche
der Glasscheibe bis zur

Chipoberfliche 1.9 20,3
Chipabmalbe 14.5 x 1,5
Abstand des Chips von der =
cberen GehHuseksnte 6,6 =0,05
Abstand des Chips von der

rechten Gehdusekante a,7s *p,05

Gahiusssunfilhrung:
24poliges DIL-Gehiume

Unterseits: Keramik
Oberssite: Plast mit Penater

Oberfliche der Anschlilsae:
vergoldet

Magpe: 3.4 £
Bauform: 21.2.3.2.84 nach TGL 26 T13

Standard : TGL 55 108
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PIN Belegung :E?“
1 Videosusgang A VIDEO,,; A
2 gate des Sample und Hold

Tranalstors A Ugyy

14 Takt-

: fﬁ:;}:‘ﬁ“id L e
4 Versorgungsspannung

fiir Takttrelber UBD
& mpiecht anschlieden uc
# nicht anschlielen RC
7 miecht anschliefen [}
B fir Taxtireiper Uy
Y AL et i

10 nicht anschlieBen NC

11 leichapennungsgate
Schieberegister A IJT

¥ giﬂ:ﬁ:;:g:r:g:p?::u und =
Amplitude des EL a "EQE" “Ei

1] Masse (Substret) L
14 intern nicht beachaltet HC
15 Ubertragungsgate “51
16 Taktgate der

Schieberegister Usp

i
18 Versorgungaspannung ﬂm]

19 nicht anschlieBen KC
20 nicht snschlieBen NC

21 Sample und Hold Taktausgang B SH_ .. B
22 Gate des Sample und Hold

Transisters B Um
21 Videcausgang B ?mnau“ B
24 Versorgungsspannung HIIII-

Punktionebe schreibung
Lichtempfindlicher Teil

Die in einer Relhe angeordneten 1024 licht-
empfindlichen Elemente sind durch Beeignet
dotlerte Geblete voneipander getrennt. Daa
einfallende Licht dringt nech Passieren einsr
transparenten sm.‘,-ac,mmt in das Biliziom ein.

Di# absorbierten Fhotonen erzeugen Elsktronen-
Loch-Faare, Wihrend die Lécher zum Subatrat
abflieden, werden die fotogenerierten Elek-
fronen von den Sensorslementen gesammelt und
den (gegen Licht abgeschirmten) Speicherzel-
len csugefilhrt.

Die akiumu]liserte ladung hingt linear von der
Beleuchtungsatiirke und der Integrationszeit alb.

Ubertragungagate

[ie Spelchertellen #ind von den beiden BCCD-
Schieberegintern durch ein Gebiet getrennt,
das vom Ubertragungsgate gesteuert wird,

Bel H-Pegel am Ubertragungsgate kann die foto-
generierte ladung aus den Speicherzellen in
die unter den Spelchergate's der Schiebere-
gloter befindlichen Halbleltergeblete flieden.
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Der zeitliche Abstand zwetier sufeinanderfolgen- Ledungndetektoren und Ausgangsverstirker
der H-Impulse am Ubertragungagate bestimmt

Di
die Bestrahlungazeit der lichtempfindlichen ® Vou den Reglatern A und 3 55 s A g
Signalladungen werden von gwel Ladungedetek-

Senscrelemente. '

toren in zur COrdfe dar ladung proporticnals
_thigblrtginhr Spannungesignale umgewandelt.
Es sind insgesamt vier BOCD-Analogschiebere- Nach Jedem ladungedetektor sind Ausgangsver-
glster angeordnet. Dazu zihlen dle Transport- stlirker angeordnet.Diese werden durch zwal
regleter 4 und B, das EOS-Register und ein MOE-Trunsistoren und einem dezwischenlisgende
Zusatareglster. Von den Transportregistern "Sample- und Hold"-Transistor gebildet.

An den Videcausgiingen erscheinen die der Ba-

wird eine aus den Speicherzellen eingespeiste leuchtungsstlirke proportionslen Spannungsnig-

Signallsdung tu den Ladungsdetektoren trans- nale der mit ungersder oder gerader Zahl be-
portiert. Die Transportregirter aind mo ange- gifferten Sensorelemente.

ordnet, del die ladungen der mit ungerader Kach dem Ubernahmeimpula Usx #ind 10 Schiebe-
Zahl bezifferten Sensorelemente (1,3,...1023) Tegletertakte Uy, erforderlich, damit die

in dam Regieter A; die Iadungen der mit gers- erate Bildpunktinformation am Ausgang sur Ver-
der Zahl beslfferten Sensorelemente (2,4, fugung steht.

+++1024) 1in das Register B singelesen werdes.
In den Anfang des BOS-Registers wird mit Je=
de H-Impuls am Ubertragungsgate eine ladung
elogelesen, welche nmach insgesamt 529 Sokiebe-
takten in den EOS-Ladungsdetektor eingegeben

Ein dritter- Ladungsdetektor und ein Ausgange-
veratirker mit "Sample- und Hold"-Stufen ist

an das EOS-Register angeschlossen und erzeugt
am Ende des Auslesevorganges ein Spannunzesig-

1.
wird. Das detektierte und verstlirkte E08-5ig-~ -
nal geigt das Ende des Ausiesens der gesamtern
Zeile an. Das Jusatzreglster dient der Verbes-
serung des Dunkelaignalvérhaltens,
r
Ugx Ugr Uy ep
\l;g w w16 Tn‘ Tu
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treibar T
— E 524 bit - Zchisberegister Eog
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Takttreiberschal tung

Diese Schaltung gestattet den Betrieb der

L 133 C mit our 2 externen Taktapannungen

= ginem Hechteck-Transporttakt, welcher die
Auslessgeschwindigkeit der Videodaten aus
dem Sensor steuert und

= sinem Ubertragungstakt, welcher die Inte-
grationszelt des Sensor ateuert.

Dunkel- und Hellreferenzschaltung

Vier zusitzliche Sensorelemente an beiden
Enden der Sensorzeile werden mit einer licht-

2 L 133 C

undurchliasigen Metallachicht bedeckt. Sie ar-
geugen eéin Dunkel-Referenteignal (keine Belich-
tunig;, welches von belden Enden der Zeile auf
den Videoausgang Ubertragen wird (im Block-
diagramm, Selte 4, mit “D" bezeichnet).
Aulerdem sind am Ende der Sensorzeile Hefe-
renzpegelgensratoren fiir ein Hellreferenzsig-
nal integriert (im Blockdiagramm, Seite 4,
mit "E({w)" begeichnet). Disse Referenzpegel
8ind Bezugssignale flUr die Ausgangssignalge-
winnung sowle flir weltere Signalverarbeitung.

P

Sehalfzeiten, by > Hins, tgr > Sns
Empfohiene Anstiegs- und Abfolizeiten
fir afle Takfe ¥ 20ns

ex  ‘or
einzuschachteln

Impulsdiagramm der Taktimpulee
und Ausgangssignale
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Beschaltungavorschlag fir die
L 133 C (Sample und Holdbetrieb)

— + 5V

L%3C

P

D, D2, D3 - D193,
4 = D110,
o5 = D104,

o5z

Schaltungsvorschlag:
Taktimpulserseugung L 133 C
{Synchronbetrieb)



1/89 (14) 7
% 920uMem 2
& - -
-2
7o
Lo s’ ]
bt g / =
L -2 typieche Werte fir L 133 C mit uSlT = 1,50V
X ,..-—""'f = "'I im angegebenen Spektralbereich gilt flr die
2 = Bestrahlungsart der Umrechnungsfaktor
2 — 2 1 1x = 0,29 pWem™*
= | Bestrahlung mit Normlichtart A und Pilter
0 g1 42 0% Q¢ GF OF 4T M m BG 38 (2 mm dick), gemessen im Bereich
560 bis 990 nm.
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Anderungen varbehalten!

L 133 ¢C
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