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Uk2ad zawlera dwa _nieéalezne Przerzutnikli YD". Dane =z
wejscia D /DATA/ przepisywane sa na wyjécie Q podozas
narastajgcego sgzbocza sygnalu zegarowego CP /CLOCK
PULSE/. Ustawianie i zerowanie przerzutnikéw odbywa sig
przez podanie wysokiego stanu na wejscia S /SET/ albo
R /RESET/ i jest niezaleine od sygnalu zegarowego CP.
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Bramka aluminiowa

Obudowa CE 70

Tabela standéw loglcznych
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Paiametry dopuszczalne

_/_ -~ zbocze narastajgce
74013 \_ - zbooze opada jgoe

X = stan dowolny

/Ugg = O V/
F" .
| R Warto$é
Oznaczenie Nazwa Jedn,
min mex
UDD Napiecie zasilania v =0,5 +20
UI Napiecie we jéciowe v -0,5 UDD +.0,5
II Prad wejsciowy mA -10 +10
I’D Moo rozpraszana m¥W 500
taab Temperatura otoczenis w czasie
pracy
: MCY 7'!‘- ese ON Oc "40 +85
MCY 64.4..N °%c 0 +70
Tt % Temperatura przechowywania %q -55 +125

23



Parametry charakterystyczne statyczne

Wartodé Warunki pomiaru
Oznas | Fazwa Jedn.[ t..\ .o 25% Pl Ox % . | "m
min max min typ | max win Bax [‘r] [Y] [Y]
I!:D Prad zasilanias 1 0,02 1 30 {035 : ]
2332231’ Spos 2 0,02 2 60 {0310 10
pA 4 0,02 4 120 [0315 15
20 0,06 | 20 600 |0;20 20
Ury FNapigcie wejdcio- 3,5 3,5 3,5 0,554,5 =S
;iu' stanie wyso-| o 7 7 139 10
: 11 11 11 155513,5]| 15
Urp Fapigcie wejécio- 1,5 1,5 1,5 0,5;4,5 5
:gn' stanie nis- v 3 3 LYo 1;9 10
4 & A4 1,%:13,5| 15
Is Prgd wejsoiowy nA +0,1 4107| 40,1 +1 o318 18
Tom | NoPat stanis wyzo-| v [Dp0:03 Upp=2293| Upp IppioeL? ity 2310412
kin '
U Napiged éolo-
0L e i et e 0,05 o |o,05 0,05 |0;u; ) 5510315
kim
Ion Prgd wyjéclowy ~0,64 -0,51 |-1 -0,36 035 4,6 5
w ptanie wysokim = -2 iy |y 1,15 . 035 2,5 .
=1,6 =1,3% |26 -0,9 0;10 | 9,5 10
~b4,2 3,4 |-6,8 =2,4 0315 | 13,5 15
IoL Prad wyjdciowy 0,64 0,51 1 0,36 0;5 O,4 5
w stenie niskinm | o) 1,6 1,3 2,6 0,9 0310 | 0,5 10
by2 Jeb 6,8 2,4 0315 145 15
tamb min = ~40°C  d1a MOY 64e..ej 0°C  dla MCY The...
timb max = *85 C d1a MCY 64....; +70°C dla MCY T74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
: 0
[eapp = +25°C, t_ = ¥, = 20 ns, C; = 50 DF, Ry = 200 xS/
Ozna=- Wartoédé Warunki
czenie Razwa Jedn. o typi|i vax gomia?
DD [ ]
tPLH Czas propagacji zmiany stanu 150 300 5
5 o kLTS ”J:’“‘i‘: : CP —Q,Q| ns 65 | 130 | 10
Czas propagac zmiany stanu
PHL 2z wysokiego na niski &5 90 15
t Czas propagacji zmiany stanu 150 300 s
PLH S —=Q
z niskiego na wysoki Sl o 65 | 130 10
45 90 15
tpuL Czas propagacji zmiany stanu 4 200 | 400 5
Zz wysokiego na niski Si===.0 o 85 170 10
RE=—=*0)
60 120 15
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Definicje porometréw dynamicznych

cd. tabl,
0 Wartosé Warznki
zZna- Jedn. Lomlaru
czenie FazNe Zin SR aes Uiy
A
tTLH Czas narstania zbocza sy- = 4100 | 200 5
gnatu wyjéciowego e 50 100 10
t Ozas opadania zbocza sy-
THL gnatu wyjsciowego 20 89 L2
px/ Maksymalna czgstotliwosé 3,5 7 2
C max gygnalu zegarowego waz | 8 16 10
I
12 24 15
Yy min Minimalna szeroko$é impul- 70 | 140 5
it 20 | 40| 15
90 | 180 5
S3R ns 40 80 10
25 .50 15
tSU Sy Minimalny czas umieszozenia 20 40 5
sygnalu na wejéciu D wzgle- e 10 20 10
dem narastajgcego zbogza
sygnaiu CP . 7 15 15
tots Czas narastania zbocza sy- 15 5
: gnaiu we jsclowego cP <ine 4 10
Czas opadania zbocza sygna- 1 15
Tu we jsciowego
Cp Pojemnodé wejéciowa PF BElE7 95
Jc/Pomiar wykonano przy t. = tf =45nsg
!
YU
1, by
U.‘H
Uy —— 0%
5 — 50%
— 10 % U
Um w
% S— L = 1y
so% [ [eatigs
0% Uy 50 %
R — S0%
= 10 % U-.
Iy :
e — LK tpjy o=
Uan You
= 90 %% — 0%
Tﬂ”& . a 50 %
C‘ 10 % UOL d 'lﬂ Y UGJ..
THL TLH | THL
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