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Układ zawiera dwa niezależne przerzutniki "D". Dane z 
wejścia D /DATA/ przepisywane są na wyjście Q podczas 
narastającego zbocza sygnału zegarowego CP /CLOCK 
PULSE/. Ustawianie i zerowanie przerzutników odbywa się 
przez podanie wysokiego stanu na wejścia s  /SET/ albo 
R /RESET/ i jest niezależne od sygnału zegarowego CP.

MCY 74013N 
M C Y  64013N
Dwukrotny przerzutnik 
typu „D"

SSI CMOS 
Bramka aluminiowa

Obudowa CE 70
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Tabela stanów logicznyoh 
/dla n~tego cyklu zegarowego/

Wejścia Wyjśoia
CP D R S Qn Qn

0 0 0 0 1
1 0 0 1 0

X 0 0 Qn-1 5n-1
X X 1 0 0 1
X X 0 1 1 0

X X 1 1 1 1

- zbocze narastające
- zbocze opadająoe x - stan dowolny

Parametry dopuszczalne
/u .ss 0 7 /

Oznaczenie Nazwa *Jedn.
Wart3ŚÓ

min max

ULD Napięcie zasilania V -0,5 +20

UI Napięoie wejściowe V -0,5

XI Prąd wejściowy mA -10 +10

Moo rozpraszana mW 500D

âtnb Temperatura otoczenia w czasie 
praoy

MCI 74....N °C -40 +85
MCY 64....N °C 0 +70

tstg Temperatura przechowywania °c -55 +125
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Mnnn 
Uklad zawiera dwa niezale%ne przerzutniki 

wejscia D /DATA/ przepisywane sa na wyj£cie Q podozas 
Zbocza sygnalu zegarowego narasta jacego 

Uktad wyprowadzen 

Upp 20 20 2cP 2R 20 2s 

H] f3l fız) Fl fol [3l fel 

"D". Dane z 

CP /CLOCK 

PULSE/. Ustawianie i zerowanie przerzutnik6öw oäbywa sie 

Przez podanie wysokiego stanu na wejScia S /SET/ albo 
R /RESET/ i jest niezaleZne od sygnalu Zzegarowego CP, 

MCY 74013N 
MCY 64013N 
Dwukrotny przerzutnik 
typu. „D” 

SSI CMOS 
Bramka aluminiowa 

Obudowa CE 70 
Zl 

Tabela stanöw logicznych 
/dla n-tego oyklu zegarowego/ 

b 

Wejsoia Wyjsoila 
cP D R S [ [ 

z ( ( 0 ( 1 

DE 1 0 0 1 ( 

SS E 9 O Qn-1 On 

x x 1 0 ( 1 

05 0| x x 0 1 1 ( 
| x | 

x x 1 1 1 1 
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Pavametry dopuszczalne 

_/_ - zbocze narastajace 

\_ - zbooze opadajaoe 
X - stan dowolny 

/Uss = 0W/ 

n z Warto&6 
Oznaczenie Nazwa Jedn. 

min maxX 

“DD Napiecie zasilania \r -0,5 +20 

UI Napieoie wejSciowe Y -0,5 UDD + 0,5 

11 Prad wejsciowy mA —10 +10 

Pl7 Moo rozpraszana mW 500 

t b Temperatura otocésnia w czasie am Tra0y! 

I MOY 74....N Q —40 +85 

HCX 64.400N 9 0 +70 

tst g Temperatura przechowywanis ©0 -55 +125 
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Parametry charakterystyczne statyczne

OznB-
ozenle nazwa Jedn.

Wartość Warunki pomiaru

^amb min 25°C *amb maje UI
W

D0
w

°DD
Mmin mai nin typ M X sin aaz

tdd Prąd zasilania 
w stanie spo­
czynku HA

1
2
4
20

0,02
0,02
0,02
0,04

1
2
4
20

30
60
120
600

0;5
0;10
0;15
0;20

5
10
15
20

d ih Napięcie wejścio­
we w Stanie wyso­
kim V

3,5
7
11

3,5
7
11

3,5
7
11

0,5 ¡4,5 
1 59
1»5,13,5

.5
10
15

Dn Napięoie wejścio­
wa w stanie nis­
kie V

1,5
3
4

1,5
3
4

1,5
3
4

0,5;4,5
1;9
1,5 ;13,5

5
10
15

*i Prąd wejściowy UA +0,1 +10-5 +0,1 +1 0;18 18

d oh napięcie wyjścio­
we w stanie wyso­
kim

V ddd-°’05 nDD“°,°5 « U D Um -0,05 °iUDD 5:10)15

d ol . Hapięcie wyjścio­
we w stanie nis­
kim

V 0,05 0 0,05 0,05 O

i

5J10;15

Prąd wyjśoiowy -0,64 -0,51 -1 -0,36 0;5 4,6 5w stanie wysokim -2 -1,6 -3,2 -1,15 0;5 2,5 5
-1,6 -1,3 -2,6 -0,9 0;10 9,5 10
-4,2 -3,4 —6,8 -2,4 0; 15 13,5 15

Prąd wyjściowy 0,64 0,51 1 0,36 o  ;5 0,4 5
w stanie niskim mA 1,6 1,3 2,6 0,9 0j10 0,5 10

4,2 3,4 6,8 2,4 0;15 1,5 15

tamb nin ° “'ł0°c dla “CY 64---   °°c dla “CT 74....
tanb mai " >85°C dla MCT 64---   +7°°C dla MCT 74....

Parametry charakterystyczne dynamiczne
/tamb = +25°C, tr = tf = 20 ns, CL = 50 pp, = 200 k£/

Ozna­ Nazwa Wartość Warunki
czenie Jedn. min typ maz pomiaru 

UDD [V]

tPLH

tPHL.

Czas propagaoji zmiany 
z niskiego na wysoki
Czas propagacji zmiany 
z wysokiego na niski

stanu

stanu CP—  Q,Q ns
150
65
45

300
130
90

5
10
15

tPLH Czas propagacji zmiany stanu 
z niskiego na wysoki S — » Q 

R —  Q ns
15 0

65
45

300
130
90

5
10 . 
15

tPHl Czas propagacji zmiany stanu 
z wysokiego na niski S — *• Q 

R —  Q
ns

200
85
60

400
170
120

5
10
15
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Parametry charakterystyczne statyczne 

Wartos6 Warunk1 pomiarı. 

A S En N Ala 
min |m=ax nin typ | =axr| =in ] »=azx | [v] [1] [7] 

Ipp | Prad zasilania 4 0,02 4 30 [0;5 X3 
T K EAUTE 2 0,02 | 2 60 [0;40 10 

L N 0,02 4 420 [0;45 15 
20 0,08 | 20 600 [0;20 20 

Uyy | mapigoie weisoi0- 3,5 3,5 3,5 0,5;4,5 | .5 
ET UN, 7 7 7 19 10 

441 41 441 1,5513,5| 145 

Uyp | mapigoie wejsoio- 1,5 1,5 1,5 0,5;8,5 5 
vowstanie nie- | , 3 3 3 139 10 

& N N 1,3313,5| 45 

Ir Prad wejsciowy y #0,1 [+1072| 201 1 ]o;18 18 

U Napiegcis So10- n R O8 ä"‚*j‚:„‘g*_;_g_ y |9n70,05 Upn70,05| Upp Upp-0,05 0U 5:10;15 
n 

U, Napigcie wyj&oio- 
OL =?u°itän?i Sla 3 GT 0,05 o |0,05 10,05 |0;0p 5310;15 

m 

Top , | Prad wys6oiowy -0,64 -0,54 |-1 -0,36 035 4,6 5 
w stanie wysokim AI C =3,2 115 0;5 2,5 5 

-1,6 -1,3 |-2,6 -0,9 010 | 9,5 40 
-4,2 -3,4 |-6,8 -2,4 015 | 13,5 15 

or . | Prad wyisoiowy 0,64 0,54 | 4 0,36 0;5 0,4 5 
w stanie niskim | \ 4,6 4,3 2,6 0,9 0;10 | 0,5 19 

4,2 3,4 ‚8 2,8 015 | _1,5 15 

tazd min “ 740° ala MOY 64....j 0° dla MCT 74,,.+ 

*aänd mar “ +85°C dla NOY 64....; . +70°C, dln MCY 74.... 

Parametry charakterystyczne dynamiczne 
Z o /a = +25°0, t_= t, = 20 n8, C,/=" 50 pF;-Ry = 200 xR/ 

Oena= Wartos6 Warunki 
ozenie ED Jedn- rn T typ. ] max %°“E€“ 

DD ] 

tPLH Czas propagaoji zmiany stanu 150 300 5 

R z HEFE ”J‘;”°;‘: S CP—Q,Q| ns 65 | 130 | 140 
Zas propagac. zmiany stanu 

EED Z wysokiego na niski 45 90 15 

T Czas propagacji zmiany stanu 150 300 S PLH SR z niskiego na wysoki A SO “ %65 430 40 

7 45 90 45 

2L Czas propagacoji.zmiany stanu 7 200 | 400 3i 
z wysokiego na niski sS— Q e 85 470 40 

Z 60 | 120 | 45 
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cd. tabl.

Ozna­
czenie Nazwa

' A
Jedn.

Wartość Warunki
min typ max vomiaru

udd m

tTLH

tTHL

Czas narstania zbocza sy­
gnału wyjściowego
Ozas opadania zbocza sy­
gnału wyjściowego

ns
- 1 00 

50 
40

200
100
80

5
10
15

~x/
C max

i

Maksymalna częstotliwość 
sygnału zegarowego MHz

3,5
8
12

7
16
24

5
10
15

^W min Minimalna szerokość impul­
su zegarowego CP , ns

70
30
20

140
60
40

5
10
1.5

S,R ns
90
40
25

180
80
50

5
10
15

tSU min Minimalny czas umieszczenia 
sygnału na wejściu D wzglę­
dem narastającego zboęza 
sygnału CP

ns
20
10
7

40
20
15

5
10
15

v * f Czas narastania zbocza sy­
gnału wejściowego
Czas opadania zbocza sygna­
łu wejśoiowego

CP - ps ’
15
4
1

5
10
15

Pojemność wejściowa pF 5 7,5

X / Pomiar wykonano przy t = = 5 ns

/

D efin icje  parametrów dynam icznych

25

cd. tabl. 

Wartose Waränki 
Ozna- Jedn. yomiaru Oeanfe Nazwa min | typ |max Un [V] 

A 

t1‘LH Czas narstania zbocza sy- A 100 | 200 D 
gnalu wyjSciowego S 50 400 10 

t Ozas opadania zbocza sy- 
THL gnalu wyjSciowego 40 80 15 

2x/ Maksymalna czestotliwos6 3,5 7 5 
C max sygnalu zegarowego MHz 8 16 10 

/ 
12 24 2 15 

%a min Minimalna szeroko$6 impul- 70 | 140 5 
n CP ns 30 | 60| 10 

; £ 20 | 40| 45 

90, | 180 5 

S,R ns 40 80 10 

25 .50 15 

%50 min Minimalny ozas' umieszczenia 20 40 5 
sygnazu na wejsciu D wzgle- Gc 410 20 10 
dem narastajacego zbogza 
sygnalu CP 7 15 15 

tr,tf Czas narastania zbocza sy- 15 5 
gnalu.wejSoiowego cP + @s 4 410 

Czas opadania zbocza sygna- 41 45 
zu wejSciowego 

CI PojemnoS6 wejSociowa PF 5 | 7,5 

x/Pomiar wykonano przy tr = tt = 5'ns 

Y 

or 

Definicje parametröw dynamicznych 


