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Układ zawiera dwa niezależne przerzutniki "JK". Dane z 
wejść J i K przepisywane są na wyjścia Q podczas nara­
stającego zbocza sygnału zegarowego CP /CLOCK PULSE/. 
Ustawianie i zerowanie przerzutników odbywa się przez 
podanie wysokiego stanu na wejścia S /SET/ albo R 
/RESET/ i jest niezależne od sygnału zegarowego CP.

MCY 74027N
M C Y 640271N1
Dwukrotny przerzutnik 
typu JK

SSI CMOS

Obudowa CE 71

U kład  wyprowadzeń Tabela stanów logicznych 
/dla n-tego cyklu zegarowego

UDD 2Q 20 2CP 2R 2K 2J 2S

74027

Parametry dopuszczalne
/uss = 0 V/

Wejścia Wyjścia
CP I K S R n̂-1 On Qn

1 X 0 0 0 1 0
X 0 0 0 1 1 0
0 X 0 0 0 0 1

y . . X 1 0 0 1 0 1
X X 0 0 X Qn-1 V i

X X X 1 0 X 1 0
X X X 0 1 X 0 1
X X X 1 1 X 1 1

- zbooze narastające
- zbocze opadające x - stan dowolny

Oznaczenie Nazwa Jedn.
Wartość

min max

UDD Napięcie zasilania V -0,5 +20

UI Napięcie wejściowe Y -0,5 udd + °’5

XI Prąd wejściowy mA -10 +10

PD Moo rozpraszana mW 500

^amb Temperatura otoczenia w czasie 
praoy

MCY 74....H °C

\

oi +85
MCY 64....N °c 0 +70

tstg Temperatura przechowywania °c -55 +125
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G | MCY 74027N 
| MCY 64027N 

Uklad zawiera dwa niezale2ne przerzutniki "JK". Dane z Dwukrotny przerzutnik 
| wej£6 J1 K przepisywane 88& na wyj£cla Q podczas nara- WE 

stajacego zbocza sygnalu zegarowego CP /CLOCK PULSE/: 

Ustawianie i zerowanie przerzutnik6öw odbywa sie przez SSI _ CMOS 

Podanie wysokiego stanu na wejfcta S /SET/ albo R 
/ _ /RESET/ i Jjest niezale%ne od sygnalu zegarowego CP. 
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Uktad wyprowadzeh Tabela standw logicznych 
© /dla n-tego cyklu zegarowego 

A 3 Wejscia WyjSscta 
| Upp 20 20 2cP 2R 2K 2J 2S @T x s R = 

| _6l _fel fa fal zl fl ol (3 SEA 
} I—\\——'\_.‚_.l AA E 4 0 
| 5 ST Z ( 0151 4 0 
79 $ A 
} o n c} 0K Z x ( o | 0 0 4 
| |_|]_| A 41 ( 0 1 0 1 
} LJ RI B L E L Ll L e 
| 1Q 1Q 1CP 1R 1K 1J 1S Uss D $ o 0 x CS 

| E = x 9 Xx 1 9 
{ 74027 { xx = ( 1 x 0 1 

x xXx x 10 1 x 1 1 

_ - zbocze narastajace 
s x - stan dowolny 

E - zbocze opadajace { 

{ 
: Parametry dopuszczalne 
I /Uss = O7/ 

} S WartoS6 
i Oznaczenie Nazwa Jedn,. 
i / min maz 

{ u Napiepie zasilania Y -0,5 +20 
} S 

: Ur Napicoie wejsciowe 7 -0,5 Upp + 05 

j 17 Prad wej6Sciowy mA —0 +10 
} 

PD Moo rozpraszana mW 500 

! 
} t8 b Temperatura otoczenia w czasie A 

f e Pr8a0y 
[ MCY 7h....M ° -60 +85 

| MCYX 64....N SC 0 +70 

tatg Temperatura przechowywanis % 55 +125 



Parametry charakterystyczne statyczne

Wartość * Warunki pomiaru
Ozna­
czenie Hazrrra Jedn. łamb min 25°C łamb max DI *0 ddd

min max min y typ mai Din aax W w w
tdd

\
Prąd zasilania 
w stanie spo­
czynku HA

1
2
4
20

0,02
0,02
0,02
0,04

1
2
4
20

30
60
120
600

0;5 
0;10 
0 ; 15
C;20

5
10
15
20

d xh
napięcie wejścio­
we w stanie wyso­
kim T

3,5
7
11

3,‘5 
7 
11

3,5
7
11

o,5;4,5 
1 ;9
1,5;13,5

5
10
15

napięcie wejścio­
we w stanie nis­
kim V

1,5
3
4

1,5
3
4

1,5
3
4

0,5;4,5 
1 ¡9
1,5;13,5

5
10
15

Prąd wejściowy )iA +0,1 +1 O-5 + 0,1 +1 0;18 18

n0H napięcie wyjścio­
we w stanie wyso­
kim

y nDD -0 ’05 U^-0,05 UBD Udd-0,°5 ° !DDD 5 ;10;15

d o l
napięcie wyjścio­
we w stanie nis­
kim

V 0,05 0 0,05 0,05 0;Dd d
5 ; 10; 15

I0H Prąd wyjściowy 
w stanie wysokim -0,64 -0,51 -1 -0,36 o;5 4,6 5

=A -2
-1,6
-4,2

-1,6
-1,3
-3,4

-3,2
-2,6
—6,8

-1,15
-0,9
-2,4

0;5
0;10
0;15

2.5
9.5 

13,5

5
10
15

tAOM .Prąd wyjściowy 
w stanie niskim mA

0,64
1,6
4,2

0,51
1.3
3.4

1
2,6
6,8

0,36
0,9
2,4

o; 5 
0;10 
0;15

0,4
0,5
1,5

5
10
15

dla MCY 64....; 0°C dla MCY 74....
dla MCI 64....; +70°C dla MCY 74....

Parametry charakterystyczne dynamiczne
/tamb = +25°C, t = tf = 20 ns, CL = 50 pF, RL = 200 k£ /

Ozna­
czenie Nazwa Jedn.•

Warunki Warunki
pomiaru
UDD [VJmin typ max

tPLH

tPHI

Czas propagacji zmiany sygnału 
z niskiego na wysoki
Czas propagacji zmiany sygnału 
z wysokiego na niski

CP —- Q,Q ns -
150

65
45

300
130

90

5
10
15

tPLH Czas propagacji zmiany sygnału 
z niskiego na wysoki R —  Q 

R —  Q ns
150

65
45

300
130

90

5
10

' -15

tPHL Czas propagacji zmiany sygnału 
z wysokiego na niski S — - Q 

R —  Q ns
200
85
60'

400
170
120

5
10
15

30

Parametry charakterystyczne. statyczne 

Yartog6 & Warunki poniarı 
Ozna- ° 7, 7, 7 
czenie LO aan l‘llllh min 250 ?lllh max 1 4fl D 

min |max min/ | typ | max‘| win =ax | [v] ] [(v] 
—- | 

In Prad zasilania 1 0,02 1 30 [0;5 5 | 
w stanie spo- . 5 HA 2 0,02 2 60 |0;10 10 

m N 0,02 & 420 [0;15 15 
20 0,04 | 20 600 |0;20 20 

Urg Napiecie wejscio- 3,5 3;5 345 0,5j415 5 
we w stanie wyso- A 
Xin Y 7 7 7 139 10 

1 11 1 175:13,3 | _ 45 

Uy, | Sapigeie wejgoto- 455 45 %f} 0,5;4,5 | 5 
SM stanie'nis- | 5 5 S0 499 50 

Ö & 4 4 155;13,5| 15 

I® Prad wejsciowy y 40,1 [41075| +0,4 1 |0;18 18 

7 Kapiecie wyisoio- E S & 5 07 OR eesa s etanle raa r nn 0202 Upp70,05| Dpp Upp-005 O3 Upp] 51015 
kin 

7, Napigcie wy)Scio- 
0L | we w stanie'nis- | Y 0,05 o [0,05 0,05 [0;0, 541045 

Xia 'nD| 

OR Prad wyjSoiowy -0,64 -0,51 |-1 —0,36 9;5 | 46 5 
MEDU KG F -1,6 |-3,2 —1715 0; 2,5 5 

-1,6 -4,3 -2,6 -0,9 010 9,5 10 
-4,2 -3,4 |-6,8 -2,4 045 | 43,5 15 

Iop |.Frad wyjso10my 0,64 0,51 / | 1 0,36 0;5 0,4 5 
w stanie niskim | , 456 43 2,6 0,9 0;10 | 0,5 10 

4,2 34 |6,8 2,h 0315 [ _ 1,5 45 

tand min * 780°C dla MOY 64.. 0° dla MCY 74. < 

Tand nax “ +85°C dla MC 64....; +70°C dla MCT 74.... S 

Parametry charakterystyczne dynamiczne 

/tanp = +25°C; t_ = t; = 20 ns, C, = 50 pF,-R, = 200 kQ/ 

S Warunki Warunki 
%;gä; S Nazwa Jedn. — pomiaru 

min | typ | max | Un [V] 

tPLH Czas propagacji zmiany sygnaiu ß 150 300 35 

B BMOEOO E EEOS CP—Q,{| ns 65 | 130, 10 
t Czas propagacji zmiany sygnalu SIN 
E Z wysokiego na niski 4 20 12 

tPLH Czaä kpx£:)peg:i(:;}i zmäny sygnaztu R —9 150 300 5 E 
z niskiego na wyso! 7 x 

R—3 ns 65 | 130 10 

45 90 1° 45 

tPH'L‘ Czas propagacji zmiany sygnalu | ; __ z 200 | 400 5 
Z wysokiego na niski S 85 470 40 

—C Ö 
60 120 15 

30 



cd. tabl.

Ozna­
czenie Nazwa Jedn.

Warunki Warunki
pomiaru
udd tnmin typ max

tTLH

tTHL

Czas narastania zbocza sygnału 
wyjściowego
Czas opadania zbocza sygnału 
wyjściowego

ns
100
50
40

200'
100
80

5
10
15

fx/
C max Maksymalna częstotliwość sy­

gnału zegarowego MHz
3,5
8
12

7
16
24

5 
10 
1 5

min Minimalna szerokość impulsu 
zegarowego CP ns

70
30
20

140
60
40

5
10
15

S, H ns
90
40
25

180
80
50

5
10
15

tSU min Minimalny czas umieszczenia 
sygnałów na wejściach J, K 
względem narastającego zbo­
cza sygnału CP

ns
100
35
25

200
75
50

5
10
15

V  tf Czas narastania zbocza sygnału 
wejściowego
Czas opadania zbocza sygnału 
wejściowego

CP lis
15
4
1

5
10
15

CI Pojemność wejściowa pP 5 7,5

x/.Pomiar wykonano przy = tf = 5 db

D efin icje  parametrów dynam icznych

31

cd. tabl. 

Ozna- Warunki Warunki 

czenie Nazwa Jedn. pomiaru 
min |typ |max |0nn [V] 

tnLE Czas narastania zbocza sygnalu 100 | 200 5 
AL ns 50 | 100[ 10 

%, Czas opadania zbocza sygnalu 
THI_‘ wyjSciowego z 80 15 

I%:/max Maksymalna czestotliwos6 sy- 355 7 5 
gnalu zegarowego MHz 8 46 10 

12 24 15 

tw aln Minimalna szeroko$6 impulsu 70 140 5 

$ E P ns 30 | 60 40 
20 40 15 

90 | 180 5 

5y R ns 40 80 10. 

25 50 15 

°su nin Minimalny czas umieszczenia 100 200 5 
sygnali6öw na wejSciach J, K el 35 75 10 
wzgledem narasta jacego zbo- 
cza sygnalu CP 25 50 15 

tr‚ tt Czas narastania zbocza sygnalu Y 15 5 
wejSoiowego cP s X 40 

Czas opadania zbocza sygnaiu O 4 45 
wejSciowego. 

cI Pojemno$6 wej£&ciowa PF 5 755 

X/pomiar wykonano przy t„ = N 

Aı A S S 

Definicje porametröw dynamicznych 
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