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Uk2ad dekodera kodu BCD na kod 1 z 10.W przypadku wy-
korzystania tylko trzech wejéé
moZe byé wykorzystany jako dekoder kodu binarnego na

kod 1 z 8.

Uklad wyprowodzed

od A do C /D - uon/’

'MCY 74028N
MCY 64028N

Dekoder kodu BCD
na kod dziesietny

Informacja wstepna

MSI CMOS
Bramka aluminiowa
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Obudowa CE 71
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Parametry dopuszczalne L
/USS =0Vv/
I Wartosé
Oznaczenie Nazwa Jedn.
i min max
UDD Napiecie zasilania v 40,5 +20.
UI Napiecie wejéciowe v -0,5 UDD + 0,5
Ip Prad we j$ciowy mA -10 +10
PD Moc rozpraszana e mW . 500
\
ta b Temperatura otoczenia w czasig
2 pracy
MCY 7h4 o oN Ty -40 +85
5 MCY 64.sssN °c o} +70
tstg Temperatura przechowywania £a =55 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

Wartodé Warunki p?minru
Ozna- - ] N
czenie HRzwA Jodn. 1;amh min 23°C tauh max I]I UO 1:’DII
. min DRX min typ | max min max ['ﬂ'] [‘i‘] [\']
II:D Prgd zasilania 5 0,04 % 150 |0:5 5
w stanle.spo- \ .
avakn -1 10 0,04 10 300 |0;10 10
20| 0,084 20 600 |0;15 15
100 0,08 | 100 3000 |0;20 20
UIH l:afiqcie t:j—i 3,5 3:5 349 395645 5
clowe W Btanle .
wysokim ; v 7 7 ;9 10
11 11 14 1,5313,5 15
U Napigole wej- 1,5 1,5 ‘1 5 0,534,5 5
1L ' 1,
ASINR SR MEanLe Y 3 3 3 139 10
L 4 4 1,5313,5 15
I - Prad wejéolomy | pA 40,1 +107( 40,1 +1 |oj18 18
UOH N'npiquia wyl-
3333:2,' stanie V| Upp=0,05 Upp=0,05| Uy Upp=01 03 05Upy 5310515
Uor Nepigoie wyj-
dolowe w stanie v 0,05 0 0,05 0,0% OiUDD 5310315
niskim
Iog Prad wyjéoiowy -0,64 =0,51 |=-1 ‘=0, 36 0;5 4,6 5
L L B L) -1,6 |-3,2 1,15 0;5 2,5 5
-1,6" " 1,3 |-2,6 -0,9 0;10 9,5 10
-4,2 =34 -6,8 -2,4 0j15 135 15
IOL Prad wyJjdolowy 0,64 0,51 1 0,36 0;5 0,4 5
v ‘stanle niskim | ., 1,6 1,3 2,6 0,9 0;10 0,5 10
: 4y2 3,4 6,8 2,4 0;15 1,5 15
0 4 0
tamb min = —#0°C dla MCY 64....; 0°C dla MCY 7h....
g nax = +8%°C dla MCY 64....; +70°C dla MCY 7h....
.Parametry charakterystyczne dynamiczne
(]
/3, o= +25 0y eEge tp = 20 ns, C; = 50 PF, Ry = 200 k$2/
: Wartosé Warunki
Oznaczenle Nazwa Jedn. pomiaru
typ max Unp [?]
tPLH Czas propagacji zmiany stanu 175 350 5
z niskiego na wysoki S 80 160 10
t Czas propagacjli zmiany stanu ! -
PHL z wysokiego na niski- 69 120 12
tTLH Czas narastania zbocza sygna- 100 200 5
tuwyJsolonego ns 50 100 10
t Czas opadania zbocza sygnalu |
THL S eI20 TORGEG _ 40 80 15
CI Pojemnodé wejsciowa PF 5 735
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Definicje porometréw dynamicznych
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