UNIT
I SNITRA

Uktad peini funkcje 4-bitowego licznika BCD lub binar-
nego liczgcego w gére lub w dé1,z mozliwoscia wstepne-
go ustawiania. Zmiana stanu wyJjéé Q) do Qp dokonuje sie
wraz z narastajgcym zboczem sygnalu CP /CLOCK PULSE/.
Stan we jé¢ B/D /BINARY/DECADE/, U/D /UP/DOWN/ reguluje

prace licznika:

B/D = "O" - licznik do dziesieciu;
"1" - licznik do szesnastu;

U/D = "0O" - licznik w déi;

ll1 n

licznik w gére.
Dane z we j&é PIAdo PID /PARALLEL INPUT/przepisywane sg
do licznika gdy PE /PRESET ENABLE/ jest w stanie wyso-

MCY 74029N
MCY 64029N

Synchroniczny, uniwersalny
licznik czterobitowy

Informacja wstepna

MSI CMOS

Bramka aluminiowa.

Obudowa CE H

kim. Wejécie i wyjfcie przeniesienia, E}N oraz EbUT
/CARRY INPUT, CARRY OUTPUT/, pozwalajg 1gczyé ukiady
kaskadowo tworzgc liczniki wielobitowe.
Uktad wyprowadzed Upp CP Q¢ Pic Plg Qg U/D B/D
6] [s] [e] [6] (2] (] o] [S]
DO U0EE HE
PE Gp Pip Plq Gy Qn CoyrUss
7.L029
Parametry dopuszczalne
/USS = 0 V/
Wartosé
Oznaczenie Nazwa Jedn.
min max
Upp Napiecie zasilania v =0,5 +20
Uz Napiecle we jsciowe v -0,5 UDD + 0,5
II Prad wejéciowy mA -10 +10
PD Moc rozpraszana mW 500
t= b Temperatura otoczenia w czasie
on pracy
MCY 740..0H OC -‘ho +85
MCY 64....H °c 0 +70
ted Temperatura przechowywania % -55 +125
stg
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Parametry charakterystyczne statyczne

Wartoéé Warunki pomiaru
Ozna- 0 T
czenie Eazwe Jedn. tamb min 25'¢ tamh max “'I UD U'IJII
‘min max min typ | max |+ min max [Y] [‘I’] [‘r]
IDD Prad zasilania 5 0,04 5 150 |0;5 5
::::iﬂie Spos =5 10 0,06 | 10 300 |o0;10 10
: 20 0,04 20 600 0345 15
100 0,08 | 100 3000 [0;20 20
UIH Kapieﬂie WEJ— 3i5 3)5 3,5 DIB;"', % 5
fﬁg;i; stanie v 7 7 7 _ 139 10
11 11 11 $1%i12:3 15
Uy, Kapigcie wej- 155 155 1.5 0,534,5 5
SF e by 3 3 3 139 10
L 4 4 1,5313,5 15
I Prad we jdciomy pA +0,1 +1072| 40,1 +1 |os18 18
UOH Napigcie wyj-
f;;g::ﬁr stanie v UDD-U,OS Unn-o,ﬁﬁ UDD UDD-O,05 O,IIDD 53;10315
Ut ‘Napigole wyj-
dolowe w stanie v 0,05 0 .|0,05 0,05 O;UDD 5310315
niskim
Iog | Prad wyjsoiowy 0,64 -0,51 |-1 -0,36 " o5 4,6 5
AL LE LS N bolten] £l 1,6/ '|=3,2 -1,15 035 2,5 5
-1,6 -1,3 -2,6 -0,9 0310 9,5 10
-4,2 =3,4 -5,8 -2,4 0315 | 13,5 15
IoL Prad wyjdciowy 0,64 0,51 1 0,36 035 0,4 ]
Riatanieintekia g o) 1,6 1,3 2,6 0,9 0310 0,5 10
3 4,2 3,4 6,8 2,4 0315 1,5 15
> : = - -
tagh min = ~40°C dla MCY 64....; 0°C dla MCY Té....
tamb max = +85°C dla MCY 64urne; +70°C dla NCY 74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
0
[tgmp = ¥23 Cy t_ = t, = 20 ms, C; = 50 PF, By = 200 x$2 /
T
Soress Wartosé Warunki
ozenie Nazwa Jedn. o T typ [ max gpmiaru
oo [v]
tPLH Czas propagacjl zmiany sta- 250 500 5
nu z niskiego na wysoki CP — Q ns 120 | 240 10
t Czas propagacji zmiany sta- ‘
PR nu z wysokiego na niski 30| 81808 32
280 | 560 5
CP —= COUT ns 130 260 10
95 | 190 15
235 | 470 5
PE — Q ns 100 | 200 10
80 | 160 15
N
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od. tabl.

Ozna- Wartoéé Warunki
czenie e ENs Jedn. min | typ | max g°m15$“
oo [7]
tPLH' Czas propagac]li zmiany sta- 320 640 5
nu z niskiego na wysoki PR — G o '1“5 290 10
t Czas propagacji zmiany sta- outT 105 210 15
PHL nu z wysokiego na niski
170 340 5
GIN_*'COUT ns 70 140 10
50 | 100 15
tTLH Czas narastania zbocza sy- 100 200 5
gnalu wyjsciowego Q,C o 50 | 100 10
tTHL Czas opadania zbocza sygna- *routT 40 80 15
tu wyjsciowego
fc B Maksymalna czestotliwoédé b L S
sygnalu zegarowego MHz L 8 10
5,5 11 AP
Yy min Minimalna szerokogé impul- 50 | 180 5
et Gt el A CP ns 5 | 90 | 10
30 60 15
65 130 5
PE ns 35 70 10
25 50 15
tSU i Minimalny czas umieszcze- 30 60 5
nia sygnaléw C.yy B/D,U/D ol e 10 20 10
wzgledem narasgyjacego IN
zbocza sygnaiu zegarowego 6 12 15
g 170 | 340 )
B/D ms 70 140 10
u/o 50 | 100 15
tHEH L Minimalny czas zaniku sy- 100 200 5
: _ gnaiu PE przed narabktajg- s 55 110 10
cym zboczem sygnalu zega-—
rowego 40 80 | - 15
’ tf Czas narastania zbocza sy- i
bl gnalu we j$ciowego : = : e BR
Czas opadania zbocza sygna- B 31035
Tu we jSciowego
Cr " Pojemnodé wejdciowa PR -5 755
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Definicje porometrdw dynomicznych

ZLICZANIE BINARNE
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Zaleinoéci czosowe w sysiemie zliczania do szesnasty
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ZLICZANIE

DZIESIETNE

Zaleinosci czasowe w systemie zliczonia do dziesigeiv
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