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Układ pełni funkcję 4-bitowego licznika BCD lub binar­
nego liczącego w górę lub w dół,z możliwością wstępne­
go ustawiania. Zmiana stanu wyjść QA do QD dokonuje się 
wraz z narastającym zboczem sygnału CP /CLOCK PUISE/. 
Stan wejść B/D /BINAEY/DECADE/, U/D /UP/DOWN/ reguluje 
pracę licznika:
B/D = "0" - licznik do dziesięciu;

"1" - licznik do szesnastu;
U/D = "0" - licznik w dół;

"1" - licznik w górę.
Dane z wejść Pl^do PI^ /PARALLEL INPUT/przepisywane są 
do licznika gdy PE /PREHET ENABLE/ jest w stanie wyso­
kim. Wejście i wyjście przeniesienia, Ć"IN oraz CgUT 
/CARRY INPUT, CARRY OUTPUT/, pozwalają łączyć układy 
kaskadowo tworząc liczniki wielobitowc.

Ukłod wyprowodzeń CP Qę Plę Plg Qg U/D B/D

74029

Parametry dopuszczalne
/Uss = 0  7/

Oznaczenie Nazwa
Wartość

Je dn •
min max

UDD ' Napięcie zasilania Y -0,5 +20

UI Napięcie wejściowe V -0,5 UDD + °’5

TI Prąd -wejściowy mA -10 +10

PD Moc rozpraszana mW 500

"̂arab Temperatura otoczenia w czasie 
pracy

MCY 74---N °C -40 +85
MCY 64___H °C 0 +70

tstg Temperatura przechowywania ° c -55 +125

MCY 74029N
M C Y 64029N
Synchroniczny, uniwersalny 
licznik czterobitowy

Informacja wstępna

MSI CMOS 
Bramka aluminiowa

Obudowa CE 71
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UNIT! NS 

Uklad pelni funkcje 4-bitowego licznika BCD lub binar- 
nego liczacego w göre lub w döl,z moZliwoscia wstepne- 
o ustawiania. Zmiana stanu wyjSC Q, do Qn dokonuje sie 
wraz z narastajacym zboczem sygnalu CP /CLOCK PULSE/. 
Stan wej&6 B/D /BINARY/DECADE/, U/D /UP/DOWN/ reguluje 
Prace licznika: 

B/D = "0" - licznik do dziesieciu; 
"1j" - licznik do szesnastu; 

U/D'= "0" — licznik w d6l; 
"j" - licznik w göre. 

Dane z wejs6 PI,do PI„ /PARALLEL INPUT/przepisywane s4 
do licznikäa gdy PE /PRESET ENABLE/ jest w stanie wyso- 
kim. Wejscie i wyjfcic przeniesienia, O7, oraz Eou‘r 
/CARRY INPUT, CARRY OUTPUT/, pozwalajs 28czy6 uktlady 
kaskadowo tworzac liczniki wielobitowe. 

MCY 74029N 
MCY 64029N 
Synchroniczny, uniwersalny 
licznik czterobitowy 

Informacja wstepna 

MSI _ CMOS 
Bramka_ aluminiowa. 

Obudowa CE 7A1 

Uktad wyprowadzen Upgp CP Qc Pic Plg Og 

el (1 FA fel fl (m) ßOl (3) 
U/D B/D ‘ 

D 

LE E LE e e 
PE Op; Pip- Pla Cn 04 Cout Uss 
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Parametry dopuszczalne 

/Dss = 0V/ 

7 WartoS6 
Oznaczenie Nazwa Jedn. 

min max 

U Napiecie zasilania Y -0,5 +20 

UI Napiecie wejSciowe V -0,5 UDD + 0,5 

II Prad wej£ciowy mA -10 +10 

» Moc rozpraszana mW 500 

t. b Temperatura otoczenia w czasie 
b Ppracy 

MCY 74.00.N °C —40 +85 

HCX 6h....M SC 0 +70 

CSn Temperatura przechowywania % -55 +125 
stg 
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Parametry charakterystyczne statyczne

Ozna­
czenie Nazwa Jedn.

Wartość Warunki pomiaru

^amb min 25°C ^amb max UI
[ v ]

?0
[ v ]

UDD
M■min max min typ max * min max

IDB Prąd zasilania 
w stanie spo- 
ozynku pA

'

5
10
20
100

0,04
0,04
0,04
0,08

5
10
20

100

1 50 
300 
600 
3000

o; 5 
0;10 
0;15 
0;20

/

5
10
15
20

UIH Napięcie wej­
ściowe w Btanie 
wysokim V

3,5
7
11

3,5
7

11

3,5
7
11

0,5;4,5 
1 ;9
J,5;13,5

5
10
15

Napięcie wej­
ściowe w stanie 
niskim V

1.5
3
4

1.5
3
4

1.5
3
4

0,5 j4»5 
1 ¡9
1,5;13,5

5
10
15

Prąd wejśoiowy pA + 0,1 +10"5 +0,1 +1 0 ;18 18

U0H Napięcie wyj­
ściowe w stanie 
wysokim

V Ddd-0,°5 O^-O.OS °DD "UD“0’05 °’UDD 5 ¡1 0;15

U0L Napięcie wyj­
ściowe w stanie 
niskim

V 0,05 0 0,05 0,05 0;Ddb 5 ; 10; 1 5

t oh Prąd wyjśoiowy 
w stanie wysokim

mA
-0,64 
-2 
-1,6 
-4,2

-0,51
-1,6
-1.3
-3,4

-1
-3,2 
-2,6 
—6 f 8

-0,36
-1,15
-0,9
-2,4

ł* '
o ;5 
0 j5  
0;10 
0 ;15

4,6
2.5
9.5 

13,5

5
5
10
15

OM Prąd wyjściowy 
w stanie niskim mA

0,64
1,6
4,2

0,51
1.3
3.4

1
2,6
6,8

0,36
.0,9
2,*

0.5 
0 ¡1 0 
0; 15

0,4
0,5
1,5

v5
10
15

tamb min * - ‘t 0 ° c dla MCY 64--- - °°c dla MCY 74---
tamb ^  =. +85°C dla MCY 64---- ; +70° C dla MCY 74---

Parametry charakterystyczne dynamiczne
A amb = +25°C, tr = tf = 20 ns, CL = 50 pF, RL = 200 k£> /

Ozna­
czenie Nazwa Jedn.

Wartość Warunki
pomiaru
UDD [y]

min typ max

tPLH

tPHL

Czas propagaoji zmiany sta­
nu z niskiego na wysoki
Czas propagacji zmiany sta­
nu z wysokiego na niski

CP —  Q ns
250
120
90

500
240
180

5
10
15

CP C0DT ns
280
130
95

560 
260 
1 90

5
10
15

PE —  Q ns
235
100
80

470
200
160

5
10
15
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Parametry charakterystyczne statyczne 

Tartos& Warunki pomdaru 
Ozna- 
Sn VE edn-| * tanb min 25° *and nax | Yı Yo on 

min ] wax| min ] typ] =ax|- min ] =ex ] [v] [v] (vJ 

Ipp | Praa zasilania 5 0,04 | 5 450 [0;5 5 
:‚;‚';;{'_" O: al 10 0,04 | 40 300 |0;10 10 

| 20 0,04 | 20 600 [0;15| / 15 
100 0,08 | 400 3000 |0;20 20 

Urg l;n}üecle v2!-1 3,5 S 3,5 3,5 0,55;4,5 5 
ociowe m stänie 3 

wysokim \ 7 7 7 459 40 
11 411 11 g‚5;13‚5 415 

U. Napigcie wej- E 155 1,5 1,5 0,55;445 5 IL , N 
OE UE V 3 3 3 1;9 10 

4 4 4 1,5513,5| 45 

mn Prad wejßoiony w +0,1 21072 40,1 + 0318 18. 

“0H Napiecie wyj- 
Aoioralwlntanie En 0n 010 Upp-0,05| Upp Upp-0,05 O5Uppl 5;10;45 

Vor Fapigoie wyJ- 
Soiowe w stänie | V 0,05 0 .|0,05 0,05 |0;Up,! 5;1015 
niskim 

Ton  | Praa wysso10my -0,64 -0,954 |-1 ” los5 4,6 5 
e TT er 252 -1,6 |-3,2 05 2,5 5 

16 1, |-2,6 03190 | 95 19 
-4,2 -3,4 |-6,8 0313 | ! 13,5 15 

Top  | Praa wyssoiomy 0,64 O 035 0,4 O 
w/stanie niskim | \ 4,6 4,3 2,6 040 0,5 410 

a 4,2 34 6,8 0;15 1,5 45 

9 S 9 ° 
‘Il!llb in ” -—40°C0 dla MOY 64....3 0°C dla MCY 74...+ 

Vanb max * +85°0 dla MCY 64,...j +70°0 dla MCY 74.... 

Parametry charakterystyczne dynamiczne _ 
0, /6anb = +25°C, t_= t, = 20 ns, C, = 50 pF, R, = 200 xQ/ 

: j 

r Oenan Wartos® Warunki 
O5ah1e Nazwa Jedn. min ] typ | max gomim-u 

D_r 

tPLH Czas propagaoji zmiany sta-)| 250 | 500 5 
} x(1)u z niskiego;a -_;soki S @P—Q ns 420 240 40 

zas propagacji zmiany sta- 
EHT nu z wysokiego na niski 30 889 O 

& 280 560 D 

CP — Soyr| 28 130 | 260 | 10 
95 |1490| 15 

235 470 5 

PE — Q ns 100 200 10- 

80 | 160 15 
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o d . t a b l .

Ozna­
czenie Jedn.

Wartość Warunki
pomiaru
UDD [Vl

min ■typ max

tPLH

tPHL

Czas propagacji zmiany sta­
nu z niskiego na wysoki
Czas propagaoji zmiany sta­
nu z wysokiego na niski

PE —  CQU£ ns
320
145
105

640
290
210

5
10
15

Cur_* cout ns
170
70
50

340
140
100

5
10
15

tTLH

tTHL

Czas narastania zbocza sy­
gnału wyjściowego
Czas opadania zbocza sygna­
łu wyjściowego

Q*ć oot 'ns
100
50
40

200
100
80

5
10
15

fC max
j

Maksymalna częstotliwość 
sygnału zegarowego MHz

2
4
5,5

4
8
11

Rs
10
15

^W min Minimalna szerokość impul­
su zegarowego cp ns

50
45
30

180
90
60

5
10
15

PE ns
65
35
25

130
70
50

5
10
15

^SU min Minimalny czas umieszcze­
nia sygnałów CTTJ, B/D,U/D 
względem narastającego 
zbocza .sygnału zegarowego

^nr ns
30
10
6

60
20
12

5
10
15

B/D
U/D

ms
170
70
50

340
140
100

5
10
15

*11 EM min Minimalny czas zaniku sy­
gnału PE przed narastają­
cym zboczem sygnału zega­
rowego

ns
100
55
40

200
110
80

5
10
15

-P Czas narastania zbocza sy­
gnału wejściowego
Czas opadania zbocza sygna­
łu wejściowego

1
CP p.s 15 5 ; 1 0; 15

CI ■Pojemność wejściowa P? ■ 5 7,5
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od. tabl. 

A Wartog6 Warunki 
Sanl Nazwa Jedn . ( zr typ | max gomia;u 

_ [*] 

tPLH Czas propagaoji zmiany sta- 320 | 640 5 
nu z niskiego na wysoki S i 4145 290 40 

Czas propagaoji zmiany' sta- 
t1’HL nu z wysokiego na niski O2 D 

170 | 340 5 

ns 70 | 140 10 

50 100 15 

t'!'Lfi Czas narastania zbocza sy- 100 200 5 

gnalu wyjSoiowego QyÜo 58 50 400 40 

t Czas opadania zbocza sygna- UT 
THL Iu wyjSciowego 40 80 15 

£C Dn Maksymalna czestotliwoß&6 2 4 5 
| sygnalu zegarowego N 8 40 

1_ 535 11 43 

tw D Minimalna Szeroknélf impul- 50 180 5 

AAA CP ns 45 | 90 | 140 
| 30 | 60 | 15 

. 65 130 5 

PE ns 35 70 109 

25 50 15 

tSU ü Minimalny czas \m:l.eazcze— 30 60 4 
nia 'sygnal6w C /D,U/D SA 10 20 A0 
wzgledem nax‘nsqjqcego 
Zzbocza sygnalu zegarowego 6 12 15 

170 | 340 5 

‘ B ns 70 | 440 | 140 
/ 50 | 400 | 45 

tHEM H Minimalny oczas zaniku sy- 100 ] 200 5 
gnaiu PE przed narastaja- S 55 410 10 
oym zboczem sygnalu zega- nı 
TOwego 40 80 15 

, tf Czas narastania zbocza sy- e %. 

b gnalu wejSciowego x e 

Czas opadania zbocza sygns— cP Zn 12812:10515 
Zu wejSoiowego 

Cr PojemnoS6 wejsciowa PF .5 735 
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D efin icje  parametrów dynam icznych

ZLICZANIE BINARNE

Z a le żn o śc i czasow e w system ie  z liczan ia  do sze snastu
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Definicie porametröw dynamicznych 
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ZLICZANIE BINARNE 

z S 

br 

a/c 

DR 

e} 
Tmalun] 

s UL Saa S 
x T L J L IN L N 

En Il L I ı In 

R L [ pa 

E I 
s [ ] ( o[a ala fa j [E ]ar el [ e s 1 [ 2 [ [ 0782 F 

Zaleinosci czasowe w systemie zliczania do szesnastu 



ZLICZANIE DZIESIĘTNE
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Z a le żn o śc i czasow e w system ie  z liczan ia  do dz ie sięc iu
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ZLICZANIE DZIESIETNE 

Zaletno$ci czasowe w systemie zliczonia do dziesigciv 

! 

“\_mh_n_fi_m—\_n_n_l-l_m—u—\_hnnn_n_n_ UU 

T 

L JIal 

m M 

-= 
E 

a E a e ea a eala l e e 

T L IN L J L f L [ o 

J L In L [ s a 

IM L L 

u I 

M 


