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Ukliad 4-bitowego szeregowego re jestru przesuwajacego z
synchronicznym szeregowym /wejscia SIj i SI.K/ lub T6-
wnoleglym /wejécia PI, * PIDﬁprOwadzaniem danych,czte-
rema réwnoleglymi wyjdciami Q/Q /wyjécia Q * QD/ ia-
synchronicznym kasowaniem /wejécie CILR/, przesuwajjcy
przy dodatnych zboczach impulséw zegarowych /we j-
Scie CP/. ;

We JSeie P/S umozliwia szeregowe /P/S="0"/ lub rdwnole-
gie /P/S="1"/wprowadzanie danych. Podanie logicznego
"0" na wejscie T/S powoduje zanegowanie danych wyjécio-
wych /Q, + Qp/-

Ukiad wyprowadzen

MCY 74035N

- MCY . 64035N

Czterobitowy uniwersalny
rejestr przesuwajacy

Informacja wstepna

MSI CMOS

Bramka aluminiowa

Obudowa CE T

Tabela stundw logicznych

/dla pierwszego stopnia rejestru/

Wejécia Wy jéoda
UDD Ga GC OD PID Plc .Dla Pla cP ST S_I CIR 9 Q
fel [l [ [ [ [ o] [5] T |l n-1 .
£l 0 x 0 0 0

A 1 X 0 0 1

B)

A e 0 0 1 0
e ! 9 g Qn—ﬁ En-1

L) [2] (3] [ef [s) Le] (2] [e] e ; ‘ : -

Qs T/C S Sly CLR CP P/S Ugg

SN X X 0 Q Q
-1 -1

74035 n n
X X X 1 p < 0

- - zbocze narastajgce

Parametry dopuszczalne,

N_ - zbocze opadajace

X — stan dowolny

/Usg = 0 V/
' Wartodé =
Oznaczenie 4y ' Nazwa Jedn. -
min max
Unp Rapigcie zasilania y v 0,5 +20
; Ui : Napigcie we jéciowe 3 v -0,5 Upp + 055
I Prad we jéciowy mA -10 +10
P}J Moc rozpraszana oW 500
tamb Temperatura otoczenia w czasie
pracy
, MCY ThoosoN °c -40 +85
MCY 644a0eN °c 0 +70
£ tstg- Temperatura przechowywania °c -55 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

-

wartoééﬂ Warunki pomiaru
Ogne-
czﬁnia Hazwa Jedn. tamh min 25% tamh max UI UO UDD
min DEX min typ | max min max [v] [V] [?]
IDD Prad zasilania 5 0,04 5 150 |0;5 5
: :zm{:“ BPO= 3 10 0,04 [ 10 300 |0;10 ; 10
20 0,04 20 600 |0;15 15
100 0,08 | 100 3000 |0;20 20
UIH gafieaie I:J—i 3R 3,5 3,9 0,534,5 5
clowe W ptanle .
wysokim ¥ 7 7 7 1139 10
11 14 11 1,5313,5 15
i} Napigole wej- 145 1,5 145 0,53455 5
II, L} L
ﬁ‘{;‘;}; e e v 3 3 3 139 10
5 4 4 155313,5 15
I, Prad wejéoliowy BA +0,1 +1077) 40,1 +1 |0;18 18
UOH Hapigole wyj-
g;:::;mw stanie v UDD—O,OS UBD—O,Gﬁ UDD UnD-O,Oﬁ O,UDn 5310315
UOL Fapigcle wyJj-
fciowe w stanle ¥ 0,05 0 |0,05 0,05 D;UDD 5310315
niskim
I Prad wyjdoiowy -0,64 -0,51 -1 -0,36 035 4,56 5
OH w stanle wysokim
o -2 -1,6 -3,2 =1,15 035 2,5 5
-1,6 =1, -2,6 -0,9 0310 9,5 10
~4y2 -3,4 —6,8 —2,4 0315 13,5 15
IOL Prad wyjdelowy 0,64 0,51 1 0,36 0;5 04 5
w stanle niskim mA 1,6 1,3 2,6 0,9 0310 0,5 10
4,2 3,4 6,8 2,4 0;15 1,5 15
o : o }
tanb min = —#0°C dla MCY 64....; 0°C dla NCY 74....
taab max = *89°C dla MCY 64....; +70°C dla MCY 74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
(o]
oy = +25°C, t. = t, = 20 ns, Cp = 50 pF, By = 200 k§2
L]
R Wartosé Warunki
cignie Nazwa Jedn. pomiaru
min | typ | max | Uy, [?]
TpIH Czas propagaojl zmiany stanu 250 500 2
z niskiego na wysoki CP — Q ns 100 200 10
VPRL Czas propagacji zmiany stanu 7511150 15
z wysokiego na niski
230 460 5
CIR —Q ns 100 | 200 10
80 | 160 15
£5 may | Maksymalna ozgstotliwosé 2 4 5
sygnalu zegarowego MHz |16 12 10
8 16 15
tw i Minimalna szerokosé impulsu 100 200 5
i CP ns 45 90| 10
30 60 15
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cd. tabl.

Ozna- ¢ Wartosé Warunki
czenie Nazwa Jedn. pomiaru
min | typ | max | Uy, [?]
ty pin Minimalna szerokosé impulsu 125 | 250 5
CLR ns S50 10
40 80 15
tSU e Minimalny czas umieszczenia 110 220 5
eyenslov Spy Bl Tl isr s | e 40 | 80| 40
przed przyjéciem narastajg- 10 60 15
cego zbocza sygnaitu zegaro-
wego
70 140 5
PIA = PID ns 25 50 10
20 P &40 45
t ., tf Czas narastania zbocza sy-
5 gnaléw we jéciowych
Czas opadania zbocza sygna- Ba 15 15310315
16w we jéciowych
Cy Pojemno$é wejéciowa PF 5 735

Yin

U

shy. Sy 50 %

Ye

tgy b= tey b=

Yy
p/s . ///

Uy

Ui
Fea 50 %

Uy

1Sy p=--
- - lp“r“
{...._ Vou
S :
YoL

Definicje porametréw dynomicznych
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