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Układ astabilnego/monostabilnego multiwibratora zbu­
dowany jest z następujących bloków:
1. Oscylatora astabilnego /ASTABLE MULTIWIBRATOE^któ­

rego częstotliwość pracy wyznaczona jest przez ze­
wnętrzną pojemność i rezystancję podłączone do wy­
prowadzeń CEXT, REXT, C-RCOM;

2. Dzielnika przez dwa /FREQUENCY DIVIDER 4- 2/połączo- 
nego z wyjściem oscylatora astabilnego podającego 
dwa wzajemnie przeciwne przebiegi na wyprowadzenia 
Q i Q;

3. Układu bramkującego pracę oscylatora astabilnego 
/ASTABLE GATE CONTROL/ z dwoma wejściami bramkują­
cymi ASTi AST;

4. Układu sterującego pracą monostabilną /MONOSTABLE 
CONTROL/, który umożliwia wyzwolenie generatora a- 
stabilnego dodatnim lub ujemnym zboczem /wejścia 
+TR, -TR/ poprzez układ bramkujący /ASTABLE GATE 
CONTROL/. Po wygenerowaniu jednego impulsu układ 
sterujący pracą monośtabilną powoduje wyłączenie 
multiwibratora;

5. Układu zezwalającego na powtórne wyzwalanie /RE- 
TRIGGER CONTROL/.
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Oznaczenie Nazwa Jedn.
Wartość

min max

UDD Napięcie zasilania 7 -0,5 +20

UI Napięcie wejściowe 7 -0,5 % )  + °’5
Prąd wejściowy mA -10 +10

PD Moo rozpraszana mff 500

^amb Temperatura otoczenia w czasie 
praoy

MCY 74....N °C -40 +85
MCY 64....N °c 0 +70

tstg Temperatura przechowywania
\

°c -55 +125
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Uklad astabilnego/monostabilnego multiwibratora zbu- 

dowany jest z nastepujacych blok6w: 

1. Oscylatora astabilnego /ASTABLE MULTIWIBRATOR 4 kt6- 
rego czestotliwoS6 pracy wyznaczona jest przez ze- 
wnetrzna PojemnoS6 i rezystancje podlaczone do wy- 
Pprowadzefi CEXT, REXT, C-RCOM; 

Dzielnika przez dwa /FREQUENCY DIVIDER.+ 2/polaczo- 
nego z wyjSciem oscylatora astabilnego podajacego 
dwa v5ma_jenmie Przeciwne przebiegi na wyprowadzenia 

Q1Q; s 
Ukladu bramkujacego prace oscylatora _ astabilnego 
/ASTABLE GATE CONTROL/ z dwoma wej£ciami bramkuja- 
cymi AST, AST; 

4. Ukladu sterujacego praca monostabilna /MONOSTABLE 
CONTROL/, ktöry umoZliwia wyzwolenie generatora a- 
stabilnego dodatnim lub ujemnym zboczem /wejScia 
+TR, -TR/ poprzez uklad bramkujacy /ASTABLE GATE 
CONTROL/. Po wygenerowaniu jednego impulsu uklad 
sterujacy praca monostabilna powoduje wyla8czenie 
multiwibratora; 

5. Ukladu zezwalajacego na powtörne wyzwalanie /RE- 
TRIGGER CONTROL/. V 
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Parametry dopuszczalne 

/Uss = 0 / 

Wartos6 
Oznaczenie Nazwa Jedn. 

A min max 

UnD Napieccie zasilania Y -0,5 +20 

UI Napiecoie wejsciowe T -—0,5 UDD + 0,5 

Ir FPrad wejsciowy mA 10 +10 

P Moo rozpraszana mW 500 

Tempez-atuis otoczenia w czasie 
ßflp praoy 

MCY 78....W SC —40 +85 
MCY 68....N SC ( +70 

Satg Temperatura przechowywania ° -55 +125 
\ 



Parametry charakterystyczne statyczne

Ozna-
ozenie Nazwa Jedn.

Wartość Warunki pomiaru

^amb min 25°C łamb mai 0I
W

*0
[v]

nDD
■ Wmin mai min typ mai min maz

IDD Prąd zasilania 
w stanie spo­
czynku jiA

1
2
4
20

0,02
0,02
0,02
0,04

1
2
4
20

30
60
120
600

°;5 
0;10 
0; 1 5 
0;20

5
10
15
20

UIH Napięcie wejścio­
we w stanie wyso­
kim V

3,5
7
11

3,5 
7 "

. 11

3,5
7
11

0,5;4,5 
1 ;9
1,5;13,5

5
10
15

Napięoie wejścio­
we w stanie nis­
kim V

.

1,5
3
4

1,5
3
4

-
1,5
3
4

o ,5;4,5 
1 ;9
1,5;13,5

5
10
15

Prąd wejściowy HA + 0,1 +10-5 + 0,1 ±1 0 ;18 18

U0H Napięcie' wyjścio­
we w stanie wyso­
kim

V umr0-05 %r°’05 UDD UOT-°>05 ° i UDD 5 ;10;1 5

U0L Napięcie wyjścio­
we w stanie nis­
kim

V 0,05 0 0,05 0,05 °>UDD 5 ;10;1 5

I0H Prąd wyjściowy 
w stanie wysokim

mA
-0,64
-2
-1,6
-4,2

-0,51
-1,6
-1,3
-3,4

-1
-3,2
-2,6
-6,8

-0,36
-1,15
-0,9
-2,4

o; 5 
°;5 
0;10 
0; 15

4,6
2.5
9.5 

13,5

5
5

10
15

I0L Prąd wyjściowy 
w stanie niskim mA

0,64
1,6
4,2

0,51
1.3
3.4

1
2,6
6,8

0,36 
0,9 
2,4 -

o; 5 
0;10 
0;1 5

0,4
0,5
1,5

5 
' 10 
15

tamb nln =• ~40°C dla MCY 64....; 0°C dla MCY 74___
tanb max =■ +85°C dla MCY 64....; +70°C dla MCY 74___

Parametry charakterystyczne dynamiczne
/tamb = +25°C, t = tf = 20 ns, CL = 15 pP, RL = 200 k£> /

Oznaczenie. Nazwa Jedn.
Wartość Warunki

pomiaru
UDD EV]■typ

tPTJH

tPHL

Czas propagacji zmiany stanu 
z niskiego na wysoki
Czas propagacji zmiany stanu 
z wysokiego na niski

AST —  0SC. OUT- 
AST — 0SC OUT ns

200
100
70

5
10
15

550 5
AST, AST -Q,Q ns 250

150
10
15

700 5
+TR, -TR--Q,Ql ns 300

200
10
15

300 5
CLR-*-Q, O' ns 125

75
10
15

\
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Parametry charaktgrystyczne statyczne 

Wartos6 Warunki pomiaru 

O: — O, U, U, 
ozende abrikehe ean |  *amp min 2220 *anb nax O DD 

min ] mzax min typ | max | min nax [v] [v] 

S Prad zasilania 1 0,02 1 30 5 
ET 2 0,02 | 2 60 10 

S 3 A 0,02 | 4 420 15 
20 0,04 | 20 600 20 

Urp | sapigoie weisoio- 3,5 3,5 3,5 0,93845.110723 
xo_ m stanie wyso-| S S6 e AD D 

\ 41 11 11 1,5;12,5 15 

Ur | Napıgoie wegsoi0- 1,5 1,5 155 0,5;4,5 | 5 
yo mistanie nie- | , 5 ä 5 AD 76 

4 4 Ö 1,5:12,5| 45 

In Prad wej&oiowy y 40,4 44072| +0,1 41 [0;48 18 

Vor !:F3!gt:äilf;ä:: v [ nn79>0> Upn79,05| Un Un 902 05Upp| 2310515 
kim 

Uon  | apigoie wyIso10- 
we w stanie nis- | v 0,05 o |0,05 0,05 |0;v, [5;10;15 
Xin * N 'DD| 

Ion | Prad wyssoiomy -0,64 -0,54, |-1 -0,36 05 | 46 5 
S F -1,6 |-3,2 —445 0;5 | 2,5 5 

-1,6 —453 |-2,6 -0,9 0;40 | -9,5 40 
-h,2 -3,4 |-6,8 -2,4 0;45 | 13,5 45 

I9 Prad wyjSoiowy 70,64 0,51 ® 0,36 0;5 0,4 5 
w stanie niskim | , | 4,6 13 2,6 0,9 010 | 0,5 740 

4,2 3,4 6,8 |* 200 01530152 15 

tand min * 740° dla MCY 64..0.j 0° dla MCY 74..00 

Tand nax * +85°0 ala MCY 64....; ! +70°C dla MCY 76.... 

Parametry charakterystyczne dynamiczne 
0 /tamb = +25°C, %_ = *, = 20 n5, C, = 15 DF, Ry = 200 k®@/ 

Warto$S6 Warunki 
Oznaczenie Nazwa Jedn. pomiaru 

&R Y L' 

FE ‚|czas propagaoji zmiany stanu A S 200 5 
\ An z niskiego na wysoki AST —— 0SC. OUT 

v 151 — 0S0_0UT ns 100 10 
tPf—ü‚» Czas propagacji zmiany stanu © ‘ 70 45 

Z wysokiego na niski V 

v 550 3 

AST, AST=Q,Q , | ns 250 10 
150 45} 

[ 700 5 
+TR, -MR—-Q,Q | ns 300 10 

S 200 15 

300 5 

S CIR-Q, & ns 125 40 \ 
75 15 



cd. tabi.

Oznaczenie Nazwa Jedn. Wartość Warunki
pomiaru
°DD [v]typ

tTLH
V

tTHl

Czas narastania zbocza sy­
gnałów Q, Q
Czas opadania zbocza sygna­
łów Q, Q

Q> Q ns
100
50
40

5
10
15

^W min Minimalna szerokość impul­
sów /dla wszystkich wejść/ ns

500
200
140

5
10
15

tr, tf Czas narastania zbocza sy­
gnałów wejściowych
Czas opadania zbocza sygna­
łów wejściowych

ps nieogr. 5 ;10;15

CI Pojemność wejściowa pP 5

M ulflw ibrato r astabi Iny M u lłiw ib ra to r monostabilny

Uoo
MCY 74047

Uss

0̂0 °- n
MCY 74047 -O O 

—o 5

Uss

*__n
osc osc

'osc 'oscl •osc

J L

j  n

' OSG « 1 , 1  r e x t  c e x t

t A g  «  2 , 2  E EXT EXT

Uwagai pod wpływem warunków 
zewnętrznyoh tQgc i
tAS mogą zmienić się
w granicaoh 5$-

t0SC * 1,38 EBXT CEXT

t M *  H E X T  CE X T

Uwagai pod wpływem warunków 
zewnętrznyoh tQgC i
tAS ®ogą zaienić się
w granioaoh ok. 10t
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od. tabl, 

] wartos6 Warunk‘i Oznaczenie Nazwa Jedn. —| pomiaru 

p » [] 

t, Czas narastania zbacza sy- 100 5 TLH S 

X N Qi N Q, Q ns 50 10 
t, ö Czas opadania zbocza sygna- S 
n 26w Q, 40 15 

nn Minimalna szerokos$6 impul- 500 5 
s6w /dla wszystkich wej$6/ Sa 200 10 

S 140 15 

tr tf Czas narastania zbocza sy- 
- gna?6öw wejsciowych 

Czas opadania zbocza sygna- U Nieogr.7 1 5510;15 
26w we j$ciowych 

CI Pojemno£6 wejSciowa PF 5i 

Multiwibrator ostabilny 

CExT Rext 

1 3 

00 — —— 0sC 
x 
] MCY 74047 |10__ 9 

Uss 

*oso = 11 Ran OExT 
%15 = 2,2 Ba OEr 

Uwaga; pod wplywem warunk6w 
zewnetrznych tOSC 1 

Tıg m088 zmieni6 sie 

W granicach 5%. 

Multiwibrator monostabilny 

Sext Rext 

3 I3 2 

MCY 74047 99 

%osc = 138 Ran Cpym 

%ı * 274P Bayn Opyr 
/ 

Uwaga: pod wpkywem warunköw 
\A 

tÄS moga zaieni6 sie 

w granicach ok. 10% 

zewngtrznyoh tocn 

55



Funkcje i połączenia zewnętrzne

Funkcje

Połączenia zewnętrzne
Wyjściowy 
impuls 
odbierany 
z wypro­
wadzenia

wyprowa­
dzenia
połączone
d0 UDP

wyprowa­
dzenia
połączone
d0 USS

impuls wej­
ściowy do­
starczony 
do wyprowa­
dzenia

MULTIWIBRATQR ASTABILNY
Praca ciągła 4,5,6,14 7,8,9,12 - 10,11 ,13
Praca z bramkowaniem 
stanem H 4,6,14 7,8,9,12 5 10,11 ,13

Praca z bramkowaniem 
stanem 1 6,14 5,7,8,9,12 4 10,11,13

MULTIWIBRATOR MONOSTABILNY
Praca z wyzwalaniem zboczem 
dodatnim 4,14 5,6,7,9,12 8 10,11

Praca z wyzwalaniem zboczem 
ujemnym 4,8,14 5,7,9,12 6 10,11

Praca astabilna 4,14 5,6,7,9 8,12 10,11
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Funkcje i polaczenia zewnetrzne 

Polaczenia zewnetrzne 

WyProwa- WyPrOowa- impuls wej- w;;gg\.;ä:vy 
Funkcje dzenia dzenia Solowy do- odbierany. 

ä poiaczone polaczone starczony Z Wypro- 

CO 9 COVES do YPFOWA” | wadzenia 

MULTIWIBRATOR ASTABILNY 

Praca ciagla 4,5,6,1414 7,8,9,12 - 10,11,13 

Praca z bramkowaniem 4,6,14 7,8,9,12 5 10;11,13 
stanem H \ 

Praca % bramkowaniem 6,14 5,7,8,9,12 4 410,41,13 
stanem L 

MULTIWIBRATOR MONOSTABILNY 

Praca z wyzwalaniem zboczem 4,146 5,6,7,9,12 8 10,11 
dodatnim 

Praca z wyzwalaniem zboczem 4,8,14 5,7,9,12 6 10,11 
ujemnym f 

Praca astabilna 414 5,6,7,9 8,12 10;11 
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