iy e

UkZad astabilnego/monostabilnego multiwibratora zbu-
dowany jest z nastepujgcych blokéw: :

1.

2,

Oscylatora astabilnego /ASTABLE MULTIWIBRATOR 4 kté-
rego czestotliwoéé pracy wyznaczona jest przez ze-
wnetrzng pojemnosé 1 rezystancje podZgczone do wy-
prowadzefi CEXT, REXT, C-RCOM

Dzielnika przez dwa/FBEQUENCY DIVIDER. = 2/potaczo-

nego z wyjécliem oscylatora astabilnego podajgcego

dwa %zajemnie przeciwne przebiegl na wyprowadzenia
Q1iQ;

Ukladu bramkujgcego prace oacylatora astabilnego
/ASTABLE GATE CONTROL/ z dwoma wejdciami bramkujg-
cymi AST, AST;

Ukladu sterujqcego pracsg monostabilna /MONOSTABLE
CONTROL/, ktéry umozliwia wyzwolenie generatora a-
stabilnego dodatnim lub ujemnym zboczem /wejécia
+TR, -TR/ poprzez uklad bramkujacy /ASTABLE GATE
CONTROL/. Po wygenerowaniu jednego impulsu uklad
sterujacy pracg moncstabilnq powoduae wytgczenie
multiwibratora;

Ukladu zezwala jacego na powtérne wyzwalanie /RE-
TRIGGER CONTROL/. :

Uk{od wyprowadzen AUpp OSC RTR Q .

MCY 74047N

MCY 64047 N

Monostabilny/astabilny
multiwibrator

Informacja wstepna

MSI CMOS
Bramka aluminiowa

Obudowa CE 70

Q@ CLR +TR

[c] [i3] fiz2] [n] fo] [5] [e]

—L_P-pzcumcvr
:) ASTABLE DIVIDERI+2)]

RETRIGGER
CONTROL

MONDS TABLE
t‘.' onY C

CONTROL I

=1

=7
MULTIVERATOR .L[ AST dﬂgE 0
{

LLIL_H_II_II_iL}LJ

R C-R AST AST -TR Ugg

c
EXT EXT COM

: 74047
Parametry dopuszczalne
/Uss =5 05V,
; ; Wartoédé
Oznaczenie Nazwa Jedn.
min max
Unp Napigole zasilania v =0,5 +20
UI Fapleoie wejdciowe Y -0,5 UDD + 0,5
I - Prad wejéciowy mA -10 +0
PD Moo rozpraszana QU 500
tamb Temperatufa otoczenia w czasie
. pracy :
MCY 7h..0oK °c -40 +85
MCY 64....N °c 0 +70
tatg Temperatura przechowywania % -55 +125
\
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Parametry charakterystyczne statyczne

Wartodé Warunki pomiaru
Ozna- o U ] 0.
DA Fazwa Jedn. tamb ~v 25°C tamb ~; I 0 0D
min max min typ | max wmin max [Y] [\F} [‘if]
Ipp Prgd zasilania 1 0,02 = 30 | 0;5 5
w stanie spo- .
G aynkD i N 2 0,02 2 60 | 0310 10
: 4 0,02 4 120 | 0315 15
20 0,04 20 600 |0;20 20
Urg Fapiecie wejdcio- 3,5 3,5 345 0y5i4,5 .5
;gmw stanie wyso- v 7 7 7 139 10
2 14 A1 11 1,5313,5| 45
UIL Kapleole we.}'écio— 145 145 1,5 0,5;4,5 5
'kgm' st'anie nis- v 3 3 3 1;9 410
4 h 4 1,5313,5| 15
e Prad wejéeiowy ) 40,1 4107 40,1 +1 |oj18 18
U Naplecie wy]écio- - 0 1 . 40485
OH weis Eban e syacs |yt | Unp=0,08 Upp=0:05( Upp Upp=005 03Upn 5310515
kim
UOL Napigclie wyjdcio-
we w stanie nis- ¥ 0,05 0 0,05 0,05 |0;U : 5310315
kim , h 3 D
I{JH Pragd wyjdciowy -0,64 -0,51 -1 -0,36 015 4,6 5
w stanie wysokim A -2 = -3,2 -1,15 035 2,5 5
=1,6 =133 -2,6 -0,9 0;10 9,5 10
=4,2 =54 -6,8 =24 0315 13,5 13-
oL Prad iﬂy.‘jdcio;y 0,64 0,51 1 0,36 0;5 0y4 5
¥ stanisiniskin il eAte| 516 % E N EPHS 0,9 0510 | 0,5 10
4,2 )i 6,8 2,4 0315 1,5 15
. o : o
tagb min = ~40 C dla MOY 64....; 0°C dla MCY 74....
amb max = *89C dla MY 64....; | +70%C dla MCY Th....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
o :
[tgpp = +25°C, £ = t, = 20 ns, C; =15 pF, Ry = 200 k$2 /
Warto$é | warunki
Oznaczenie. Nazwa Jedn. pomiaru
typ Upp [V]
et Czas propagacji zmiany stanu bt ; 200 5
: ELH z niskiego na wysoki LB oL
; AST — 0SC OUT ns . 100 10
tPHfL- Czas propagacji zmiany stanu : 70 15
2z wysokiego na niski
550 5
AST, AST—-Q,Q | ns 250 10
150 15
. y 700 5
+TR, -TR—~Q,Q ns 300 10
; 200 15
300 5
CIR-Q; Q ns 125 10
75 15




= cd. tabl.

Oznaczenie Nazwa Jedn. Warto'éé_ gg;ﬁ:i
typ Unp [V]
trrm czagd:agaségnia zboocza sy-— 5 100 5
N ; gna e S 2 22 32
zas opadania zbocza sygna- :
THL 16w Q, Q 40 15
i Minimalna szerokogé impul- 500 5
56' /dla wsZyStkich wejéé/ ns 200 10
140 15
tr tf Czas narastania zbocza sy- -
2 gnatéw we jéciowych
Czas opadania zbooza Sygna- Pe nieogr. | 5310315
16w we jéciowych
CI Pojemnodé we jéciowa pR 5

Multiwibrator astabilny

Cext Rexrt

=

MCY 74047 |,

113 5 0sc

Upp

Yosc = 191 Bgxy Cpxe

Uwaga: pod wpiywem warunkdw
zewnetrznych tOSC i

t)g mosa zmienié sie

w granicach 5%.

Multiwibrator monostabilny

Cexr  Rext

1 3 2

Uoo o—i o osc
i
. - MCY 74047 |0 4

*TR o—i
5 "

Jesle=]

% = 1,38 R

0SC gxr Crxr

= 2,4B B c

t gxr Crxr

M
Uwaga: pod wpljwem warunkdw
zewngtrznych tosc i
tAS mogg zmienid sie
w granicach ok, 10%




Funkcje 1 polgczenia zewngtrzne

Polgczenia zewnetrzne

WyDprowa- Wyprowa-— impuls wej- ,w{gggigwy
Funkceje dzenia dzenia Solowy do- odbierany
polgczone polgozone starczony 7 WypTro-
4oty o 85 dod:ggigwau wadzenia
MULTIWIBRATOR ASTABILNY
Praca ciagla 4ye5,6,14 T38,9,12 - 40544543
Praca z bramkowaniem byby1b 748,9,12 5 10,114,143
stanem H g
Praca z bramkowaniem 6,14 597,8,9,12 4 10,11,13
stanem L
MULTIWIBRATOR MONOSTABILNY
Praca z wyzwalaniem zboczem [ 536,759,12 8 10,11
dodatnim
Praca z wyzwalaniem zboczem 4,8,14 53753512 6 10,11
u jemnym :
Praca astabilna byellh 5964,7,9 8,12 10,11
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