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Uhrenschaltkreis U 118 F

Vorlliufiges Datsnblatt !

Dar integrierte Schaltkreis U 118 F im B-poligen Flatpack-Flastgehluse ist ein 16-ptufiger
Biplirteiler mit Oszillatorstulfe sum Einsats in anslog angeigenden Quarzermbandubren.
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Dear dchaltkreis stellt einen Teilarschaltkreis fir den Eilnsatsz in Quarsubren mit analoger An-
galge dar und ist flUr eine Quarafrequens von 32,768 kHz musgelegt.

Im Schaltkreis sind der Oszillator, 16 biniire Teilerstufen und dies Ausgangestufen integriert.
Zur duBeren Beschaltung sind nur ein enteprechender Schwingguars und eine Abgleichkapazithit
erforderlich. An den belden Ausgingen werdem 0,5 Hz-Impules, jeweils um 1p gegeneinander ver=

schoben sbgegeben.
Me Impulse sind 7,5 ms lang und steusrn einen Schrittmotor mit einsm Lastwiderstand von 1 kOhm.

Durch einen Rickeetzeingang kbnnen die letztss 10 Stufen der Teilerketts surilckgesatst werdan,
so dal nach einsr definierten Zeit (1s) der nichete Motorimpuls en den Ausgingen anliegt.

Als Zusatsfunktion enthidlt der Bchaltkreis einen Ausgang mit einem 4096 Hz Bignalton.

Der Scheltkrels U 118 F wird in CMOS-Technik gefertigt, die den geringen Lelstungeverbrauch und
den Einsatz bel 1,55 V betricbespannung (our eine Stromverscrgungsquelle) ermtiglicht.

oo :
= 8] "2 I, —e{I1 | NFSR oy L0 01
0 I krei
1 1

2] 0 1 12 02

% (3] 6] 0, VIS

L n Uss Rll.l‘l'_-ﬂ.lﬁl 03 b—o 03

AnechluBbelegung und logisches Schaltbild



LI positive Betriebsepannung 5 Ugg negative Betrlebpspannung
2 o Ausgang {lr Moterimpuls & 03 Ausgang Signalton
3 @3 Ausgang Tlr Motorimpuls T 11 Osgzillatoreingang
4 IH Hickeetzeingang a8 1Iz2 Rilekkopplungseingang
Betrjebsbedinpuagen
Kenngriis Kurzeseichen min typ mAxX Binheit
Betriebsspannung Upp 1,35 1,55 1,65 L
Betriebpumgebunge=- &a =10 T0 %
temparatur
dufere Beschaltung: GSchwingquars f_ = 32,766 kil
variable =
Kapagitit o, = 230 pF
Grensmerte bel s, = =10 ... 70%
Eanngribe Eurzeaichen min max Einheit
Betriebespannung UDIJ =0,2 5 | v
Bingangoapannung U“ u'DD + 0,2 v
Lagertemperatur Datg =55 sse #1125 s
< o
Eleksrigche Kepawerte = = 25 °C
Keangride Kurzzeichen min max Binheit
Ausgangsspannung L UDI. 0,1 v
01, 02
“nn = 1,35 ¥
B-L = 1 kil
Aupgangsepannung H unu 1,2 v
01, 02
unu - 1135 v
RL = 1 k@
Ausgangsspannung H Ugy 1,4 v
01, 02
I.lm.r s 1,55 ¥
By = 1ki
Aupgangsspannung L "T:II. 0, v
03
UDD = 1,35 ¥

RL = 500 ko



EKonngrtda

Kurzzelchen min

max

Elnheit

Auvsgangespannung H
03

Upp = 1.33 v

By = 500 kQ

Hicksetzelnganga-
strom

Um - 1,55V

I.l:“:I - 1,55 Y

€, = 200 pP

Atrogaufoabme
Upp = 155 ¥
Gx = 10 pF

£, = 32,768 ks

Anschwingseit
IJDD-'I,I.?
nL-'Ih.ﬁmku
C, =10 pP

£, = 32,768 ks

Uog 1,25
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Kenngriife Eurzzeichen Wart Einhait Malbedingungen

Pericdendauer T
{(¥Motorimpul se)

Impulabreite £, T:8 ma fn = 12,768 kHz
(Motorimpulas)

Frequens f? 4096 Hz
{8ignalton)

Taktverhiltolis

Verztigerungeseit ty T

AuGere Bepcppltung
] u“ .I. 1 kOhm
-
I1 - 1 2 i 1
' 02
I2 3
8 BJ .u - 5¢0 0he

Sebming- IR | 4 5 &
Rase PEE

Schwingquars £, = 32,768 kHg

variable z
Kepasith Vi 20 B
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