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4 Dekaden Vor-/Riickwarts- -
zéihler U 125 D © LEAF

Der integrierte MOS-Schaltkreis U 125D

ist ein in n-Kanal-Silicon-Gate-Technik

ausgefihrier 4-Dekaden-Vor-/Rickwarts-

zahler mit Zusatzfunktionan. Der U 125D

Jeann in der Mef- und Regeltechnik ein- .
setzt werden. Er ist fir den Einsatz in  Bild 1:

Zahlgeraten vargesehen. AnschluBbelegung und
Schaltungskurzzeichen
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Bezeichnung der Anschlisse

ZB Vormullenuntardriickung 20 Mullausgang
sy Synchronisierung Uoos geputferte Betriebsspannung
CI/Z1 Takt-/Mulleingang Upn Betriebsspannung
Do Dezimalstelle 0 S/0SC Vorzelchenausgang, Ausgang Teiler
D1 Dezimalstella 1 INS Vorzelchensingabe
D2 Dezimalstelle 2 M1 Zihleingang 1
D3 Dezimalstelle 3 12/P5 Zihlgingang 2, Programmiereingang 5
a 137 Zdhleingang 3, Teilertast
b P1 Programmieraingang 1
[ P2 Programmiereingang 2
d 7-Segment-Ausgange ub/P6 Var-/Rlickwartsumschaltung,
[:] Programmiereingang 6
T P3 Programmiereingang 3
o P4 Programmiereingang 4

LM1 Laden Speicher 1
ALDO LM 2 Laden Speicher 2
B/LD 1 BCD-Ein-/Ausgéinge LC Laden Zahler
C/LD 2 (Load Digit RESET Ricksetzeingang
D/LD 3 EQUAL Koinzidenausgang
COMP 1 CARRY Ubertragausgang
COMP 0 Komparatorausgénge Uss Bezugspotential

—

Beschreibung

Der Schaltkreis U 125 D ist ein program-
mierbarar viersteliiger dekadischer Vor-/
Ruckwarjgzahler (siehe Bild 2). Er enthalt
2 Speicher, deren Inhalt mit dem Zahler-
stand verglichen wird.

Uber entsprechende externa Treiber ist
es miglich, 7-Segmentanzeigebauele-
mente (LED) im Muiltiplexbetrieb anzu-
stevern. Gleichzeitig steht die Ausgangs-
information auch im BCD-Format an den
antsprechenden Ein-/Ausgangen zur Ver-
fugung.

An den 3 Zahleing&ngen ist eine Summen-
und Differenziogik angeschlossen, die es
gestattet, in bestimmten Bstriebsarten
mehrere. auch gleichzeltig auftretende
Impulse zu zahlen,

In den Betriebsarten Summen- und Diffe-
renzzéhler ist der Z&hlerstand Im Puffer-
betrieb nicht gesichert.

Fur den Betrieb als Uhr enthalt der Schalt-
kreis einen 2'*-Vortailer und die Logik zur
Erzeugung von 100 Hz- und 1/60 Hz-Im-
pulsen. Bei Ausfall der Betriebsspannung
Upp ist &5 moglich, den Inhalt der Speicher
und den aktuallen Zahlerstand zu erhal-
ten, wenn dafir gesorgt ist, dafl am An-
schluB Upgs die Spannung nicht unter 2 V
absinkt. Die Eingénge AESET, LC, P 3,
P4 M1, M2 UD/IP B IN1,13/T,
12/F 5 und INS sind mit internen Trigger-
schaltungen versehen. Die Eingénge P 1,
P 2 und SY werden mit Hilfe integrierter
Pull up-Widerstande In unbeschaltetem
Zustand auf Upgs-Potential gezogen. Die
Kaskadierung mehrerer Schaltkreise ist
maglich.

Um Funktionsstorungen der Zahlkas-
kaden im Putferbetrieb zu vermeiden, muf
in diesem Falle die Verbindung Ubertrag-
Zihleingang Uber einen Lastwiderstand
(Richtwert 10 kOhm) mit der Batterie-

Mittels der beiden Programmiereingange
P 1 und P 2 sowie der Eingange UD/P &
und | 2/P 5 lassen sich alle Betriebs-
arten einstellen, Folgende Grundbetriebs-
arten sind moglich:

spannung verbunden werden.

P1 P2 Betriabsart Bezeichnung

H H 1 direkter Zahlbetrieb
H L 2 Summenzahler

L H 3 Differenzzihler

L L 4 Uhrenbatrieb

Fur die ersten drei Betriebsarten gilt, daf
bel Mulldurchgang des Zihiers automa-
tisch Zahlrichtung und Viorzeichen umge-
schaltet werden.

Betriebsart: direkter Zahlbatrieb
INT: Eingang des Zahlers mit einer maximalen Zihlfrequenz von 2 MHz,
gezahit wird jeweils die H/L-Flanke
5/08C:; Ausgang Vorzeichen (H ==L = +)
12/P5: mit P 5 lassen sich zwei Zahlweisen ginstellen;
P 5 =L - dekadischer Zahler bis ,,9993"
P 5 = H- die beiden hoherwertigen Digits zahlen dekadisch, die
= - niederwertigen sexagesimal bis ,, 9923
UD/P &: mit UDwird die Zahlrichlung umgeschaltet:
UD = H - vorwarts
UD= L —riickwérts
Betriebsart 2. dekadischer Summenzahler
IN1,12/P5 sind verknupfte Zahleingénge, d. h. jeder der an einem der drei Ein-
und | 3/T: gange auftretende Zahlimpuls (H/L-Flanke) wird erkannt und je
nach Programmierung von UD dazugezahit oder abgezogen. Die
maximale Zahlfrequanz betrigt bei dieser Programmierung fur jeden
_ Eingang 50 kHz.
UD/P&: steuer die Zahlrichtung (H = vorwans, L = nlickwarts)
S/0sC: Ist Ausgang des Vorzeichens (H=— L= +}




Betriebsart 3; dekadischer Diferenzzahler

N1 12/PE: sind verknlpfle Zahleingdnge, dabei bewirkt jeder an IN 1 ankom-
mende Zahlimpuls {H/L-Flanke) ein Vorwartszahlen und jeder an | 2
ankommende Impuls ein Rickwartszahlen des Zahlers. Die maximale

N Zihlfrequenz betragt dabei 50 kHz.

UD/P &: Ist hier Ausgang, der die momentane Zahirichtung des internen Zah-
lers anzeigt (H = vorwéns, L = ruckwarts).

S/0SC: gibt das Vorzeichenan{H = - L = +]

Batriabsart 4: Uhrenbetriab
Bai dieser Programmierung istintern die Z8hlnchiung . vorwans" fest-
gelegt, wobel UD/P 6 und | 2/P 5 als Programmiereingdnge fur die
verschiedenan sexagesimalen Zahiweisen benutzt werden.
Der Ausgang S5/0SC ist hierbet Ausgang des integrierten Vorteilers.
Wird an den Eingang CI/Z eing Frequenz von 32768 Hz angelegt, so
erhdlt man am Ausgang OS5C die unten angegebenen Frequenzen, die
dann direkt auf den Zahlsingang IN 1 gelegt werden kénnan.

P5 P& Zahlumtang OSC (bei 32,768 kHz)

L L 23508 1/60 Hz

L H 5999 100 Hz (nurwenn QSCaniIN1

angeschlossen isl)

H L 5958 1 Hz

H H 2355 1/60 Hz

—

Anzeige-~ und Steuervarianten

Die Stauverung der Datenein- brw. -aus-
pabe, der Anzelge, der Zahlwertspeliche-
rung, der Zahlwertubernahme in die Spei-
cher und die der , Blanking'-Funktion
erfolgt Uber die Steusreingdnge P 3, P 4
LM 1 und LM 2. Bei Ubergéngen zu ande-
ren Anzeige- und Steuervarianten missen
unerwinschie Programmierzustande ver-
mieden werden.

Damit ergeben sich die falgenden
16 Vananten:

1. IM1,IM2,P3, P4

Anzeige Abfragespeicher einschiieBlich
Vorzeichen; BCD-Ausgange (Der Abfrage-
speicher dbarnimmt stindig den akiuellen
A=hlarstand und das Vorzeichen des Zah-
M

2 LM1,LM2,P3,Pa:

Anzeige Speicher 1 einschlieflich Vor-
zeichen; BCD-Ausgange

3. IM1,LM2,P3.Pa:

Anzeige Speicher 2 einschiieflich Vor-
zeichen; BCD-Ausgange

4, LM1,LM2 P3,Pa:

Anzeige Abfragespeicher einschiiefilch
Vorzeichen; BCD-Ausgange (Die Uber-
nahma des akiuellen Zahlerstandes imo-
lusive Vorzeichen ist unterbrochen | Ab-
fragefunktion®"), o

5 LM1,LM2.P3 P4

Das Ausgangssignal der Summen-/Diffe-
renzlogik wird Uber den Ausgang CARRI
ausgegeben.

6. M1, M2, P32, P4

analog Punkt 4.

T.IM1, M2, P3, P4

«blanking"; keine Anzeige:

Ausgéngeabisg

Ausgang S/05C an pull-up-Elementen
(Depletion-Transisior)

BCD-Ein-/Ausgange

8 LM1,IM2.P3.P4:

Digitsynchrone Dateneingabe Uber BCD-

Eingange und Vorzeicheneingabe Ober

Eingang INS (H = —, L = +) in dan Zéhlar.

Die Anzeige erfolgt lber den Abfragespel-

char, der standig den aktuellen Zahler-

stand Ubermimmt (inclusive Vorzeichen).

Zahlvorgang ist unterbrochan.

9. LM1,LM2.P3,Pa:

Digitsynchrone Dateneingabe uber BCOD-

Eingange und Varzeicheneingabe Uber

Eingang INS in dep Speicher 1. Anzeige

Speicher 1 einschlieBlich Vorzeichen Spei-

cher 1.

10. IM1,LM2,P3 P4

Digitsynchrone Dateneingabe uber BCD-
Eingénge, und Vorzeichaneingabe uber
Eingang INS in den Speicher 2 sinschlieB-
lich Vorzeichen Speicher 2.

11. IM1,LM2,P3, P4

Dekadenwelse zahlende Datlensingabe
mittels intern getaktetlem Ringzdhler (0 bis
9) In den Zahler. Dekadenwahl mittels sta-
tischer BCD-Eingange und Vorzelchen-
gingabe Lber Eingang INS (Vorzelchan-
weachse| bei jeder L/H-Flanka) in den Zah-
kar. Anzeige Abfragespeicher (einschlieB-
lich Vorzeichen), der stindig Yorzeichen
und akivellen Zahlerstand dbernimmi,
2ahlvorgang st unterbrochen, wenn an
INS oder BCD-Eingangen der logische
Pegel ,.H" anliegt.

Bemerkung: siche Seite 11

12. LM1, LM 2, P3P 4

Dekadenwelse zahlende Datensingabe
mitiels intern getaktetem Ringzéhler (0 bis
9) in den Speicher 1. Dekadenwahl mittels
statischer BCD-Eingénge und Vorzeichen-
eingabe lber Eingang INS (Vorzeichen-
wechsel bei jeder L/H-Flanke) in den Spei-
char 1. Anzeige Speicher 1 und Vorzei-
chen Speicher 1.

13. IM1,LM2,P3, P4

analog zu Punki 12, Betrifft Speicher 2
14. LM1,IM2,P3, P4

Anzeige Abfragespeicher mit Vorzeichen,
BCD-Ausgénge: die Ubemahme des Zih-
lerstandes in den Abfragespeicher ist
unterbrochen; Speicher 1 Ubernimmi Vor-
zeichen und Zahlerstand des Abfrage-
spaichers.

15. IM1,LM2,P3, P4

analog zu Punkl 14. Betrifit Speicher 2
16. IM1,IM2,F3. P4

keine Anzeige, d. h. Ausgédnge a bis g sind
an pull-up-Elementen { Depletion-Transis-
tor), BCD-Ausgange und Ausgabe Vor-
zeichen Abfragespeicher; (Abfragespei-
cher Gbemnimmit standig Vorzelchen und
aktuellen Stand des Zahlers).




vebh mikroelektronik  karl marxcerfurt

stammbetrieb

DDR-5023 Erfurt, Rudalistrofe 47
Telefan 580 Telax 061 306

-
elektronik
exportamport
Volkseigener AuBenhandelsbetnet der
Deutschen Demokratischen Republik
DOR - 1026 Berin, Alexangerplatz &
Telex: BLN 114721 elei, Telefon. 2180

M
12/P5
13
CuWIy

ulsre

INY
12FP5
13rT

Hiuby
tsub

Dieses informationsbiatl gibt keine Aus-
leunft uber Liefermdglichkeiten und bein-
haltet keing Verbindlichkeiten zur Produk-
tion. Dhe giltige Verragsunteriage beim
Bezug der Bavelemente ist der Typstan-
dard. Rechtsverbindlich ist jeweils die Auf-
tragsbesiatigung,

Anderungen Im Zuge der technischen
Weilterentwicklung vorbehalten. Die Bé-
handiungsvorschriften tour MOS-Bauele-
menta sind unbedingl einzuhaien, da
andernfalls eine Reklamation nicht aner-
kannt werden kann.

Bid 3,
maximale Taktfrequenz

Bild 4: N
Zahirichtungsumschaltung mit UDVYP 6




Cl/2|
SY=HCl
SY =17

13/7
12/P5
IN 1
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P4
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B/LD1 C/LD2

sY DOD1D2D3 A/LDO| [DAD3 abcde Tg S/0SC
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Ia Ausgange Ausgange Segmentdecoder tor
T AN
4 4 5
SR 5)
=
Eteuerungh 1
4
— Oszillator =
o] Uhrteiler Zahler | |BCD- BCD-Ausgangs- k*
T SC 0 bis 9] |Eingangstor] | tor
Steuerungl —ﬁ
16 1,,_'>__ Speicher 1 C::>
Summen-
—*™ nd 9
™ Ditterenz- EQUAL
—— logik Koinzidenz
¥
r:j Abfragespeicher :\J
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interne Zahler <RESET
Steuer- 4 Dekaden - LC
signale Y| Ricktohrungs-
netzwerk
__zo
> Mullerkennung
j_jj o
COMPO
g pp——* 171 Komparator -
COMP 1
USS . 17
I
Uppg—> .
| - Speicher 2 Ci‘

Bild 2:
Biockschaltbild U 125D




Grenzwerte (0 ==10...70°C)

Kurz-
Kennwert zeichen min. max. Einheit
Bafriebsspannung Upe -0.5 7 v
Eingangsspannunag 1 ~0.5 7 v
Lagerungstemperaturbareich fhusg -55 125 "
Verlustleistung Pid.=25"C 0.7 w
Statische Kennwerte
Kurz-
Kennwerl zeichen min. Max. Einheit
Betriebsspannung : Unn 4,75 525 v
gepufierte Betriebsspannung "’ Ugos 2 5.25 v
geputferie Betrebsspannung ¥’ Ugos 4,75 5,25 Vv
Eingangsspannung L Ly -0,5 0.8 v
Eingangsspannung H Wi 24 Ugo v
Takteingangsspannung L ¥ Uy -0,5 0.45 v
Takteingangsspannung H ¥ Upic Upo—-2,0 Uoo v
s Ausgangsspannung L bei | = 1.8 ma U 04 v
Ausgangsspannung H bei l; = 0,25 mA U 275 v
firD0...D3 EQUAL, COMF 0, COMP 1, 5/05C
Ausgangsspannung H bei l; = —0,25 mA Uan 2.4 v
{ur sonstige Ausgange
Stromaufnahme log 80 md
Stromaufnahme stand-by Isg 5
1) Ugg =0V 2] Uns=5Y 3} nur Eingang CI
Dynamische Kennwerte
Kurz-
Kennwert zeichen min. max, Einheit
a) dirakte Zéhlweisa
Takiparioda an (N 1 e 500 ns
High-Breite des Taktes an IN 1 ik 240 ns
Low-Breite des Takles an IN 1 = Y 240 ns
Setzzeit fir Zahirichtungsumschaliung mit UD/P & tsumt 1 us
- b) Summe-Differanz-Zahlweise
Takiperiode an IN1,12/P5,13/T fay 20 us
High-Breite des Taktesan IN1,12/P 5 13/T b 500 ns
Low-Breite des Takiesan IN1,12/P 5, 13/T TRy 19 us
c] Summe-Zahlweise N
Setzzeit fiir Z&hinchtungsumschaltung mit UD/P & Yaeuin 100 s
Haltezelt filr Zahirichtungsumschaltung mit UD/P & Lu 40 s
d) CI/Zl als Takteingang
Taktperiode an CI/ZI iz 2.5 s
High-Breite des Taktes an CI/2| bwice 12 e
Low-Breite des Takies an CI/2) bwicy) 1,2 s




