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Iinformation 
Unipolarer Zählerschaltkreis U 126 D 
Der integrierte MOS-Schaltkreis U 126 D ist ein in p-Kanal-Silicon-Gate-Technik ausgeführter ge- 
steuerter 4-stelliger Vor-/Rückwärtszähler in 40-poligem DIL Plastgehäuse (Bauform 21.2.3.2.40) 
vorwiegend für den Einsatz in Service-Multimetern. 

Bild 1: Anschlußbelegung und 
Schaltungskurzzeichen 
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Beschreibung 

Der integrierte MOS-Schaltkreis U 126 D wird in n-Kanal-Silicon-Gate-Technologie gefertigt und 

stellt einen digitalen Schaltkreis mit Steuerteil und Zählerteil für den Einsatz in einem Ser- 

vice-Multimeter dar, 
Der Schaltkreis ist für eine Betriebsspannung UCC = 5 V * 0,25 V bei einem Betriebstemperatur- 

bereich 0 bis 70 °C vorgesehen. 

Der Schaltkreis beinhaltet : 

- einen 4-Dekaden-Vor/Rückwärtszähler (mit Speicher, Multiplexer, 7-Segment- und BCD-Dekoder, 
sowie Polaritätsanzeige); 

- ein Steuerteil für DVM-Betrieb (mit Zeitsteuerung und Vor-/Rückwärtssteuerung). 

Für den Hauptanwendungsfall des U 126 D in einem Digitalvoltmeter sind Zähler- und Steuerteil 

durch externe Verbindung der entsprechenden Pins zusammenzuschalten, 

Für andere Einsatzfälle ist das Zählerteil auch separat nutzbar, 

Grenzwerte 

Kurzzeichen min max Einheit 

Betriebsspannung ü -0,3 7 

Eingangsspannung Ur -0,3 F v 

Betriebstemperatur- ebstemperatur- % o 70 ° 
bereich 

Lagertemperaturbereich Dwo -55 125 e 

Varlustleäztung bei P 1 W 
2 =25



Statische Kennwerte (D = 25 9C, Uss = 0V) 

Kurz- Meßbedingung min typ max Einheit 
zeichen 

Betriebsspannung Vec 4,75 5,25 V 

Eingangsspannung Low CM -0,3 0,8 v 

Eingangsspannung High Dr @ Ü V 

Eingangsreststrom I Ucc = Up= 5,25 V 10 gua 

Ausgangsspannung Low Üei. 1) Ucc = 4,75 V 0,7 v 
bei Belastung Ur =0,8 V z n 

U @2 V 

I9 =1,6 ma 

Ausgangsspannung High U 1) Ucoc= 4,75 V aM V 
bei Belastung UL =0,8 V 

Ur 52 M 
I9 =-0,1 mA 

Ausgangsspannung Va Ucg = 4,75 V 0,4 V 
Segmentausgänge a bis g Ur =0,8 V 

zH * 2 V 

Ig = 0,01mA 

Ausgangsstrom =IoH Ucg = 4,75 V G& $ mA 
Segmentausgänge Ur 508 V 

Uy=2 V 
Ug =0,7 V 

Stromaufnahme Too Vec=5 70 mA 
Uy, = 0,8 
Ur = 

Eingangskapazität Gr 20 pF 

Ausgangskapazität C s en 

1) z Alle Ausgänge a bis g 

Dynamische _Kennwerte 

Bedingungen für Steuerteil Kurzzeichen min max Einheit 

Da Zählfrequenz - 800 kHz 

Low-Breite A 0,625 10 s 
High-Breite o 0,625 u 

Zeitbasisfrequenz fes 1 MHz 

High-Breite © 0,48 u 

Low-Breite %. 0,48 s 

Vorbereitungszeit f 400 ns 
Nachwirkzeit %u 400 ns



Bedingungen für Zählerteil 

Kurzzeichen min max Einheit 

Taktfrequenz fa 7 800 kHz 

High-Breite k 0,605 10 u 

Low-Breite M 0,605 un 

Multiplexfrequenz fc1 50 500 kHz 

Low-Breite M 0,98 Jus 

High-Breite %y 0,98 s 

High-Breite des STI-Impulses Kr 500 ns 

und des REI-Impulses Kır 500 ns 

Vorbereitungszeit . 400 ns8 

Nachwirkzeit N 400 ns 

7-Segment 
u c Ausgang BCD-Ausgang 
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Polarität 
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Bild 2: Blockschaltbild 
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Bild 3: Impulsdiagramm Zählerteil
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DVM-Betrieb: (ZI = H); C2 = 100 kHz 
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Zähler-Betrieb: (ZI = L); C2 = 100 kHz 

Die Dauer des H-Pegels an SI bestimmt die Pausen zwischen den 
Zählzyklen. 

Bild 4: Impulsdiagramm Zeitsteuerung 

Die Einbau- und Lötvorschriften für MOS-Bauelemente sind einzuhalten, 

Dieses Datenblatt gibt keine Auskunft über Liefermöglichkeiten und beinhaltet keine Verbindlich- 

keiten zur Produktion, 

Die gültigen Vertragsunterlagen beim Bezug der Bauelemente sind die Typenstandards. 
Rechtverbindlich ist jeweils die Auftragsbestätigung. 
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