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Infformation ===

64k EPROM U 2764 CC
64k PROM U 2664 DC

bDer integrierte Schaltkreis U 276& CC ist ein statischer, elektrisch programmierbarcer und UW-
léschbarer Festwertspeicher (EPROM) mit einer Orgsnisation von 8192 x B bit. Der Schaltkreis wird
in n-Kanal-51licon-Gate-Technologie hergestellt und belindet sich in eines Z8polipen DIL-Keramik-
gehduse mit flr UV-Streshlung durchlissigem Fanster.

Oer U 2664 DC iet ein herstellerprogrammiecter PROM Ln einem Z8poligen DIL-Plastgehduse.
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Bild 1: AnschluBbelegung und Schaltzeichen o
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grzeichnung der Anschliase:

1 Uep Programmigrspannungseingang 15 (1 Datenzusgang

2 A 12 Adresseneingang 16 D& Datenausgang

3 A 7 Adresseneingang 17 D5 Datenausgang

4 A & Adresseneingang 18 b & Datenausgang

5 ' - Adressengingang 19 P Datenausgang

& A & Adressensingang 20 4 Chipaktivierungseingang
7 & 3 Adressensingang 21 A 10 Adresseneingang

8 A 2 Adressengingang 22 1] Eingang zur Freigabe der Ausginpe
? A 1 Adresseneingang 23 A 1l Adresseneingang
10 A 0 Adresseneingang 24 A 9 Adresseneingang
11 D 0 Datenausgang 25 A B Adresseneingang
12 0 1 Datenausgang 26 NC nicht angeschlossen
13 0D 2 Datensusgang 27 PCH Programmiereingang
14 LI55 Bezugspotential 28 ”cn Betrlebsspannung
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Bild 2: Gehdusesbmesaungen U 2764 CC
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Bild 3¥: GehdSuseasbmessungen U 2664 0OC

Kurzbesehreibung U 2764 CC

- slaktrisch programmierbarer, UV-ldschbarer Festwertspeicher mit einer Organmisation von
8192 % B bit
- Reduzierung der Stromsufnahme im Standby-Betrieb auf ca. p25/ X
- alle Ein- und Ausgdnge 1TL-kompatibel
- fugriffszeit im Lesezyklus: taypy = 250 ns (U 2764 CC 25)
taypy = 330 ns (U 2764 CC 33)
taygy = 450 ns (U 2764 CC 45)
= Betriebsspannung im Lesezyklus: l.IL-[: =3V +5 X
= tristate-Ausginge
- ZBpoliges DIL-keramikgehduse mit fUr UV-Strahlung durchlEssigem Fenster



Zum Programmieren werden 50 ms-Impulse mit TTL-Pegel verwendet.
byteweises Programmieren miglich

Programmieren direkt auf der Leiterplatte miglich

schnelle Impulsproprammierunmg migllich

]

Kurzheschreibung U 2664 OC

- harstellerprogrammierter Festwertspelcher mit einer Organisation ven B192 x 8 bit

- Reduzierung der Stromaufnahme im Standby-Modus auf ca. =&/ X = ?6‘
- alle Ein- und Ausginge TTL-kompatibel

- Iugriffszelit im Lesezyklus: oy © 350 ns

- Betriebsspannung im Lesezyklus: Upp =5V + 58

- tristate-Ausginge

- 2Bpoliges OIL-Plastgenhduse

- Bestellunp des Bitmusters erfolgt nach F5 457.38

Beschreibung U 2764 CC

Betriebsart Uee FEH A9 1] TE UppiD 0 ... D7
28 (27 24 22 20 |1 12..:83, 1§...19

;’“: " Yee|Yin UIH::UIL Ug Uy |Ugc |Patenausgiings
usgiinge nic aus- u u U U u Uy |Uan|hochohmiger Fustand
gewshlt CC|™1hH IH"TIL| 1IN IL|"CC
Ruhezustand UEE UIHFUIL uIHFUIL uIHHUIL uIH U |hochohmiger Zustand
Programmierung Upe |V uIHFUIL Uiy Ur, |Upg [Dateneingabe
Programmierkontrolle uEt UIH UIHFUIL uIL uIL uPR Datenausgabe
Programmiersperre Urp uIHfulL uIH.r'uIL uIHIUIL Uty UPR hochohmiger Zfustand
Identifikationscode Uee |Yrn Uyg Ur Ug |Yp |Codeausgabe
?ﬁhnullgrggrlmniu:ung Uep Uy Up/Up Uy UL |Upp [Pateneingabe

B ©

Tabelle 1: @etriebsarten des U 27&4 CC

Codeart Pinbelegung

10 19 18 L7 16 15 13 12 11 4

Heratellercode ”IL 1 1 o 1 i} 0 0 0 uIE
Typocode l.lI

Tabelle 2: Identifikationscode

Der Schaltkreis U 2764 CC ist eln elektrisch programmierbarer, UV-l8schbarer Festwertspelcher
(EPROM) mit miner SpelcherkapszitBt von £5 536 bit mit einer Organmisetion wvon B k x B bit. Das
Blockschaltbild (Bild &) veranschaulieht den inmerem Aufbau des Schaltkrelses. Oie Elnstellunp
der Betrisbsarten des Scheltkreises erfolgt iber den CE-Eingang, den DE-Eingang und den Program-
miereingang UPRIFEH, Die Anwahl des ausgewidhltan Spelcherplatzes erfolgt Ober 13 Adressenein-



ginge (A O ... A 12). Uber Spaltendekoder und Spaltensuswahlschalter sowie Uber den Zellendekoder
wird der susgewihlte Speicherplatz selektiert. Oie Ein- und Ausgabe der Daten erfolgt Ober die
bateneingangs- und -ausgangsstufen.

Der U 2764 CC kann in folgenden Betriebsarten betrieben werden:

Lesen

In der Betriebsart Lesen ist die Programmlerspannung Upp = Upp =3 ¥ (Fin 1). Die Aktivierung des
Schaltkrelses erfolgt Ober den CE-Einpang. Fir TF = UIL ist der Schaltkreis aktiviert. Fir TF =
Uy ist der Schaltkreis nicht asuspgewihlt und die Ausginge 0 0 ... 0 7 sind hochohmig. Nach der
Aktivierung des Schaltkreises durch CE = uIL erfolgt die Steuerung der Ausglnge Ober den OE=Ein-
gang. Fiir TE = 1.IIL sind die Ausglinpe aktiviert, fir OF » uIH sind die Ausgiinge hochohmig.Der Pro-
grammiereingang (Eingsng Einschreiban/Lesen) POM (Pln 27) ist im Zustand Lesen FOW = IJIH =
b Upp + 1 V.

Ruherustand (power down mode)

In den Ruhezustand wird-der. Schaltkreis (ber den TE-Eingang (TE = UIH} geschaltet, Oabel ist die
Betriebsspannung “uc = 5V, die Spannung am Programmiereingang UPR s HPHH = Tk a2 W
Im Ruhezustand sind die Ausgange D 0 ... D 7 hochohmig (tristate), unsbhinglg von der Belepgung
des Einganpges OE. Ole Stromaufnahme sinkt in dieser Betrlebsart auf ca. 29 % des Nennwertes ab.

Programsieren

Bel unprogrammierten Bauelementen erscheinen nmach Aktivierung und Auslesen des Speicherinhaltes
H-Pegel (logisch 1) an den Ausgingen 0D O ... O 7.

In die Betriebsart Programmieren wird der EPROM durch Anlegen der FProgrammierspannung UPR
CUPH = 21 W + 0,5 V) an Pin 1, Anlegen von Upy an 0E, Uy, an EE und von Uy -Impulsen an Pin 27
peachaltet. Ole der anliegenden Adresse zugeordneten Daten sind an den Pins 0 0 ... 0 7 beraitzi-
‘stellen, Bei anliegender Adresse und stabilen Daten worden mit PGH = UIL-Impulu:n von 50 ms LEnge
die urspriinglichen H-Pegel der Ausglinge entsprechend der an den Datenleitungen anliegenden Infor-
mationen in den L-Zustend Uberfihrt, Oabel ist es nicht notwendig, in einem Frogrammierzustand
sequentiell alle Spelcherpliitze zu programmieren. Eine Elnzelbyteprogrammisrung ist miglich.
Beim Anlegean der Betriebsspannung bzw. Prograsmiecspannung ist zu beachten, dad die Prograamier-
spannung gleichzeitig mit oder nach Upp eingeschaltet wnd gleichzeitig mit oder vor u:;t: abge-
schaltet werden mull. Selbstversténdlich ist ein Entnehmen oder Einstecken des Schaltekreises in
die Programmierfassung bel Anliegen der Progremmierspannung nicht zul8ssig.

Das Programmieren des U 2764 CC soll bet einer Temperatur von 25 *C + 10 K erfolpgen.

Schnelle Impulsprogramsisrung

Diese Art der Programmierung parantiert eine wesentliche Verklrzung der Programmierzeit gegeniiber
der Programmiscung mit 50 ms-Impulsen. Mach dem Einstellen der von der Standardprograsmierung ab-
welichenden Programmierbedingung ”tc e ¥V wird in 1 ms-Impulsschritten programmiert uwnd nach
jedem Programmierimpuls eine byteweise Programmierkontirolle durchgeflhct. Bel positivem Ergebnis
erfolgt ein nochmaliges Uberprogrammieren. Ein negatives Ergebnis der Programmierkontrolle er-
zeugt eine Wiederholung des 1 ms-Impulses (Incrementieren bis max. 15),

Programmkontrolle
Um unter Programmierspannung den Inhalt des adressierten Spelcherwortes an den Datenpins lesen zu
ktinnen, wird bel TF = uIL und PEN = uIH der Eingang zur Detenfreigabe OF auf UIL pelegt.

Programmiersperre

Um Adressen und Daten bel anliegender Programmierspannung und OF = UIH wechseln zu kiimnen, wird
der Eingang Chipaktivierung TF auf ulH pelegt. Gleiches gilt, wenn der Programmiereingang am
Pin 27 auf FOM = UIH gelegt wird. In belden FEllen werden die Datenausginge D 0 ... 0 7 hochohmig.



Die Programmierspannung Upg = 21 v :1’25 V darf nur in den Betrisbsarten Programmiscen, Progtam-
migrsperre und Programmiéontrolle anliegen. In allen anderen Betriebsarten mud Pin 1 immer auf

Upp = 5 V liegen.

Ourch die spezielle Gehiluseausfihrung mit UV-durchlissigem Quarzglasfenster kann der Inhalt des .
Speichers gel&ascht werden. Die Léischung erfolgt mittels UV-Strahlung mit A s oo bei an“-‘*“’gq‘r
rechtem Einfall. Die L#schintensitét sollte = 15 W/cm® betragen. Der Hersteller empfiehlt eine
Lischzelit von 1% ... 20 min. Die Gehdusetemperstur darf dabei 70 "C nicht lberschreiten.

Identifikationsmode

Der Schaltkrels enthdlt einen internen Schaltunpsteil zur Selbsteckennung (Identifikation) auf
geeigneten Programmiergecdten. Uiesec wird wirksam, wenn der Pegel an A 9 uIs = 12V + 0,5V er-
reicht, Bei den Pegeln UIL bzw. uiH an A 0 werden an den Qatenausgingen 0 0 ... 0 7 Harsteller-
bzw. Schaltkreisbezeichnung kodiert suspegeben. Fir slle anderen Adressenelinginge ist der Pagel
IJH_ einzustellen. (Hersteller- bezw. Typeode gemiEd Tabelle 2)

Beschreibung U 2664 OC

Oer Schaltkreis U 2664 DC ist einm beim Hersteller elektrisch programmierter Festwertspeicher
(PROM) mit elner Speicherkapazitdt won B192 x B hit. AnschluBbelegung, Grenzwerte, statische und
dynamische Kennwerte (Funktion im Lesebetrieb) sind identisch mit den entsprechenden Angeben des
U 2764 CC 35 mit der Zugriffszeit taypy = 350 ns. Die Bitmusterbestsliung erfuolgt nach dem Werk-
stendard dea VEB Mikroelektronik "Karl Marx™ Erfurt.

Es sind im Gegenastr rum U 2768 CC nur fplpende Betriebsarten miglich:

Betriebsart Uee | TE TE Upg | B0 ou D7
28 22 20 1 } & SEPOTEVER: e UMD & QEFCRIE £

Lesen Upe Ur, Upy Uee Patenausgabe

Ausginge nicht ausgewihilt ”I:l: UIH ”IL HL':I:T hochahmiger Zustand
Ruhezustand um uIH‘mIL Uiy U hochohmiger Zustand

Tabelle 3: Betriebsarten des U 2644 OC
Tochnische Kennwerte U 2764 CC

Grenzwerte (Alle Spannungen auf Ugg 0 Vv bezogen)

Kenmnwert Kutzzeichen min. M. Einheit
Programmierspannung ”PH -0,3 2 v
Eingangsspanmung an A 0 ... & 12, TF, TE, VM U -0,5 E

Ausgangsspannung an 00 ... 07 ”n =0.5 7 v
Betriebstemperaturbereich & ] 70 "C

L agerungs tempera turbereich "Estu =55 125 *C
Gesamtverlustleistung Ptu‘t 1,3 H
Spannung an 4 7 Iy -0,5 13,5 ¥ J




Betrisbshedingungen

Kenmwert Kurzzelchen min. typ. may Einheit
Betrisbsspannung Upp 4,75 5,0 5,25 ¥
Elngangsspannung H uIH ;0 uu: « 1 ¥
Eingangsspennung L uII. =09 0,8 v
Betriebssparnung im = 0,6 # 0,6 L
Nichtprogramaie UFH u"I ' UEE um '
Spanfung an 4 9§ im Fustand Ly 11,5 12 12,5 v
Salbsterkennung
Statische Kennwerte
Kenmwert Kz~ Malbedingungen Typ min. typ. max. Einheit
zeichen
Eingangsreststrom IIII 10 ah
Ausgangsreststron 1151 10 wh
Ausgangsspannung L I.ln_ 1'11 = 2.1 md 0,4 v
Ausgangsspannung H um 'Itl-l =4 md 2,4 V
statische Stromsufnshme ICE le = ”1:1 = 5,25 V; U 2764 CC 25 120 mA
oy Uy = 0,8 V; U 7764 T 35 100 mA
Upg = 8,65 V U Z76& [T 45 100 m
statische Stromsulnshme I'GDI Usp = Uy = 50283 W U 2764 CC 25 ¥ mi
Lo Riteteiel Uy = 0,8 V; U 2764 [T 35 30 mh
Upp = 8,65 V U 2764 CT 45 30 mi
Stromaufnatme an = 5,85 V; 15 mi
im Lesshetrieb um IFR]' ng - .5'25 .”.
mr;m an Upp 11._.'tz Upg = 21,5 ¥; 30 mA
uII = 5,25 V;
Programmierbetrisbes
UIH = 2
“11, = 0,8V
Ei.rqu-gapuitit C [ pF
suber OF, U -
Eingangskapazitit E‘”FR Cr2 20 pF
fuspangskapazi tit cu 12 pF
Dynamische Kennwerte
Kenrmwert Kurz- Melibed i ngungen Typ miri. man . Einheit
relchen
Adressenzugriffszeit TAWEJ Uep = 4,75 4 U 2764 CC 25 750 ns
Upp = 8,15 ¥, U 276a CC 35 350 s
Uy = 0,8 U 2764 T &5 450 ris
Up=2




Kenmwert Kurz- Melbedingungen Tvp min. max, Einheit
zeichen
TE-Zugriffszeit Ty | Upp = 475 4 U 2754 CC 25 250 s
U = 4,15 ; U 2764 CC 35 350 ns
Uy = 0,8 U 2764 CC 45 450 ns
e X
Verzigerungszeit Tu_m,ﬂ Uop = 4,75 15 U 2764 CC 25 100 s
TF —» fusgang sktiv Up = 0,8 V; U 2764 OC 35 120 ns
l.IIH =7 V; U 2764 CC 45 150 ns
UPR = 4 15V
Verztiperungszelt T L) | Upe = 4,75 W U z7s4 CC 25 &0 ns
OHDZ 1
TE — Ausgang hochobmig Uy = 0,8 ¥ U 7764 LT 35 105 ns
H-IH 5 2 v U 2764 CC &5 13 s
Upg = 8,15 ¥
Verzigerungszelt Tml} Upp = 8,75 V; U 7764 CC 25 &0 fis
& — Ausgeng hochohnig Uy = 0,8 V; U 2764 CC 35 105 ns
Uy =2 % U 2764 CC 45 130 ns
Usg = 4,15 V
Haltereit der T 2) = 4,75 ¥; 0 -]
Einganpsinfomation i uu"'": e &
nach Adressermechsel i J J
J_ uP’E = 4,15 ¥
Statische Programmisrbedingungen
Kenmwert Kurz- Melbedi ngungen min, typ. max, Einheit
reichen
Programmi erspannung Upg Ue =5V 20,25V 20,5 i | s 21,5 V
Betriebstenperatur A 20 & 30 "C
Oynamische Prograsmierbedingungen
Kenmwert Kurz- Melbedingungen min, typ. Mmas. Einheit
reichen
Adresserworhal tezelt TavpL 2 s
Datervorhal tezeit TEI'-'F’I. 2 T
Adressenhal tezeit Towax 0 us
TE-Setzzeit Tom 2 s
Oatenhal tezeit TH-I:II 2 s
Verztigerung TE — Tu.gzp ] ns
Ausgang hochohmig im
Programmietbetrish
DE-Zugriffszeit im 1 150 ne
Programmierbetrieb OLOVP
Programmierimpul sdauer TFl.PH 45 50 53 L]
LIFH-Sauzejt ILH’L rd us




Kermwert Kurz- Malibedingungen =in. typ. e, Einhait
zeichen

TE-setzzeit TozoL 2 Hs

Initialprogrammisc- TFLFI-I1 0.95 1 1,05 ms

impul sdausr

[berprogranmi arinpul sdausr TFLFH:E 3.8 63 L

1} Bewertet wird nur der Ubergang uﬂL in den hochohmigen Zustand. Oie Bewertung erfolgt bel
Uu = 0,45 V¥V, Der reale Wert ergibt sich aus dem gemessenen Wert abziglich 10 ns.
2) BHewertet wird bei LrE:”_I = 2 V wund le_ = 0,6 V.
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Bild &: Blockschaltbild



= 50OV UCE' 60V 025V
q,.m-zmu Upg 210V 20,5V
[ tpw= Tms 5%
Startodresse

Uep =50V
Upg=5.0 ¥

Lesen
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Bild 5: FPrograsmablaufplan fiir schrelle Impulsprogramsmierung
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Bild &: Impulsdiagramm Lesebetrieb

g ETOQIOMAISTUND
AD. A12 y
: o |
00..07 —f —< -
d pREL ..Inm.._

Terpz

< e

O

Bild 7: Impulsdiagramm Standardprogrammierung (50 ms-Impulse}l

10




Initial= Initsal-

e DS i i
AP
D0...D7 -—c —< ?__< E_
! B - < VPl
Upr /1
o UL Tp
IELFL
\

TP PHY

OE

Bild B: Impulsdiagramsm schnelle Impulsprogrammierung

Internationale Vergleichstypen

2764 Intel
THM 2764 D Toshiba
WPD 2764 NEC

Dieses Datenblatt gibt keine Auskunft dGter [iefermiglichkeiten und peinhaltet keine Verbindlich-
keiten zur Produktion. Die glltige Vertrsgsunterlage beim Bezug der Bauelemente ist der Typ=
standard. Rechtsverbinalich ist jeweils die Auftragsbestiitigung.
Anderungen im Zuge der technischen Welterentwicklung vorbehalten.
Oie Behandlungsvorschriften fiir MOS-Bauelemente miissen unbedingt eingehalten werden, ds Endern-
falls eine Reklsmation nicht eanerkannt werden kann.
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