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vorlédufige technische Daten

H.rstill.r: VEB Zentrum fiir Forschung und Technologi
Mikmlpktmnik Dresden 9 -

Speicherschaltkreis

" = statischer Schraib-Léun—Spaiuhur {aEAM) in CMOS=Technologie

- gspeziell fur den Einsatz als Erwaitarungaﬁchaltkraia zZum
Einchiprechner U 8047 ausgelegt "

- Einsatz als selbsténdiger Schaltkreis priﬁzipiall méglich
- Organisationsform 256 x 4 Bit

= bidirektionale Datenpins, Tristate-Ausgénge

- Schlafzustand bei 2 VvV Betriebsspannung mdglich

- 24-poliges PCC=Geh&use

Abmessungen

Bauform 51.2,2.,2.24 TGL 26713/04
Chip=Carrier=Gehéuse
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Betriebsbedingungen

KenngréBe

Betriebsspannung

Schlafspannung

Umgabungstampérptur
Eingangs=Low=Spannung

Eingangs-High~-Spannung
Lastkapazitat DUO = DU3

Impulsa,. . legs=/-abfall=

zeit - an 0OD.
= an §T

Impulsbreite an 0D
“ an ST

Datenvoreinstellzeit

Datenhzaltezeit

HL=Flanke an o0 *)

nach ST=Impuls:

HL=-Flanke an ST
‘'nach OD=Impuls

+) nﬁch Ablauf von

thﬂld min

Kurz= -
_Zeichen min., max.

UDD 3,0 5,25

UDDS 2,0

JL 5 55

UIL . -'D .3 0|4

Uy Upp =04 UYpp *+0.3

CL qu

tToo 20 1000

tTST 20 1000

tDD ‘ - 2000

tyr 500

tsatup . . 500

thuld 500

v
tsToo 0
oot 700
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Bild 4: Dynamische Klnnsrﬁﬁtn und Betriebsbedingungen



Funktiunsbuschraibung

Ohne weitere Bauelemente kdnnen 1 bis 15 thaltkruiae U 8246 I direkt
an den U Eud? andaachluaaan werden.

Die Auswahl das gewinschten RAM-Schaltkreises erfolgt durch ein
4 BitnSGhaltkraisauawahlwnrt. Der Auswahlcode wird durch die Beschal=-

tung der vier Anschlisse mit Upp™ bzw. UES-Pntantial faatgalegt.

Innerhalb des Schaltkreises werden iiber einen 4 Bit-breiten bidi-
rektionalen BUS die Daten sowie die in zwei 4 Bit-breite Bldcke un=-
terteilte 8 Bit=Adresse seriell ibertragen. Mit den Steuereingéngen
ST und 0D werden die Operationen gesteuert bzw. die Ubertragungsriche-
tung bestimmt.,

Die Dateniibertragung wird in 4 Zyklen durchgefiihrt (3 Adressierzyklen,
1 Schreib-Lese~Zyklus), Im ersten Zyklus wird das an den Anschlissen
DQO bis DQ3 anliegende Schaltkreisauswahlwort durch den Impuls ST1

an den AnschluB ST in den Schaltkreisauswahlregistern (CS) cller an=-
gaachlbaaanan U/V 8246 I abgespeichert. Nach dem im Komparator durch=
gefiihrten Vergleich des Schaltkreisasuswahlwortes mit dem Auswahlcode
werden alle nicht adressierten U/V 8246 von der Datenubartragung aus=
geschlossen. o :

Im zweiten und dritten Zyklus werden nacheinander an den Anschliissen
DQ zweli AdreBblécke  AD bis A3 bzw. A4 bis A7 bereitgestellt und durch
die Impulse ST2 und ST3 in den jeweiligen AdreBregistern gespeichert.
Durch dén Impuls ST3 wird gleichzeitig die adressierte Speicherzelle
gelesen und deren Inhalt in das Ausgangsregister transportiert.

Im vierten Zyklus muB zwischen einem Schreib= und Lesezyklus unter=-
schieden werden:

A

- Beim Lesezyklus werden durch ein Signal an OD die im Ausgangsre-
gister zwischengespeicherten ijerte an DQ ausgegeben.

- Beim Schreibzyklus werden durch einen Impule ST4 an dem AnschluB
ST die an DU anliegenden Daten in den adressierten Speicherbereich
geschrieben. Die durch den Impuls ST3 aus dem adressierten Spei=-
cherbereich ins Ausgangsregister transportierten Daten werden in
diesem Fall nicht ausgegeben, sondern bei einem folgenden Zyklus
Uberschrieben. ' o7

Nach Einschalten der Betriebsspannung muB zunéichst 0D auf L-Potential
liegen, um den Schaltkreis in einen definierten Anfangszustand zu
oringen. Bei der Kopplung der Betriebsspannung des U 8246 I mit der
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Betriebsspannung des U 80047 ist dies automatisch gewdhrleistet.

Durch den Schaltkreiscode 1111 besteht zusatzlich die Moglichkeit,
mit einem Echrdibzyklua den gesamten Speicherinhalt_aller angeschlos=
senen U 8246 I zu léschen. :
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Bild 5: MeBschaltung 1

Bemerkungen:
= Messung der Ausgangspegel erfplgt an jedem Datenausgang einzeln.

- Beli der Messung der Ausgangsaktivierungszeit wird die Zeit von
der H/L=Flanke von OD bis zu folgender Verénderung dee Ausgangs-
pegels an DUO bis DuU3 gemessen: ’ -

High-Pegel: Ausgangspegel erreicht den ilert

UDD - 0.3 JV

\

Low=Pegel: Ausgangspegel arruicht den .lert
0.3" V
- Die Funktionsprifung wird mit Uppg =3V und .

Upp = 5,25 V detriebsspannung durchgefihrt.
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Bild 6: MeBschaltung 2

Bemerkungen:

dei vorherigem High=Pegel wird U, = U und bei

50

vorherigem Low-Pegel wird Uy = Yy angelegt.
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