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Serielle Ein-/Ausgabesteuerung
U82530DC/U8030DC

Oie Serial Communication Controller (serielle Ein-/Ausgabesteuarung) U 82530 DC wnd U BO30 DC

sind progremmierbare periphere Schaltkreise in n-Kanal-5ilicon-Gate-Technologie. S5ie sind entwilk-
kelt worden, um eine umfassende Unterstltzumg fUr die Bearbeitung einer Vielzahl serieller Kom-
munikationsprotokolle zu gewdhrleisten. Einmel programmiert, entlastet der GCC das FProzessor-

system von Aufgaben, die vorher durch die CPU oder din zugehiirige Hardwars erfillt werden mubiten.
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Bild 2: Anschlulbelegung U BO30 OC
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Bild 3: Schaltzeichen U B2530 OC Bild 4: Schaltzeichen U BO3O DC

Bezeichnung wund Beschreibung der Anschliisse:

Der SEC ist fir Multiplex- (Version U BO30 DC) wnd Nichtmultiplexbetrieb (Version U B2530 OC)
verfiighar. Oementsprechend ist dis folgende Pinbeschreibung unterteflt in U BO30 DC-spezillsche
fins, U 82530 DC-spezifiachne Pins und Pins, die fir beide Versionen identisch sind. Bild |
(Bild 3) bezeichnet die Pinanschlisse und Signalnamen fir den U B2530 DC, Bild 2 (Bilo &) die
fiir den U BO3) DC.

Pinbaschreibung (nur U B2530 DC)

AR Auswahl Wanal AfKensl B (Eingang, Kanal 4 nighaktiv)
Dieses Signal wahlt den Ksnal aws, In dem der Schreib- oder Leseryklus suspefdhrt
wird.

TE Chip Enable (Eingang, lowaktiv)

Signal zur Chipfreigabe

DB O ... DB 7 Datenleitungen {(bidirektional, tristatel
Anschlulleitungen sn den Systemdatenbus

0/c Oata/Control (Eingang, Data highaktiv)
huswahlsignal: Dsten oder Steuerinformation

17 Read (Eingang, lowaktiv]
Oieses Signal zeigt einen Lesezyklus an und gibt die SCC-Bumtreiber frei, falls
der S5CC ausgewbhlt wurde. Wihrend eines [nterruptanerkennungszyklusses legt
dieses Signal den Intecruptvektor unter der Voraussetzumg auf den Bus, dal der
betreffende SCC der Schaltkreis mit der hichsten Priovitét in der Interrupt-
Priorititskette ist, der einen Interrupt anfordert.




Dieses Signal zeigt einen Schreibzyklus an. Das gleichreitige Aktivieren von HO
und WR witd als Hardwara-RESET interpretiect.

Adref-/Oatenbus (bidirektional, tristate)

Multiplexleltungen zum AnschluB an den Adrefl-/Dstenbus des Systems

Adress Strobe (Elngang. lowaktiv)

Die Adressen suf AD O ... AD 7 werden mit der steigenden Flanke dieses Signels

Chip Select 0 (Eingang, lowaktiv)

Dieses Signal wird gleichzeitig mit den Adressen AD D ... AD 7 bawectet und mul
aktiv sein, damit der entsprechende Iyklus ablaufen kann.

Chip Select 1 (Eingang, highaktiv)}

Dieses zweite Auswahlsignal muB ebenfalls aktiv sein, bevor der beabsichtigte
Datentransfer ilber den Systembus ablaufen kann, C5 1 mul wéhrend des Transfers

Data Strobe (Eingang, lowektiv)
Oieses S5ipnal bestimmt die Zeitsteuerung flr den Datentransfer lber den System-
bus. S5ind A% wnd U5 gleichzeitig Low, so wird dies als Hardware-RESET interpre-

Reac/Write (Eingang, Read highaktiv)
Dieses Signal kennzeichnet den ablaufenden Zyklus als Lese- oder Schrelbzyklus.

Clear To Send (Eingiinge, lowaktiv)

Wenn diese Fins "Auto Enable” progremmiert sind, gibt ein Low an diesen Eingingen
den entsprechenden Sender frei. Wenn sie nicht als "Auto Enesble® programmliert
sind, kinnen sie washlfrei genutzt werden. Beide Eingénge sind mit Schmitt-
Triggern susgeristet, um Signale mit einer léngeren Anstiegszeit zu verarbeiten.
Oer SCC erkennt beliebige Pegelwechsel an diesen Eingdngen und kann darauvfhin

Dats Carrier Detect (Eingdnge, lowaktiv]

Dlese Pins sind, wenn sie "Auto Enable” programmiert sind, als Empléngerfreigabe
yorgesehen, Andernfzlls kbnnen sie wahlfrel genutzt werden. Belde Eingidnge alnd
mit Schmitt-Triggern musgestattet, um Signale mit einer l@ngeren Anatiegszeit Zzu
verarbeiten. Der 5CC srkennt beliebige Pegelwechsel am diesen Eingdngen und kann
daraufhim elnen Interrupt anfordercn.

Data Termimal Ready,/Request (Ausginge, lowakily)

Diese Auspdnpe folgen dem Zustand des OTR-Bits, Sie kbnnen auch wahlfrei oder als
Anforderungsleitungen flr die OMA-Steuerung genutzt werden.

Interrupt Enable In (Eingang, highaktiv)

Gibt es mehr als minen interruptgesteuerten Schaltkreis Im System, wird IEX
in Verbindung mit IEQ benutzt, um eine Interrupt-Priorcitétskette zu realisieren.
Ein High an IEI zeigt an, dall momentan fir keinen hiherpriocisiecten Schaltkreis
in der Kette ein Interrupt bedient (Interrupt Under Service) oder angefordert

Interrupt Enable Out [Ausgang, highaktiv)
LED ist nur dann high, wenn IEI migh ist und die CPU keinen SCC-Interrupt bedient
hzw. der SCC keinen Imterrupt anfordert. IED 1st mit dem IEI-Eingang des Schalt-
kreisns mit der ndchstniedrigeren Prioritdt verbundan und kKann so die Interrupts
der niederpriorisierten Bausteine sperran.

WE Write (Eingang, lowaktiv)
Finbeschreibung (nur U BO3d OC)
AD O ... AD Y
ig
bewertet.
C5 1
aktliv bleiben.
13
tiert.
R/W
Pinbeschreibung (beide Verslionen)
TTEA, TT5H
ginen Intecrupt anfordern.
OEOA, DEDR
OTR/REGH,
OTR/REDE
1E1
wird.
1ED
ITHNTACE

Interrupt Acknowledge (Eingang, lowaktliv)
Oiesas Signal zelgt einen Interruptanarkennungezyxlus an., Wihrend dieses Zyk-
lus=es wird die Interrupt-Prioritatskette durchgeschaltat. Wenn D5 (U 8030 OC)




ATER, RTSB

Awbd, AxD8

EYWCE, SYRCH

TxDA, Tx0OB

bzw. RO (U 82530 DC)aktiv werden, sendet der SCC elnen Interruptvektor suf den
Oatenbus (falls IEL high ist). TATATE wird mit der stelgenden flanke von BB bazw,
dem Systemtakl bewertet.

Interrupt Request (epen-drain-Ausgang, lowaktiy)

Dieses Signal wird aktlviert, wenn der SCC einen Interrupt anfordert.

Systemtakt (Eingang)

Dies ist der Grundtakt, der benutzt wird, um die intermen Glignala 2u synchroni=-
sieren, Der Takt am SCE braucht keine feste Fhasenbezishung zum Takt das Prozes-
sorsystems fu hsben. U1e Freguenz des SCC-Taktes mull jedoch mindestens 30 X der
fFreguenz des PFrozessorsystestsktes betragen. Oer Systemtakt wicrd mit TTL-Fegel
geirieban,

Request To Send (Ausganpe, lowaktiv)

Wern das RTS-Bit in Schreibregister WR 5 gesetzt ist, wird das RTS-Pin Low.

Tat das RT5-Bit im Asynchronbetricob riickgesetrt, wird Auto Enable singeschaltet,
geht das Signal, nechdam alle Sendespeicher leer sind, auf High-Pegel. Ist im
Synchronbetrieb oder Im Asynchronbetrieb Auto Ensble ‘susgeschaltet, so folgt das
RT&-Fin strikt dem fustand des RTS-B1ts. Beide Plns kbnnen wahlirei pgenutzt
warden.

Empfangs-/Sendetakt (Einplinge, lowaktiv)

Diw Funktioner dieser Pins missen durch den Apwender bestimmt werden. In jedem
Kanal kann das RTxC-Fin den Empfangsatakt, den Sendetakt, den Takt fir den Baud-
Rate-Ganerstor oder den Takt fir die DPLL liefern. Der Empfangatakt kann Lim
Asynchronbetrien daa 1-, 16-, 32~ oder Adfache der Datencrate betragen. Oiese
Eingange Linnen in Verbindung mit den entsprechenden SYNC-Fins auch fir den Aul-
bau eknes Quarzoszillators genutzt werden.

Empfangsdatenleltungen (Elnpinge, highaktiv])

Oigse Esplangssignale empfangen serielle Oaten mit Standard-TIL-Pegel.
Synchronisierung (Fin-/Audginge, lowaktiw}

Diese Pins kinnen entweder als Einglinge, Ausginge oder als Teil einar Quarz-
oszillatorschaltung wirken. Im synohronen Empfangsbetriet (ohne Quarzosrillater)
ktinngn diese Pina wie die CIS5- und DCO-Fing eingesetzt werden., In dieser Be-
triebsart beeinflussen Fegelwechsel an dieson ledtungen don fustand des “Syno/
Hunt®=-@ita im Leseregister RR 0, sie haben dann keine andere Funktion,

Im egxternan Synchronbetrieb (phne Quarzosrillator) arbeiten diese Laitungen slis
Einginge. In disser Aetriebsart muB SYNC, nechodesm dass letzte Bit des SYNC-Zei-
chens emplangen worden ist, idber zwei Empfangstaktzyklen aktiviert werden. 0Ois
Zeichendbsrtragung beginnt mit der Stelgenden Flanke des Empfangstaltes direkt
mach der Aktivierung des SYNC-Pins.

Im internen Synchronbetrieb (Monosync und Bisyne ohne Ouarzeoszilletor) ofbeliten
die SYNC-Pin= als Ausgidngs und sind nur wihrend des Teils des Empfangszyklusses
aktlv, In odem SYNC-Ielchen arkannt werdem. Uim Synchronbedingung wird micht ge-
speichert. So sind dlese Ausginge unabhinglg won den lelchenkettengrenzen, |mmer
wenn eln SYNC-fejchen erkannt wirg, sktlv, Is SOLC-Betrleb arbelten dlese Pins
als Ausginge und werden beim Espfang elnes SOLC-F lags aktiv,

agnde-/tmpfangstakte (Eingdnpe oder Ausginge, lowaktiv)

Oie Funktlon dlessr Plne mull durch den Anwender Gestiomt werden. Ois IBxC-Fins
ktnnen als Emplangs- brw. Sendetakteinginge benutzl werden oder dig 4usgangs=lg-
nale der OFLL, des Quarzoszillators, des Pauvd-Fate-Generators oder den Sendetakt
Liefern.

sendedatenleitumpen (Ausglnpge, hiphaktiv)

Diese Ausgdnpge senden seclelle Daten mit V11L-Pegel.

Walt/Request (Ausginge, lowaktiv, Walt: open-drain, Request: tristate)

Oiese AusgHnge kbnnen entweder als Anforderungsleltungen flr eine DMA-Steuerung
oder 8l& Wait-lLeltungen zur Synchronisation des Datentransfers auf den Systembus
gEnutzt werden. OQour fustand des Mins nach RESET entspricht wWait.




Bild 5: Gehduseabmessungen

Beschreibung

Ole Sepisl Communication Controller (SCC) U B2530 OC und U BO30 OC sind in n-Kanal-Sillcon-Gate-
Technologie gefertigte, programmierbsre, periphers Schaltkreise, die entwickelt worden sind,
um umfassende UnterstUtzumg fUr die Bearbeltung einer Vielzehl serieller Kosmunikationsproto-
kolle zu pewdhrlelsten. Der SCC kann fir spezielle serlelle Kommunlkationsverfashren singesatzt
werden, aber auch Standardformate wie byteorientiectie synchrone, bltorientlerts synchrone und
asynchrone Formate hearbelten, Elnmal programmiert, entlastiet der SCC oas Prozessorsystem von
Aufgaben, die vorher durch CPU pder die zugehBrlge Hardware prfillt werden muBiten,

Bucch den Zugriff auf 1€ Schreibregister und 9 Leseregister pro Kanal ksnn der Mutzer den SCC
so programmieren, dal dieser alle asynchronen Formate ohne Einschripkung 1n Berug auf die Anzahl
der Oatenbits, die Anzahl der Stoppbits oder die Form der Parltitsforderung verarbeitetl. Oar SCC
besroeitet such alle synchronen Focmate einschlieblich zelchen-, byte- und bitorlentierctar Pro-
tokolle.

itn ailen Betriebssrien ermiglioht der SCC such Yariatlonen des Ubertragungsprotokolls durch Pfari-
tlitstest, durch Cinfagen oder Ldschen von Zeichen, GRC-Generierunp wund -Testung, das Erzedgen und
Feststellen von Unterbrechung, Abbruch usw.

per U BO3IO DC wird in Systemen eingesetzt, in denen Adrel- und Ostenleltungen im Multiplexbetrieb
arbeiten, Der U B2530 0OC kann in Mikroprozessorsystemen benutzt werden, in denen ddred- und
Datenleltungen =eparat vorhanden sind (2. B. U B8O p). Im slligemeinen sind beide Typon jedoch
als Schaltkreise innerhalb das Systema der lébit-Lei%tungaklasse konzipiert.

Eigenschaften
- Versorpungsspannung : 3V + 5 %
- max., Taktireguenz: & MHz (& MHz in Vorbereitung)
- & unabhinglge serielle Ports: 2 Sender- und 2 Empfdngerports
- synghrone/asynchrone Datenratan:
* his zu | Moit/sec bel & MHz Systemtakt
* hig 20 250 kbit/sec el & MHz Systemtakt (FM-Kodlerung unter Benutzung der DPLL )
* bis 7u 12% kbit/=ec mit & MHr Systemtakt (NRZl-Kodierung unter Benutzung der DPLL]
- alle internen Steuer- und Oatencegister sind les- und Schrelbbar
- Datenregister sind generell direkt sdresslerbac, Steuyerregister pur belm U 8030 OC
- beim U B2530 OC mul auf die Steusrrsgleter mit eiper Befehlsfolge zugegriffen werden
- vektorinterrupt inklusive Status (Ursache), oaisy-ghain (IET, IEDY und Polling méglich
- Der WAIT/REQUEST-Ausgang ermoglicht schnells EPU/DMA-Blookibertragungen, die OTR/REQUEST-
Leitung ermiglicht bertragungen unter OMA-Steuerung in beiden Richtungen fvollduplex)
- Asynchronbetrieb:
* 5. &, 7 odar B Bits/7eichen
¢ §, 1 L¥2 oder 2 Stoppbits
* unpgerade, gersde oder keine Faritat




 Taktvarianten: = 1, x 16, x 32 oder x 64
* Erzeugunp und Erkennen von Unterbrechungen {Break)
* Erkennung von Paritdts-, Uberlauf- oder Rahmenfenlern
- byteorientierter Synchronbetrien
* interne oder extecne Jelchenaynchronisierung
* 1 pder ? SYNC-Zeichen in separatan Registern
* - oder AbLt-SYNC-Ielchen
* gutomatisches Einflgen und LOschen von BYMC-Zelche—
* Cyclic Redundancy Check (CRLC)-Generierung und =Teut
- SOLC/HOLC-Betrieb
* Gepnerierung und Testen von Abbruchfolpe (Abort)
* gutomatische Nulleinfigung und -lbschung
& gytomgtisches Einfligen von SDLC-Flags in Sendeseguenzen
* Adrelfeldackennunpg
* I-Feld-Residuen-8ehandlung
* CRC-Generierung und -Test
* SOLC-Loop-Mode mit EOP-Erkennung; Schleifeman- und -sbkopplung
- WHZ-, WRI1 pder FM-Kedierung/-Dekodlerung
- Baud-Rate-Generator (BRG] in jedem Kanal
Oigital Phase Locked Loop (OPLL) fur die Taktgewinnung
= Quarzoszillator

i

Bild 6: Blocksghaltbila

Bild & reigt des Blockschaltblild des SCC.
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er empfangene serielle Datenstrom [olgt, abhingig vom
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ginem Hhnlichen Steuerungsablauf. Oer Datenibertragungsprozeld wird durch gie Registerinhalte und
die Signale an den Steuerpins bestimmt. 4ndererselts werden die Register end der Iustand an ex-
ternan Steuerpins von der Internen Loglk besinflusst.

De. ' B03D PC lst aufl Systemanwendunpgen mit Multlplex-AdreD-/Datenleltungen entsprachend denen
des | U BDOO ausgeErichtet.




Oer U 82530 OC wurde fiir Systeme entworfen, die separate Adre@- und Datenleltungen haben. Er
kommuniziert mit elnem PFrozessor durch Chip-Select-Eingdnge (€% 0 und C5 1), Read- und Write-
Einglinge (A, WH), einen Channel-Selsct-Eingang (A/H) und winen Oata/Control-Eingang (0/T).

SCC-Anschliisse

ODie 9CC-Plns sind inm 7 funktionelle Gruppen unterteilt: Adressen/Daten, Ieitsteuerung und RESET,
Systemsteusrung, Interrupt, secielle Daten (belde Kanile), periphere Steuerung (beide Xandle) und
Takte (belde Kandle).

Oie Adre@-/Datengruppe besteht sus bidirektionalen Leitungen, die benutzt werden, um Daten zwi-
schen der CPU und dam SCC zu iibertragen. (Die Adressen werden im U B030 OC mit &5 bewertet.)
Nach Ansprache des SCC durch die CPU hingt die Ubertragungstichtung dieser Leitungen davon sb,
ob eine Lese- ader Schralboperation ausgelihrt wird.

Die Zeit- wund Steuergruppen kennzeichnen den Typ des ablaufenden Zyklusses. Oie Interrupt-
gruppe bearbeitet Ein- und Ausgangssignele, die den Besonderheiten fir die Behandlung und Prio-
risierung von Interrupts im System angepalt sind. Die lbrigen Gruppen kd@nnen in Kanal-A- und
Kanal-B-Datengruppe flr serielle Daten (Senden und Empfangen), peciphere Steuerung (OMA oder
MODEM) und die Eingangs- und Ausgangsleitungen fir die Empfangs- und Sendetakte unterteilt werden.

Dieses Datenblatt gibt kelne Auskunft Uber LiefersBglichkelten und peinhaltet keing Verbind-
lichkeiten zur Produkition. Oie giltige Vertragsunteclage beim Bezug der Bauelemente lst der Tvp-
standard. Rechtsverbindlich ist jeweils die Auftrapsbestitigung.
Anderungen im luge der technischen Weiterentwicklung vorbeshalten.
fia Behandlungsvorschriften fir M0S-Bauelemente sind unbedingt einzukalten, da asncernfalls alne

Reklamation nicht aneckannt werden kann.
L2/87
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