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Secielle Ein-/Ausgabestausrung

Oie Serisl Communication Controller (serielle Ein-/Ausgebesteusrung) U 82530 DC und U 803D DL sing
progremmierbare per|phare Schaltkreise ln n-Kanal-5illcon-Gate-Technologle. E8 sind progremmlerbare
periphere Schaltkreise, dle eine umfassende Unterstltzung flr die Besrbeltung elner Vielzahl sarieller

Eommunlkationsprotokolle gewihrlelisten.

Bild 1: AnschluBbelegung U B2530 DC Bild 2: Anschlulbelegung U B030 DC
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Bild 3: Scheltzelchen U B2530 OC Bild 4: Schaltreichen U B030 DC

Bezelchnung und Beschreibung der Anschlissa

Der SCC ist flr Multiplex- (Verslen U BO30 OC) ungd Nichtmultiplexbetrieb (Version U B2530 OC) verfig-
bar. Dementsprechend 1st die folgende AnschluBbeschreibung untertellt in U 8030 OC-spezifische An-
schllisse, U 82530 DC-spezifische Anschlilsse wund Anschliisse, die fir beide Versionen identisef sind.
Bild | (BLld 3) bezeichnet die Anschlisse und Slgnalnusmen fUr den U B2530 DC, Bild 2 (Bild 4) die flr

dan U AO30 DC.

Anschlufbeschrelbung (nur U B2530 OC

¥y Auswahl Kanal A/Kanal B (Eingang, Kanal & highaktiv)
Dieses Signal wiinlt den Kanal sus, in den der Schreib- oder Lesezyklus susgefilhrt
wird,

[+ 3 Chip Enable (Eingang, lowaktiv)

S5ignal zur Chipfreigsbe

0B 0...08 7 Datenleitungen (bidirektional, tristate)
dnschluBleitungen an den Systemdatenbus

o/T Data/Control (Eingang, Oats highaktiv)
Auswahlsignal: Daten oder Steuerinformation

;11 Read (Eingang, lowaktiv)
wihrend W0 = Low ist, llest die CPU sus dem CIO. WEhrend des Interrupthe-

stitigungszyklusses wird mit ¥l von der CPU der Interruptvektor gelesen.
W Write (Eingang, lowaktiv) .
Dieses Signal zeigt einen Schreibzyklus an. Das gleichzeitige Aktivieren ven RO und

WH wird sls Herdware-RESET interpretiert.

AnschiuBbeschreibung (nur U BO30 OC)

AD 0,..AD 7 Adref-/Detenbus (bidirektional, tristate)
Multiplexleitungen zum Anschlul an den Adrald-/Datenbus des Systems
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Adress Strobe (Eingang, lowaktiv)
pie Adressen auf AD D,..AD 7 werden mit der steigenden Flanke dieses Slgnliu

bewertet.

Chip Select 0 (Eingang, lowaktiv)
Disses Signal wird gleichzeitip mit den Adressen AD 0,.. AD 7 bewertet und mul
gktiv sein, damlt der entsprechends Zyklus ablaufen kann, TS 0 wird mit S Gbernommen,

chip Select 1 (Eingang, highektlv)

Dieses zwelite Auswahlsignal mud epenfslls aktiv seln, bevor der beabsichtigte Daten-
transfer Uber den Systembus ablaufen kann. G5 1 muB wihrend des Transfers aktiv
bleiben.

Data Strobe (Eingang, lowaktiv)
Dleses Signal bestimmt den Zeitpunkt fir den Datentransfer Uber den Systembus.

Sind WS ynd U5 gleichzeltig Low, so wird dies als Herdware-RESET interpretiert.

fead/Write (Eingang, Read highaktiv)
Dieses Signal kennzelchnet den ablaufenden ZFyklus als Lese- oder Enhrulhzyhlu:.

AnschlubBbeschrelbung jhuigu ¥ersionen)

ETER, TTSH

OCTR, TCTE

IET

IED

Clear To Send (Eingdnge, lowaktiv) )
Wenn diese Anschlisse "Auto Enable" prograsmiert sind, gibt ein Low an diesen Ein-
gédngen den entsprechenden Sender frel. Wenn sie nicht als "Auto Enable™ programmiert
sind, kinnen sie wahlfrei genutzrt werden. 8eide Einglmge sind mit Schmitt-Triggern
susgeristet, um Signale mit einer liéngeren Anstiegszeit Zu verarbeliten, Der SCC er-
kennt belieblge Fegelwechsel an diesen Eingd@ingen und kann dersufhin eimen Interrupt
anfordern.

Dota Carcier Detect (Eingdnge, lowaktiv) .
Oiese Anschliigse sind, wenn sis "Auto Enable" programmieri sind, als Emplfénperireligabe
vorgesehen, Andernfalls kiinnen sie wehlfrel genutzrt werden. Beide Eingiinge sind mit
Schmitt-Triggern ausgestattet, um Signale mit elner léngersn Apnstiegszeit zu verar-
beiten. Der SCC erkemnt beliebige Fegelwechsel an diesen ElngEngen und kann darauf-
hin einen Intercupt anfordern.

Pata Terminal Ready/Request (Ausginge, lowaktlv)
Oiese Ausglinge folgen dem Zustand des DTR-Bits. Sie kGnnen auch wahlfrei oder als
Anforderungsleltungen fir die DMA-Steusrung genutzt werden.

Interrupt Enable In (Elngang, highektiv)

Gibt es mehr als einen interruptgestsuecten Schn}tkrais Im System, wird IEI1 in Ver-
bindung mit IED benutzt, um eine Interrupt-Priorititskette zu realisieran,

Ein High an LET zeigt an, da® momentan fir Weinen hiherpricrisierten Schaltkrels

in der Kette eln Interrupt bedient (Interrupt Under Service) eder anpefordert wird.

Interrupt Enable Out (Ausgang, highaktlv)

IED ist nur dann high, wenn IEI high ist und dle CPU kelnen SCC-Interrupt bedient
bzw. der SCC kelnen Interrupt anfordert. IEQ lst mit dem IEI-Eingang des Schalt-
krelses mit der niichstnledrigeren Prioritit verbunden und kann 20 die Interrupts der
niederpriorisierten Bausteine sperren.




RTSE, RTSE

RxDA, RxDB

EYNCK, EYNCE

=

Interrupt Acknowledge (Elngang, lowsktiv)

Dieses Signal zeigt einen Interruptaneckennungszyklus sn. Wihrend disses Iyklusses
wird die Interrupt-Priorititskette durchgeschaltet. wenn TS (U B030 OC) bzw. WO

(U 82530 DC) aktiv werden, sendet der SCC einen Interruptvektor auf den Datenbus

(talls IEI high tst). TNTACK wird mit der steigenden Flanke von K5 bzw. dem System-
takt bewertet,

Interrupt Request (open-drasin-Ausgang, lowaktiv)
Dieses Signal wird aktiviert, wenn der SCC einen Interrupt anfordect.

Systemtakt (Eingang)

Oies ist der Grundtakt, der benutzt wird, um die internen Signale zu synchronisieren.
Der Takt am SCC braucht keine feste Phasenbeziehung zum Takt des Prozessorsystems

tu haben., Die Frequenz des SCC-Taktes mul jedoch mindestens 30 % der Frequenz des
Prozessorsystemtaktes betragen. Der Systemtakt wird mit TTL-Pepgel getrieben,

Request To Send (Ausgiinge, lowaktiv)

Wenn das RTS-fit in Schreibregister WR 5 gesetzt (st, wird der RT5-Anschlul Low.
Ist das RTS-Bit im Asynchronbetrieb rickgesetzt und wird Auto Enable eingeschaltet,
dann geht das Signal, nachdem alle Sendespelcher lesr sind, auf High-Pepgel. Ist im
Synchronbetrieb oder Im Asynchronbetrieb Auto Ensble susgeschaltet, so folgt der
RTS-Anschlull strikt dem Iustand des RTS-Bits. Belds Anschliisse knnen wahlfrel ge-
fnutzt werden.

Empfangs-/Sendetakt (Einglnge, lowaktiv)

Die Funktionen dieser Anschlilsse miissen durch den Anwender bestismt werden. In
jedem Kanal kann der RTxC-Anschiul den Empfangstekt, den Sendetakt, den Takt

fiir den Saud-Rate-Generator oder den Takt fir die DPLL 1lefern. Der Empfangstakt
kann im Asynchronbetrieb das 1-, 1é6-, 32- oder 6&&fache der Datenrate betrapen,
Diese Eingdnge kiénnen in Verbindung mit den entsprechenden SYNC-Anschllssen auch
fiir den Aufbay elnes DQuerzoszillators genutzt werden,

Empfangsdatenlel tungen (Einglnpe, highaktiv)
Oiese Empfangssignale empfangen serielle Daten mit Stendard-TTL-Pegel.

Synchronisierung (Eln-/Ausglinge, lowaktiv)
Diese Anschllisse kiinnen entweder sls Elnginge, Ausginge oder als Tell elner Quarz-
oszillatorschaltung wirken, Im asynchronen Empfangsbetrieb (ohne Quarzoszillator)

k#innen diese Anschliisse wie die CTS- und OCO-Anschliisse eingesetzt werden. In dieser

Betriebsart beeinflussen Pegelwechsel an diesen Leitungen den Zustand des "Sync/Hunt"-
Bits im Lesereglater RR O, ale haben dann keine andere Funktlon,

Im externen Synchronbetrieb (ohne Quarzoszillater} arbeiten diese Leltungen als Eln-
ginge, In dieser Betriebsart mul SYNC, nachdem das letzte Bit des SYNC-Zeichens
empfangen worden ist, lber zwel Empfangstaktzyklen aktiviert werden. Die Zeichen-
gbertragung beginnt mit der stelgenden Flanke des Empfengstektes direkt nach der
Aktivierung des SYNC-Anschlusses.

Im Internen Synchronbetrieb (Monosync und Bisync ohne Quarzoszillator) srbeiten

die SYMC-Anschli@sse sls Ausgénge und Sind nur wihrend des Teils des Emplangszyklusses
pktiv, In dem SYNC-Zeichen eckannt werden. Die Synchronbedingung wird nicht gespel-
ghert. 5o sind diese Ausglinge unabhiingig von den Zelchenkettengrenzen, lmmar wenn

ein SYNC-Zeichen erkannt wird, aktiv. Im SDLC-Betrieb srbeiten diese Anschliigse als
Ausplinge und werden beim Empfang eines SOLC-Flags aktiv.

Sende-/Empfangstakte (Einginge oder Ausglinge, lowaktjv)

Die TRxC-Anschliisse kinnen gals Empfangs- bzw. Sendetaskteinginge benutzt werden oder
die Ausgangssignale der DPLL, des Quarzoszillators, des Baud-Rete-Generators oder des
Sendetaktes sein.
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TxDA, TxOB Spendedatenleltungen (Ausglnge, highaktiv)
fiese Ausgiinge senden serielle Daten mit TTL-Pegel.

W/REDA; Wait/Request (Ausglinge, lowaktiv, Wait: open-drain, Request: tristata)

W/REGE Diese Ausginge kénnen entweder als Anforderungsleitungen fiir eine DMA-Steverung
oder als Wait-Leltungen zur Synchronisstion des Datemtransfers auf den Systembus
genutzt werden. Der Zustand des Anschlusses nach RESET entspricht Walt.

ql u u El HIH‘H‘H
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Billd 5: GehBuseabmessungen

Beschreibung

Die Serial Communication Controller (SCC) U 8030 DC wnd U 82530 DC sind in n-Kanal-Silizium-Gate-
Technologie gefertigt. Es sind programmierbare periphere Schaltkreise, die eine umfassende Unter-
stltzung fir die Bearbeitung einer Vielzahl serieller Kommuniketionsprotokolle gewdhrleisten. Der

SCC kann fir spezielle serielle Yomsunikationsverfashren eingesetzt werden, sber auch Standortiormate
wie byteorientierte synchrone, bitorientierte synchrone und ssynchrone Formate besrbeliten. Der Nutzer
kann den SCC so programmieren, dal dieser alle asynchronen Formete ochne Elnschrinkung im berug asufl die
Anzahl der Oatenblts, dle Anzahl der Stopbits ocder die Form der Parititsforderung verarbeitet. In
allen Betriebsarten ermiiglicht der SCC auch Variationen des (bertragungsprotokolls durch Paritlits-
test, das Einflgen oder L&schen von IZelchen, CRC-Generierung und Testung, des Erzeugen und Fest-
stellen von Untechrechung wnd Abbtuch usw,

Der U B2530 DC kann In Systemen mit getrenntem Adref- und Datenbus wie z. B, U BBD-Systemen arbelten,
Der U BO30 OC wird aufgrund seines pemultiplexten Adref-/Detenbusses vorwiegend in U BOO0-Systemen
0. . mit gemultiplextem Bus arbeltenden Prozessorsystemen singesetzt,

Eigenschaften

= Versorgungsspannung: 5 ¥ + 5 1

- max. Taktfreguenz: 4 MHz (& MHz in Vorbereltung)

= vier unabhinglge serlelle Porta: zwei Sender- und zwel Empfingerports

- Die maximal mogliche Datenilbertragungsrate bei 4 MHz Systemtakt betrégt:

. 111'bit/fs wel WAL ohne OPLL
. 250 kblt/s bei FM-Kodierung unter Benutzung der OPLL
« 125 kbit/s bei WRII-Kodierung unter Benutzumg der OPLL

= alle internen Stever- und Datenregister sind les- und schreibbar.

= Datonreglster sind generell direkt adressierbar, Steverreglster nur beim U 8030 OC

= bels U B2530 OC mull auf die Steuerregister mlt einer Befehlsfolpe zupegriffen werden

- Vektorinterrupt inkluslve Status (Ursache), dalsy-chain (IEI, IEO) und Polllng mbiglich

= Oer WAIT/REQUEST-Ausgang ermiiplicht schnelle CPU/OMA-Blocklibertrapunpen, die DTR/REQUEST-
Leitung ermiglicht Obectrsgungen unter OMA-Steuerung in beiden Richtumgen {vallduplex)




- Asynchronbetrieb:

. 5, 6, 7 oder B Bits/Ialchen
1, 1 1/2 oder 2 Stopbits
. ungerade, gerade oder keine Paritst
. Taktvarlanten: « 1, x 16, x 32 pdar = 64
. Erzeugung und Erkesnnen van Untertrechungen (Breaks) ;)
. Erkennung von Paritdts-, Uperlauf- oder Rahmenfehlern

- byteorientierter Synchronbetrieb

. interne oder externe Ieichensynchronislerung

. 1 pder 2 SYMC-ITeichen in separsten Repglstern

. &= oder Bbit-SYNC-ZIeichen

. sutomatisches Einfiigen und LBschen von SYNC-Ielchen
. Cyclic Redundancy Check (CRC)-Generierung und -Test

= SOLC/HOLC-Betrieb

. Generierung und Testen von Abbruchfolgen {Abort)
automatischa Nullelnfigung und -ldschung
sutomatisches Einfigen von SOLC-Flaps in Sendeseguenzen
, Adre@ifelderkannung
. I-Feld-Residuen-Behandlung
. CRC-Generlerung und -Test
. SOLC-Loop-Maode mit EOP-Erkennung; Schleifenan- und abkopplung

HRZ=, MRII oder FM-Kodierung/-Dekodierung

- Baud-Rate-Generator (BRG) in jedem Kanal

- Digltal Phase Locked Loop (OPLL) fir die Taktgewinnung
Quarzoszillator
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Bild &: Blockachaltbild

Bild & zeigt das Blockachaltbild des SCC. Der Dateniiberiragungsprozed wird durch Registerinhalte und
Signale an den Steuveranschlissen (Modems) bestimmt,
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G;enxrnrtn (Bezugspotential “55 =0 V)

Kurzzelchen min. mEx . Einhelt
Betrisbsspannung  Uppe =-0,5 7 v
Elngangaspannung UI -0,3 7 ¥
Lagerungstempe- .
raturbereich ‘ﬂutu =55 125 °c

Statische und dynamische Kennwerts (+% = 0...70 c; Upp * 5 V + 0,25 V; Uge = OV)

Kurzzelchean min. max, Einhait
Eingangs-
spannung Low Uy =05 o,8 v
Eingangsspannung
H’.ﬂh I-I'IH 2 ul:,c*nm] ¥
Takteingangs=
spannung UreL -0,5 0,85 ¥
uIEH Ucc-ﬂ.l ucu+u,3 v
Ausgangsspannung
Low Uny 0,4 v
Ip=2mA
Ausgangsspannung
High Uy Z,.4 - ¥
I = -0,25 ma
Stromaufnahma IEE - 200 mA
Eingangarestatrom IIL - 20 A
Ausgangsrestatrom IuL - 20 HA
Taktfrequenz i "02s W) MHZ

1) & WHz in Vorberaitung

Ausfihrliche Unterlagen enthilt die "Technische Beschreibung SCC U 82530 OC, U BO30 OC" des
VEB Mikroelektronik “Karl Marx" Erfurt - Stammbetrieb.

Diese Datenblatt gibt kelne Auskunft Ober Lieferméiglichkeliten und beinhaltet kelne Verbindlich-
kelten zur Produktion. Ole piltipe vurtrlununtarlnuu.hull Bezug der Bauelemente ist der Typ-
standard. Rechtsverbindlich {st jeweils die Auftrapsbestéitigung.

Anderungen im Zuge der technischen Weiterentwicklumg vorbehalten. "

Dle Behandlungsvorschriften fir MDS-Bauelemente missen unbedingt eingehalten werden, da andern-
falls eine Reklamation nicht anerkannt werden kann.
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