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- Steuerschaltkreis flir Folienspeicher (Ploppy-Disk) zur Organisation des Datensustausches swischen
einer CFU und maximal 4 Floppr—hi:k-—huhnrhn

- geeignet flir Stendard-Ploppy (8") - U 8272 D 08 und Mini-Floppy (5,25") - U 8272 D 04

= programmierbare Aufzeichnungsliinge von 128, 256, 512 oder 1024 Bmfsukt_ur

- Eompatibilitit zum IBM - Einfach - (PM, einfache Dichte) und Doppelformat (MPM, doppelte Dichte)
~ Mehrfachsektor- und Mehrfachspur-Ubertragungsf&higkeit .

= Datentransport wahlweise (programmierbar) im DMA- oder NON-DMA-Modus

‘w Daten= und Adressensuchfihigkelt

= 15 einsatzepezifische Befehle

- Erzeugung sahlreicher Steuersignale (fir externe FLL, Sohreibvorabgleich usw.) und Etnulin:rom-r
tion

= Frogrammierung durch CEU
= geeignet filr n.hlniuha.cnr-!:puq. einschlieBlich U 880 D
= Tektirequenz : 8 MHz fiir U 8272 D 08; 4 MHz fiir U 8272 D 04

.= Betriebsspannung +5 V

~ 40-poliges DIl~Flastgebiiuse (metrischer Pin- und Reihenabstand)

= MBGT-Herastellungstechnologie

= Typspektrum: U 8272 D 08 - Grundtyp =
U 8272 D04 - Anfalltyp -



Bild 1: Anschlufbelegung

Pinbelegung
Pin _Belegung
1 RESET

2 B

3 W

4 U8

5 AQ

6=13 DB&=DBT
14  DRQ

15 DAtk

16 1IC

17 IDX

18 INT

19 CIX

20 Ugg

21  WRCIX
2 W

23  RD DATA
24 VCO

25 WE

26 MMM

27 HDSEL
28,29 D51, D38
30 WR DATA
31,32 P3¢, P31
33  FLT/TRUS
34  WP/TS
35  RDY

36  HDL

37  FR/STP
38 ©  LLT/DIR
39 W/sEX
0 Uy

T

RESET: Erzeugung des Grundzustandes

READ: Steuersignal filr Datenlibertragung

WRITE: Steuersignal fir Datenllbertragung

CHIP SELECT; Schaltkreisanwahl

AQ: Daten= und Statusregisteranwahlsignal
Datenbus

DMA-REQUEST: DMA-Anforderung

DMA-ACKNOWLEDGE: DMA-Bestitigung

TERMINAL COUNT: Beendigung d. DMA-Transfer

INDEX: Anzeligen des Beginns einer Spur

INTERRUPT: Interruptanforderung

CLOCK: Einphasen - 8 MHz = Rechteck - Takt

Kaaae ) ;

WRITE CLOCK: Datenschreibtakt

DATA WIKDOW: Datenbegleitsignal vom FDD

READ DATA: Dntnq vom FDD

VCO: Regelung dea Oszillators der FPLL

WRITE: ENABLE: Freigabesignal zum Datenschreiben
MFL: Datenschreibmodus -

HEAD SELECT: Kopfauaswahl

DRIVE SELECT: Auswahlsignal fiir FID=Station
WRITE DATA: Schreibleitung d. seriellen Takt- und
Datenbits zum FDD :

FRECOMFENSATION: Schreiben des Vorabgleichatatus bed
MFM

FAULT/TRACK®: Feblermeldung des FDD/Spur O

WRITE RROTECT/TWOSIDE: Priifung auf Schreibmohuts/
gweiseltige Diskette

READY: Bereitachaft dea FDD

HEAD LOAD: Laden des Lese=Schreibkopfes

FAULT? u. RESET/STEP: Rilcksetzen d. Fehler<FF in FDD/
Schrittimpulse filr die Kopfposition

LOW CURRENT/DIRECTION: Reduzieren des Kopfachrelib=
stromes/Pestlegung Kopfbewegung

READ/WRITE/SEEK: Auswahl des Betriebsmodus

Betriebssparmung +5 V
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Bild 2: Blockechaltbild -

Fupktiopsbeschreibung

Der Floppy=Disk=Controller (FDC) U 8272 D ist ein Steuerschaltkreis fiir Floppy-Disk-Laufwerke; er
organisiert den Datenaustausch swischen einem Prozesser (CFU bzw. ZRE-Modul) und bis zu 4 (S5tandard=-
oder Mini-) Ploppy=-Disk-Laufwerken. Hierzu besitzt er 15 einsatzorientierte, nachstehend sufge-
filhrte Befehle (sog. Kommandos):

~ Daten leasen Daten schreiben

- Lesen ignorierter Daten Schreiben ignorierter Daten
Lesen einer Spur .+ = Lesen eines Identifikationsfeldes
Formatieren einer Spur Testen suf Datengleichheit
Testen kleiner oder Eleich ‘Testen grider oder gleich

= Rlicksetzen = Wertzuweisung
= Abfragen des Interrupt-Status = Abfragen dee Treiber-Status
= Suchen '

Im Aahmen der Befehlsabarbeitung werden vom FDC zahlreiche Interface-Steuersignale erzeugt, z. B.
Signale fir den Aufbau einer externen FLL, Schreibvorabgleichschaltung usw. Nach beendeter Abar-
beitungs~Phase sendet der FDC ein Interruptsignal (INT = 1) und danach miissen alle geforderten Lese-
operationen von der CPIL guagefithrt werden.

Der U 8272 D enthéilt zwei 8 Bit-Register, asuf die die CFU iiber den Datenbus bzw. Systembus jederzeit
zugreifen kann. In diesen Reglstern kinnen Daten (Eingabe= und Ergebnisdaten}, die Befehlskodes fiir
0.g. Befehle (Programmierung), Laufwerkstatusinformationen usw, gespeichert werden. Das Statusre-
glster, der Vereinfachung des Datenaustausches zwischen der CPU und dem FOC dienend, kinnen von der
CPU nur gelesen werden. Zwischen den Kopmandos und Schrittimpulsen fragt der FDC seriell die einzel~
nen Laufwerke hinsichtlich ihres "Bereitesignales™ ab; hat aich eines dieser Signale gelindert, sendet
der U 8272 D ein Interrupteignal aus, Spurschrittrate, Kopflade- und -Entladezeit sind vom Anwender
programmierbar. Der U 8272 D besitzt eine interne Adressmarkensuchschaltung _sowie Mehrfachasektor—
und Mehrfachspur-Ubertragungefihigkeit. '
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- Mit Hilfe der erzeugten Anforderungessignale ist es miglich, DMA=Operationen mit einem externen M—-
‘Controller (z.B. U 858 D) selbstéindig durchzufifhren bzw. iber eine Unterbrechungsmeldung im KON-DiA-

Modus zu arbeiten., Bei DMA-Betrieb braucht die CFU lediglich die entsprechenden Befehle in den FDO
zu laden; der gesamte Datenaustausch wird dann vom FIU und DMA-Controller gesteuert.

Der durch den U 8272 D realisierbare Datenaustausch kann sowohl iiber das IBM-Einfachformat (FM)
System 3740 als auch iiber das IBM Doppelformat (MFM) System 34, einschlieflich der Doppelseitenbe=
schreibung erfolgen. £

Zechnische Daten °

(Alle Spannungen sind suf Ugg = O V bezogen)

Grenzwerte

Kurzzeichen min. _max. FEinheit
Betriebaspannung : Une =0,5 T,0 v
BEin=/Ausgangsspannung U/Uq - T=0,5 7,0 v
Verlustlelstung Py " e 1.5 w
Umgebungstemperatur ‘9%5 0 70 %
Lagertemperatur Dot 55 .25 %
Betriebsbedingungen
P IE—— Kurszeichen m _pex, Einheit
Betriebsapannung Ucc ‘ 4,75 . 5,25 v
I=Eingangsspannung Uy, n _ =0,5 'D,E. v
H=Eingangsspannung Ury 1 2.0  Ugg + 0,5 ¥
Umgebungatemperatur A . 0 - T0 L
Taktperiode - ' - R 125 . 500 ns
Impulszeiten t&.‘& o — ne
' B 250 -
Y 0 T ns
T 0 ns
t“ IEEEI' — na
= tow 150  — ns
i 5 — s
tRDDB} 40 L
- tmli} 15 i ns
- tﬁlnﬂ 15 e ns
YRorw » - 12 s
taqn) " e L0
g 250 as
" Zykluszeiten oy
MY = 0 2 s
YA = 1 - _ 2 Mot 1 s

1) gi14 nicht fir CIK und WR OIK , .
2) fur Antalltyp U 8272 D 04 betrégt fiir t;, der Kleinstwert tyy = 250 na "

£) Eﬂmi lgnlm'ﬂr Standard-Floppy (8 MHz-Tekt); bei Mini-Ploppy (4 MHz-Takt) sind die Wexte zu ver-
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Dynawisohe Keanpwerte
(Die dynemischen Kennwerte besiehen sioh auf eine Tektfrequenz f = 8 MHz und eine lastkapasitit

Gy, = 100 p¥)

urszeichen : min, MAX, Einheit
;—LHT::;W Vot ! — 0,45 v
[+ B} L
Toy = 2,0 md i
H-Ausganggspannung Vor : 2,4 — L
“m = "fT!I v :
Stromaufnahme oo — 250 mA
rImlluitm tRD — 200 na
tm. 20 100 ns
tor' - 500 ns
x| = 50 "'
g t4xkRQ —— 200 ns
ton toy ' 68 . ns
. *gp Yoy 56 - ns
*pst Yx 8 A ‘“
tsru Yoy 40 b ns
tgrp Yoy " 40 ns
ts_c'.l} ' t“ 25‘ s na -

1) zeiten verdoppeln sich bel 4 MHz-Taktfrequenz

CLK

L

Bild 3: Tekitdarstellung
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Bild 4: DMA-Operationen
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Bild 5: Leseoperation, laufwerkseitig

Ay C5 Al
AR A X
Fom

' t t
7 'Zh - V#
: L — -
DATA { X gﬁlhg —:L
- .n
INT k

Bild 6: Leseoperation, prozessorsaitig
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Bild 7: Schreiboperation, prozessorseitig
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Applikative Higweige

Der U 8272 D kann in wmit Ploppy-Disk-laufwerken ausgestatteten Mikrorechmern, Bilrocomputern,

Axrbeitaplatzcomputern usw. zahlreiche Steuerungeaufgaben im Rahmen des Intnmcupcl.eli zwischen
Prozessor bzw. CFU und den Floppy=-Disk-Laufwerken ausfihren.

Besonders in Verbindung mit einem DMA-Controller (z. B. U 858 D) ermiiglicht der U BETE D relativ
einfaché Systemkonfigurationen filr mit unterschiedlichsten CPU=Typen konzipierten Mikrorechner.

CEU
(U 880 D usw)

Bk Systembus des Mikrorechners 4
IMA=-Control=- DRQ IBO = DBT W PLL noﬁrn
I'fl 858 D DACK upgg'rz D HD DATA %:mma

FID)
oc (

Bild 8: Systemkonfiguration mit DMA-Controller (Blockschaltbild)

Der U 8272 I wird u.a., such in dem Floppy-Disk=Controller-iodul X 5126 filr K 1520-Anwendung ein-
gesetzt. ’ '
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