;84 C 20 DC

Schaltkreis fiir parallele Ein-/Ausgabe - PIO
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pezeichnung der Anschliisse

] CPU-Leseanforderung, Eingang

B/A Kanalauswahi, Eingang

ciD Umschaltung Steuerwort/
Datenwort, Eingang

CE Bausteinauswahl, Eingang

Ml CPU-Maschinenzyklus M1, |

10RQ CPU-Ein-/Ausgabeanforderung,
Eingang

BSTB Kanal-B-Strobe, Eingang

BRDY Kanal-B-Quittung, Ausgang
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Bauform: DIP-40, Plast (Bild 14)

ASTB
ARDY

AD bis A7
BO bis BT
D0 bis D7

Interruptanforderung, Ausgang
Kanal-A-Strobe, Fingang
Kanal-A-Quittung, Ausgang
Interruptfreigabe, Eingang
Interruptfreigabe, Ausgang
Ein-/Ausgéinge Port A
Ein-/Ausgiinge Port B

8-Bit bidirektionaler Daten
Dus

Systemtakt

Der PIO ist ein in CMOS-Technologie hergestellter programmierbarer Ein-/Ausgabebaustein

nit zwei TTL-kompatiblen Kaniilen.

Die PIO stellt die Verbindung zwischen der CPU und

Petipheren Geriiten her, ohne daf zusiitzliche Togik erforderlich ist,



Folgende Varianten werden vom MME geflertigt

Eigenschaflten

Typ Taktfrequenz Stromaufnahme Sehlaf Z;;;nd
(typisch)
U 84 C 20 DC 02 2,5 MH=z 2 mA :nﬁg‘lieh_i_‘_%‘"‘
U 84 C 20 DC 04 4,;[] MHz 2 mA moglich
U 84 C 20 DC 021 2,5 MHz 2 mA nieht méglich
S ——i ]

- Interruptmoglichkeitl im Quittungsbetrieb fiir schnelle Anforderungsbearbeitung,

—

-

- die Ein- und Ausgtnge sind TTIl.-kompatibel ,

- die Ausgilinge des Ports B sind fiir den direkten Anschlu von Darlington-Transistorey fre-

folgende Betriebsarten sind maglieh:
# DByte-Ausgabe (Betriebsart 0)

Byte-Eingabe (Betriebsart 1)
Byte-Ein-/Ausgabe (bidirektionaler Betrieb, nur fiir Port A mﬁgliﬂhh’{Betriahgm 3

¥

k]

# Bit-Ein-/Auvsgabe (Betriebsart 3},
der Interruptbearbeitung kann den Bedingungen des peripheren Geriites angepaft prograg,.

miert werden,

automatische Interruptvektorerzeugung und Prioritiitskodierung durch Kaskadierung gy

Bausteine,

eignet,
die PIO ist in einen Schlalzustand liberfiihrbar, bei dem die Stromaufnahme kleiner gl

10 pA wird (auder U 84 C 20 DC 02-1).

Ubersichtssehaltplan der PIO

r.r.-r.n.
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