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CMOS -Mikroprozessorsystem
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lentrale Verarbeltungseinheit - CPU

U ga C 00 0DC

bie CPU 18t efn fn CMOS-Teghnologle hergestellter Einchipmikreoprorzessor, Sie srmiglicht Hisn
Aufbau von Mikroprozessorsystemen hober Leilstungsfahigkeit.
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Sohlafrustiand

olgende Varianten werden vom MME gefertigt:

Typ Taktfrequehns Stromaufnahme
Ltypisch)

U @4 C a0 O 02 2.5 MHr I mi

U e €00 NC Ds 4 (L] 1% mA

U A C 00 D D2-1 .59 Mz 1Y% md
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Bie minimaly Befehlsauafinrseit dor Iypon U B8 C OO

I, ps bel einer mawlmalen Taktfrogquenz von 2 % HMHz,
Dio mimimale Befenlssusfdohrrelt des U B& C N0 DC D4
froquens von & Mz,

Die CPU anthalt 21 interne Feglater und B (nen Befehl
Ez nxjstieren ) sehmidlle 1oterruptbehand)unpsarten
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s V-Elnphasentakt und aine Standard-% V-Glelchspanng
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O4e Edngiinge sind well 1TL-Kumpatibel, die Ausginge konnen eine Standaro-1T0-Last treiben,

Oiw: CPU 1st in elnen Schlafrustand {Standby) uberlik

rhimr, bei déem die Stromaufnabme kleinor
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Bezeichnung der Anachlisse:

Aufbau des CPU-Rpgistersatrzes:

Ausgange

Maschinenzyklus M 1, Ausgang
Speicharanforderung, Ausgang
Ein-FfAusgabeanforderung, Ausgang
Leseanforderung, Ausgang
Sehreibanforderung, Ausgang
Refreshsignal , Ausgang

Eingang

Busanforderung, Elogang
Busanfordorungshostat lgung, Ausgang

A0 A& 15 16 Bit-aurefbus,
B0 .l ¥ H bit bidirexktionaler Oatenbus
T

WREQ

TORG

;1]

(L3

HFEN

RALT

WATT

TRT

RRT

HEEET Riicksetren,
AUERT

BUEAR 2

EPU im Software-Halt-Fustand, Ausgang
Warteanforderung fur dle CPU, Einganp
Interruptanforderung, Eingang

nicht masklerbato Interruptanforderunyg, Eingang

Befehlsgruppen:

B bit Ladebefehle

Hauptreglatersate| Al ternativsatr = RegIxtartausch
- B hit arithemtische uynd
Akkumylntor) Flags | Akkumylator (Flags tagiseng deteiite
A ¥ A" F - Rotations- und Sehiebebefehla
- Ein- und Auspabebefehle
] C B o Hegiater zur - Rlickkehrbefashle
i f B’ E~ allygemeinen - 1& bit arithemtische Befehle
] | M* (B Verwendung - 1o bit Ladehefiehle
- Blocktransport- wnd Suchhefshls
Interrupt Vektor T Speicher = Stpunthefahle
kefresh B - Bitoperationen
- R fehle
Indexregister IX ufhetahle
=5 inhelehl
Indexreqgister Iy Spezial- M e
Kollorzaiger 5P register oo o7
Froprammzahler P
B it - Dotenbue
Datentus -
sleusrung
Befemis- Beterls - Arithmetisch-
oekider regisier lagische
und Einfreit (ALLI]
cPu-
Steusrung
| CPY-
} Stewerung A=
Regster
ioRE M G
MRED B
e we Y Uss Adressen—
HACT INT BlguBrung
WATT  HM
FESEY BERD 4 Lﬁm-hmm
BEaR
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Schaltkreis Tur parallele Ein-/Ausgabe - P10 1] B4 © 20 DC

ie PID ist win in LMOS-Techhnolegie hergestelltier programmiprbarer Ein-/dusgabebaustein mit
#wel TTL-kompatiblen Kandlen, (Oie PI0 stellt die Verbindung 2wischen der CFY und peripheren
Gariten her, ohne 2al zusdtzliche Logik erfocder]ich ist.

Tolpende ¥arianten werden wom MME gefertigt;

Typ Toktfrequens | Stromaufnabme| Schlal rustand
{iypisch)

W Ra £ 30 DC 0 2.5 MMy 2 ma minl Lok

U Ha C 20 DC 04 L MHr 2 ma miglich

U B& € 20 DEC N2-=) 2.% MHr 2 mi nieht miglich

[ ipenschaf ten der P10 )
Intorrupimog] johkeit im Quittungsbetrieb {0r sohnelle Anfordecunqgsbeacbeltung

-~ Folgende Betriebsarton sind mdgllich:
* Ayte-Ausgeabe (Betriebsact 0) -
* Byte-Fingabe [(Hetripbsart 1)
* Byte=Ein-/Ausgabe (bidirektionaler Hetrleb, nur Fur Port & mbglich)/(Botricobsart
* Bit-Fin-fhusgabe (Betriebsart 3)

= Dl Intertuptbearbol tung wann den Bedlngurgen dos perlpheren Gerdleds angepaBt prograsmiort
wirdun.

= [lie Ein= und Ausginge sind TTL-hompatibel .

- automatische Interroptvekiorerzougung v Triopritatskoglerung dureh Kafkadiprung der

7

Bausteing

- Die Auspingi des Ports B oind fir ded ditekten Anschlull von Darlinpton=-Transistoren ge-
elgret.
Mle PID st in elnen Sehlalzustang doperfihrbar, be| dus dig Stromagineteo klaloer als 10 ud
witd {(auler U A& C 20 DE AZ-1).
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Bozeichnung der Anschlisse:

T GPU-Leseanforderung, Eingang
B/E Kanalauwswahl, Eingang
v} Umschal tung Steusrwort/Natenwort, Eingang
TE Bausteinaiswahl, Eingang
mT EPU-Maschinenzyklus M 1, Einpang
TORG CPU-Ein-/Ausosbhsanl orderung, ELrgang
BETH Kanol-B-5trobhe, Elniang
AROY Kanal -B-Qulttung, Ausgang
THT Intercuptanforderung, Ausgani
AETH Kanal-A=Strohe, Elngang
ARDY kunni-&-ﬂul;tuug. Ausgang
IE1l Intercuptfreigabe, Eingang
IED Interruptirgigabs, Ausgang
A0 . A7 Eln=/Ausginge Part A
RO ...H8B7 Ein=/Aunfinpe Port B
nao na B bt bidirektionaler Oatenbus
o Systemtakt
Ugg Upe € iED INT IEI
Dotenous Shier - \
lmitisngen Intgrne inderrugt-
Steueriogik steigErung
CPuy
Bus 1/0
Edgaal A Hanzl B
e 1
/
] 8

Doven ung  Ousttierunge-  Doten und Qurttierungs -
Steverung  signale Steushung  Sighole

Bild 4: Alockschal thlld dar P10



Schaltkreis fur fahler- und Feitgeborfunktion - CIC U #a C 30 0OC

fer CTC 48t eln In CHMDS-Technologle hergestellter programe|erparer Jahler-/feltgebechaustein,
der dber wler voneinander unabhdngige, softwareprogrammiecrbuare Fanler-/¥eitpebeckanile ver-
fugt.

Feigende Varianien werden vom MME gefertigt:

Typ Takt{requanz | Stromaufnahme | Schlafzustand
(typisch)

U A4 € M) DC 02 2,5 MHz I mh miigl ich

U B4 T M DOC Da & MH2 3 omk miigl ich

U B4 C M DC 02-1 | 2,5 WHz 3 mh micht médglich

Eigenaschalften dos CTC:

= AMlle Ein- und Susgénge sind wvoll TTL-kompatibel.

- Es wird nur edne % V-Versorgungsspannung benttigh.

= Es existieren vler venelnander wnabhingigo, softwareprogqrammiecbare B bit-Zibler-/ 16 bit-
feltgeberkanale. Jeder dieser Kanhle kann wahlwaise als Fihler oder Feltgebsr voerwendet
werdan.

= In der Betriebsart Jeitgeher sind Vorteller durch le oder 236 fdr jeden deivgeberkanal
miglieh,

- Ea konnen Intercrupts bei Crreichen von programmi@ipg Testgelegten Zéhler- odor fe)tgeber-
werten programmjert werden.

= sutomatische Intercruptvektorberaitetellunyg ond  Priorititskodierung ohrho  rositzlichon
Schaltungsaufwand durch Kaskadierung der Hausteine

= Die Ausgwnge (FC/AT0 0 ... ZC/T0 20 der dreil hersuagofiheten Kandle sind zum dicrekton
Ansochlull von Darlington-Transistoren gesignet.

= [ie maximale ZEnlfreguenr in der Betriebsart ZEhler 1t TEIE.

= [ler CIC ist in eingn Schlaftustand iberfihrbar, bel dem die Stromaufnatme Klelner als 10 pA
wird.

Dir Tabler-/Zoltdeberbsustein enthdlt folgende Funktionseinhelten (slehe Blpcksphaltbild)
- Interface Fur CPU
Der ETE kann dirckt Gber die interne Bus-Interface-Logik an dle EPU angeschlosser werden
= Interne Steusrlogihk
Uber eine Laterne Steuerlogik wird der Daton- und Steuerbus mit den wvier Zdnler-/2eitgepoor-
wgniilan des OIC aynehronislert,
- Interrupt-Stouerlagik
Hie Interrupt-Steverlogik behangelt ole CPU-Interruptuttukturen entsprechend der festgeleg-
ten Prioritit. Ulese Frloritdt Ist abhlingig ven der Stellung dos CTC 4n der Priovitdts-
kette. Jegem dwr wvier Ranmile wird ein [nterruptvektor zugeocrdnet, wobei der Kanal 0 die
hoochate Prinritat besitzt.
- & fahler-fleitgeberkanidle
Jede Kanalelrdhell pPestedt aus elinem Feltkonstantentegieter (8 Bit), einem  Keanalstousc-
veglster (8 bitd, einem Rickwirtszdhier (0 oit), eines Vorteiler und oiner eigenen Steusr-
logik. Oer Verteiler (8 bit) ist auf die Werte |6 oder 2% programmisrt.
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Schaltkreis fir serielle Ein-/Ausgabe - SI0 U B4 C &40 DC

Bin SI0 int ein in UMOS-Technolopie hergestellter. programmicebarer, fweikenaliger Bausteln,
der Daten in des fur serielle Datendbertragung erforderliche Focmat umsetzt. Sie kKann asyn-
chton, syrghton und bitorientiert synchron arbeliten,

Felgende Varianien werdan vom HME gefertigt:

Typ faktfrequens | Stromaulnahme | Schlafrustand
[ typlach)

U oa C a0 DC OF | 2,5 MHr 7 ma miiglich

U e © ag DC D& |6 HHZ LT omA miglich

Elgenschal ton dar 510

- wiap unabh#nglge sariells Ports

- #wei Sender- sdwle Emplangerpotts

= asynchtone odear synchrona Arbo)tsweise

= asynchrone Oaten mit 5, 6, 7 oder B Oatenbitsa, 1, 1 172 oder 2 Stopphits und gerader, unge-
cadar odur keiner Parititserreugung tzw. Peritévaprifung

= Paritats-, Uberlzuf- wund Ratmenfenlersrkennung

- Breakoreugung und —srkKennung

= #lle Etn= und Ausgange voll TTi-wompatibel

= Taktvarianten: « 1, % Ih, x 32, x 64

= Nateniivertragungscaten: 0 bis 350 kbitfsec.

- & Eingénge/s Ausgango rur HODEM-Steuprung

= valle Fihigkeit rur Arbeit mach HOLO einsehliefdlich Verascbeitung dos I-Feld-Restes

= Interne oder externe leichensynehrenisation sit automatlscher Einfiigung von Synehronlaa-
tionsyeichen und Flags

= Hptriobszustand "Adreferksnnung” bel SOLC/HOLE

- Betriebstustand “Synchronisationshyteunterdelckung® mit monn- und hinynchroner Arbelisweise

- flie hoken lBertragungsraten und die automatische CRC-Erzeugung gestatten die direkte
Tusammgritichal tung mit Floppy-Disk-Speichern doppelter Ulchte, ohne dall direkter Spelcher-
sugriff erforderlich ist.

= Empfangene Daten und Fehlu[:nglltur aind vierfach, ru senoende rewelfach gepuffsrct.

= leistungatanige Intercupistrukter durch wahlwelse festen oder wariablen Interruptvektor

= CRC=16=- oder CRC-COITT-00 wnd -1)=Priifps|yhom

- giltig emplangene Oaten vor dem Uberschrelben geschitet

= 3 V-Einphasentakt und eine einzlge % V=Glelchspannungsyersorgung

= Frioritatalogls durch Kaskadlerung der Bausteine

- Die 510 kanh in elnen Schlafzustand Oberfihrt werden, in dem die Stromaufnohme kleiner als
10 pd wird.
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Berelchnung der Amschlisse:

' [ IR + I
It

FEGET

w1

ToRG

1]

Rx0A, RxilB
WsCA, FabE
TR, Ta0B
TToA, GT58
TEO&, TEOR
A

W i)

13

1EN

T

I«D4, T=OB
W/ROYA, WROYR
TYACA, SVNLE
TSR, FT3E

L

nTHES, TTHE

1) tmplanger- und Sendetakt Kanal B gemelinsan gebondot

B bit bidirektionaler Datenbus

Bapstelnauswahl
Ricksetzen,
CPU-Mgschinanzyklus M 1, Elngang

EPU-Ein-/Ausgabeanforderung, Elngang

Elngang

Elngang

CPU-Lesennforderung, Eingang

Empfangsdaten, Eingange

Empfangertakty, Ltnuungel

Sendertakto,

Llnﬂhnqull

Sendebereltschaft, Elnginge

fetentrigecerkennung, Elngange

Kanalmunwahl ,

Elngany

Umschal tung Steuersort/Datenwort, ELlngang

Interruptiraipgabe, Eingang

Interruptiraigabe,

Ausgani

Interruptanforderung, Awsgang

Sendedaten, Ausgange

WATT/REATDY=Fin [CPU WAIT, OMA READY
Extarnsynchronisation,
Sandesnforderung,
Gystemtakt

Bereltschalt

Auspinge

lztenterminal ,

Eln-/Ausiginge

Aunginge

(U R4 T &0),

Ausghinpe

Finbereichnung: FxixLA

WAIT FuCA
Tulla TaCA REATIY EYNCA R 14
if“ i [ 3
r— Regter
[WAB. WRTI
- rAE - , & "
&qulnr ;HE . Sende - Emplonger - SEE?TQH
s e, enenains leuerung | steuerung Feg-ste
Sweverrégisier I
| | m_' |Schraloregister WH ﬂ%w CHC-Tesler
Begister WRO,WRY 3§ Register
] Empfinger -
Sensepyter Hum;mgmﬂr Emufiinger - ﬁ:;HTEFf
[FiEQ 1%) (Leseregister, P -
\F 1= |3:I m
L = ¢T i, :i:; Exl — OTRA
g:::nn—+—- Ezfuh “] ‘LJ; Stanys | /0 l— FYER
7 L ]
niernar Jgrerbug
3 Irvhesrrm
Interrypt =] Sheuer- -———J
loglk
Bild ¥: Struktur des Si0-Kanals




Bild 10; Gehduspabnessunpgen Baufore |

i — 1.5 mas. 5 -

Bild 11: Gohauseabmessunpgen Boufors 7

I puis fatenblott gibt kelne Auskunft dbor Liefets@iglichkelten und beinhaltet keine Verhind-
Viphkobten sur Produktion, 0ie giltigen Vertragounterlagen beim Berug der Bauelemento slind
i Typunstandards, Rechtsvartibndlich Int jownlla die Auftragshestatigung,
Yoderungon im Fune der technlschen Yelterentwicklung vorbehal ten
e Hehandlungeypresche | Tlen fir MO5-Bauelemente missen ynbedingt eingehalten werdon, da
it nl |5 eindg ok lamatlion nlght anerkannt serden kann.
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